Hoja de datos del producto
Caracteristicas

XACB021

CAJA COLGANTE 2 TALADROS + EXTRE

Complementario
Tipo de estacién de control

Principal

Gama de producto Harmony XAC

Tipo de producto o
componente

Estacion de control colgante

Nombre abreviado del XACB
equipo

Con doble aislamiento

Material del envolvente

Poliéster reforzado con vidrio

Tipo de circuito eléctrico

Tipo de envolvente

Circuito de control
Circuito de alimentacion

Envolvente vacia

Numero de taladros

2 taladros

Color de estacién de control

Amarillo

Entrada de cable

Pasamanos

Maneta de caucho con entrada escalada 10...22 mm
Sin

Centros corte operador vertical

40 mm

Normas CSA C22.2 No 14
EN/IEC 60947-5-1

Certificaciones de producto CSA tipo 4

Tratamiento de proteccion TH

Temperatura ambiente de operacion -25...70 °C

Temperatura ambiente de almacenamiento -40...70 °C

Resistencia a las vibraciones

15 gn (f = 10...500 Hz) acorde a IEC 60068-2-6

Resistencia a los choques

100 gn acorde a IEC 60068-2-27

Categoria de sobretension

Grado de proteccion IP

Clase Il acorde a IEC 61140
IP65 conforming to IEC 60529

Grado de proteccion IK

IKO8 conforming to H

Durabilidad mecanica

1000000 ciclos

Peso del producto 0,76 kg
Unidades de embalaje

Tipo de unidad de paquete 1 PCE
Numero de unidades en el paquete 1 1
Paquete 1 Altura 9,5cm
Paquete 1 Ancho 10,5 cm
Paquete 1 Longitud 52,0 cm
Paquete 1 Peso 840,0 g
Tipo de unidad de paquete 2 S04
Numero de unidades en el paquete 2 6
Paquete 2 Altura 30,0 cm
Paquete 2 Ancho 40,0 cm
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Es responsabilidad de los usuarios o integradores realizar el andlisis de riesgos adecuada y completamente, evaluar y testear los productos en relacion con la aplicacion especifica pertinente o uso del mismo.

Esta documentacién no pretende ser un sustituto de, y no se va a usar para determinar la idoneidad y la fiabilidad de estos productos para aplicaciones especificas de usuario.
Ni Schneider Electric Industries SAS ni ninguna de sus filiales o subsidiarias seran responsables por el mal uso de la informacién contenida en el presente documento.

La informacién suministrada en esta documentacion contiene descripciones generales y/o caracteristicas técnicas de los productos incluidos y sus prestaciones.



Paquete 2 Longitud 60,0 cm

Paquete 2 Peso 6,292 kg

Sostenibilidad de la oferta

Reglamento REACh 7

Conforme con REACh sin SVHC Si

Directiva RoHS UE Cumplimiento proactivo (producto fuera del alcance de la normativa RoHS

UE) &

Sin metales pesados toxicos Si

Sin mercurio Si

Normativa de RoHS China 7]

Informacion sobre exenciones de RoHS 7

Informacion Logistica

Pais de Origen ES

Garantia contractual
Periodo de garantia 18 months
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Esquemas de dimensiones

Dimensiones

En la siguiente ilustraciéon se muestra un producto con 6 orificios. Seleccione el nimero de orificios segun las caracteristicas del producto
para obtener las dimensiones b, b1y c.
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(1) Con operador de cabezal redondo
Dimensiones en mm

Numero de orificios 2 4 6 8 12
b 409 499 589 679 679
b1 220 310 400 490 490
c 98 98 98 98 98
d 40 40 40 40 30

Dimensiones en pulgadas

Numero de orificios 2 4 6 8 12

b 16,10 19,64 23,19 26,73 26,73
b1 8,66 12,20 15,75 19,29 19,29
c 3,86 3,86 3,86 3,86 3,86
d 1,57 1,57 1,57 1,57 1,18

Manguitos de proteccion de cables

mim
irt.

@213, 16
T @819 @051 063
TE063.075 ga 37

B0.75...0.87

(1) 9 interior
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Conexiones y esquema

Control de motor de marcha atras de una velocidad

Con bloque de contacto XESD1181, se debe pedir por separado
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Control de motor de inversion de 2 velocidades

Con bloque de contactos XESD1281, se vende por separado
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KM Contactor de alta velocidad

Control de motor de marcha atras de una velocidad conmutacion de 2 fases
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Con bloque de contacto XESD1191, se debe pedir por separado
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Combinado con bloque aislante de 3 polos XACS399 o XACS3991, mostrado en la posicién de reposo (control remoto colgante
"suministrado"), con operador de parada de emergencia con liberacién con llave, accion de desencadenamiento y enclavamiento.
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Control de motor de marcha atras de 2 velocidades conmutacién de 2 fases

Con bloque de contacto XESD1291, se debe pedir por separado
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Control de motor de marcha atras de una velocidad conmutacion de 3 fases, marcha atras mediante inversion
de 2 fases
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Con bloque de contacto XESD2201, se debe pedir por separado
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Control de motor de marcha atras de una velocidad conmutacion de 3 fases, marcha atras mediante inversion
de 2 fases

Con bloque de contacto XESD2241, se debe pedir por separado
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