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Sicherheitsinformationen

Wichtige Informationen

HINWEIS

BITTE BEACHTEN

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch, und machen Sie sich vor Installation,
Betrieb und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefuhrten
Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst zu
finden und weisen auf potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte
Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen oder vereinfachen.

Wenn dieses Symbol in einem Sicherheitsschild fiir Gefahr oder
Warnung erscheint, bedeutet dies, dass eine elektrische
Gefahrdung besteht, die bei Nichtbefolgen der Anweisungen zu
Verletzungen fiihren kann.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche
Verletzungsgefahren aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem
Symbol aufgefuihrten Hinweise, um potenzielle Verletzungen oder
Todesfalle zu vermeiden.

A\ GEFAHR

GEFAHR macht auf eine unmittelbar gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung unweigerlich einen schweren oder tédlichen Unfall zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine méglicherweise gefahrliche Situation aufmerksam, die
bei Nichtbeachtung unter Umstanden einen schweren oder tddlichen Unfall oder
Beschadigungen an Geraten zur Folge haben kann.

A\ ACHTUNG

ACHTUNG macht auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation aufmerksam, die
bei Nichtbeachtung unter Umsténden eine Verletzung oder Beschadigungen an
Geraten zur Folge hat.

ACHTUNG

ACHTUNG macht auf eine mogliche gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung unter Umsténden Verletzungen oder Gerateschaden zur Folge
hat.

Elektrische Gerate durfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, gewartet und
instand gesetzt werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die aufgrund der
Verwendung dieses Materials entstehen.
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Il. Allgemeine Sicherheitsanweisungen

Fur den Benutzer

1. Allgemeines

Die aktuelle Dokumentation wendet sich an Personen, die technisch zum Installieren, Betreiben und
Warten der Produkte qualifiziert sind. Sie enthalt die Informationen, die fiir die ordnungsgemage
Verwendung der Produkte erforderlich sind. Fiir einen komplexeren Einsatz unserer Produkte wenden
Sie sich jedoch bitte an lhren Handler vor Ort, um zusatzliche Informationen einzuholen.

Bericksichtigen Sie neben den Anweisungen in der aktuellen Dokumentation bitte auch besonders die
spezifischen Produkthandbticher.

Die Inhalte dieser Dokumentation sind nicht bindend und fithren nicht zu einer Erweiterung oder
Einschréankung von Gewahrleistungen.

2. Personalqualifikationen

Produkte sollten ausschlieRlich von qualifiziertem Personal installiert, betrieben und gewartet werden.
Werden Produkte von unqualifiziertem Personal verwendet oder die in diesem Dokument oder den
Handbiichern aufgefiihrten und/oder auf den Geraten angebrachten Sicherheitsanweisungen nicht
beachtet, kbnnen Menschen und Gerate nicht mehr gutzumachende Schaden erleiden. Folgendes
Personal gilt fir die entsprechenden Aufgaben als qualifiziert:

» Geratebetrieb: Personal, das die Maschinen Uber eine an die SPS angeschlossene Mensch-Maschine-
Schnittstelle betreibt oder Ablaufe entsprechend ausfiihrt. Bediener kénnen weder an der SPS-
Konfiguration (Hardware oder Software) noch am Anwendungsprogramm Anderungen vornehmen. Die
SPS darf nur von Personen verwendet werden, die entsprechend geschult und Uber die wichtigsten
Gefahren des Arbeitens in einer industriellen Umgebung informiert wurden.

* Vorbeugende und korrigierende Wartung: Personal, das an der SPS-Hardwarekonfiguration bzw. dem
Anwendungsprogramm Anderungen vornehmen sowie die vom Hersteller bereitgestellten
Softwareaktualisierungen installieren kann. Diese Personen mussen uber folgende Eigenschaften
verfugen:

— Sie sind im Programmieren und Betreiben von SPS geschult.

— Sie besitzen die notwendige Erfahrung und technischen Kenntnisse, um sich der bei ihrer
Arbeit auftretenden Risiken bewusst zu sein (besonders der Gefahr eines elektrischen
Schlags), und wissen, wie sie diese Risiken, denen sie selbst, Dritte und die verwendeten
Gerate ausgesetzt sind, eingrenzen kénnen.

4. Einhaltung von Richtlinien und Anwendungsbereiche

Die in der vorliegenden Dokumentation beschriebenen Produkte erfillen die aktuell anwendbaren EU-
Richtlinien (CE-Kennzeichnung). Die ordnungsgemafe Funktionsweise lasst sich jedoch nur
gewahrleisten, wenn sie in den in der Dokumentation angegebenen Anwendungsbereichen und mit
genehmigten Produkten eingesetzt werden.

Wenn alle Empfehlungen zur Handhabung, zum Transport und zur Lagerung sowie alle Anweisungen
zur Installation, zum Betrieb und zur Wartung befolgt werden, funktionieren die Produkte normalerweise
ordnungsgemal und ohne Risiko fur Personal oder Gerate.

5. Gerateinstallation und -einrichtung
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Befolgen Sie beim Installieren und Einrichten der Gerate unbedingt die folgenden Regeln. Wenn das
System Gerate enthalt, die mehr als dreiRig Meter voneinander entfernt sind, missen auch die im
TSX DG GND-Benutzerhandbuch angegebenen grundlegenden Verkabelungsregeln streng befolgt
werden.

* Die in dieser Dokumentation enthaltenen oder auf dem zu installierenden und zu implementierenden
Gerat angegebenen Sicherheitsanweisungen miissen unbedingt streng befolgt werden.

* Die Installation ist unter Einhaltung der Bestimmungen des Landes, in dem das Gerat benutzt wird,
durchzufiihren.

Installieren Sie das Gerat in einer geeigneten Umgebung:

— Offene Gerate missen in andere Einheiten integriert sein, die zum Schutz dienen (Schranke,
Kéasten usw.). Die Schutzart IP54 bedeutet beispielsweise, dass das Gerat vor Metallstaub
geschitzt werden muss.

— Geschlossene Gerate kdnnen auf zwei verschiedene Arten installiert werden:
— In einem Gehause (Schrank bzw. Kasten) oder

— direkt ohne zuséatzlichen Schutz, wenn die SPS-Gerate oder zugehdrigen Systeme
(Spannungsversorgungsmodule usw.) bereits tber eine Schutzart von mindestens IP20
verfiigen. Diese Art der Installation wird an Orten mit eingeschranktem Zugang und niedrigem
Verschmutzungsgrad (maximal 2) verwendet. Dies trifft auf Kontrollstationen und Raume zu, in
denen weder Maschinen eingesetzt noch Aktivitdten ausgefiihrt werden, bei denen Staub oder
Metallpartikel erzeugt werden. Die AuRenwande gelten daher als SPS-Gehause.

* Wenn das Gerat dauerhaft an eine Netzstromversorgung angeschlossen ist, muss das
Verdrahtungssystem iiber eine Notabschaltung sowie einen Uberspannungsschutz und einen
Fehlerstromschutzschalter verfligen. Andernfalls muss der Netzstecker leicht zuganglich geerdet
werden. SchlieRen Sie das Geréat stets unter Einhaltung geltender Normen an die Schutzerde an.
(Beispiel: Verwenden Sie den griin-gelben Draht gemafR der Norm NFC 15 100.)

» Stromkreise mit niedriger Spannung miissen einen Schutzleiteranschluss haben, damit gefahrliche
Spannung festgestellt wird.

« Stellen Sie vor dem Einschalten des Gerats sicher, dass die Nennspannung der Netzspannung
entspricht.

» Wenn flr das Geréat eine 24- oder 48-V-Gleichstromversorgung erforderlich ist, schitzen Sie die
Stromkreise mit niedriger Spannung. Verwenden Sie nur eine Stromversorgung, die geltenden Normen
entspricht.

« Stellen Sie sicher, dass die Stromspannungen innerhalb der Toleranzbereiche liegen, die in den
technischen Daten fiir die jeweiligen Gerate aufgefuhrt sind.

» Stellen Sie stets sicher, dass die Spannungswiederherstellung (unmittelbar, in ein- oder
ausgeschaltetem Zustand) keine Gefahr fiir Personal oder Gerat darstellt.

* Achten Sie darauf, dass Gerate fur die Notabschaltung unabhéngig von der Betriebsart des Gerats
funktionieren, also auch in einem anormalen Zustand (z. B. bei einem Drahtbruch).
Das Zurlcksetzen dieser Gerate sollte nicht zu unkontrollierten oder undefinierten Neustarts flhren.

* Positionieren Sie die Signalkabel so, dass die Automatisierungsfunktionen nicht durch kapazitive,
induktive, elektromagnetische oder andere Einflisse beeintrachtigt werden.

« Installieren Sie die Automatisierungsgerate und ihre Steuereinrichtungen so, dass sie vor Stérfallen
geschutzt sind.

» An Ein- und Ausgangen mussen angemessene Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, um zu
verhindern, dass in den Automatisierungsgeraten bei einem Ausbleiben von Signalen nicht definierte
Zustande ausgeldst werden.

6. Geratebetrieb
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Da es sich bei SPS-Geraten um Komponenten eines Steuerungssystems handelt, kann die Sicherheit
des gesamten Automatisierungssystems, einschlieRlich in Bezug auf Installation und Anwendung, in
diesem Dokument nicht behandelt werden. Weitere Informationen enthalt die Norm IEC 1131-4, die
MaRnahmen der Risikoreduzierung fiir SPS-Benutzer beschreibt.

Der Systemdesigner sollte SPS-externe Gerate verwenden, um Schutz vor nicht signalisierten aktiven,
SPS-internen Problemen zu bieten, die fir die Anwendung als gefahrlich gelten. Zum Beheben von
Problemen sind unter Umsténden verschiedene Technologien, wie mechanische, elektromagnetische,
pneumatische oder hydraulische Lésungen erforderlich (z. B.: direkte Verdrahtung des
Positionsschalters und der Sensoren fir die Notabschaltung auf Schitzspulen zur
Bewegungssteuerung).

Zum Schutz vor gefahrlichen Fehlern, die sich auf die Ausgangs- und Vorstellgliederschaltkreise
auswirken kénnen, sollte die grolRe Verarbeitungskapazitat der SPS genutzt werden (z. B. deren
Fahigkeit, durch Eingangssteuerung die korrekte Ausfiihrung von Programmbefehlen zu Gberwachen).

Weitere Informationen zur Betriebssicherheit finden Sie in der Dokumentation zu den zugehérigen
Produkten.

7. Elektrische, mechanische und thermische Kenndaten

Genauere Informationen Uber die elektrischen, mechanischen und thermischen Kenndaten des Geréats
kénnen der entsprechenden technischen Dokumentation (Installationshandbicher und
Wartungsanleitungen) entnommen werden.

8. Umweltbedingungen

In der Industrie kdnnen die Mikroumgebungsbedingungen in der Nahe von elektronischen Geraten
aulerst unterschiedlich ausfallen. Deshalb missen die folgenden Regeln beziiglich der SPS und deren
zugehdriger Module eingehalten werden.

Es gibt zwei Geratearten:

« "Offene" Gerate kdnnen eine aktive und zugangliche elektrische Komponente aufweisen und missen in
andere Einheiten integriert sein, die zum Schutz dienen (Schranke, Kasten usw.).

* "Geschlossene" Gerate sind an allen Seiten geschlossen (unter Umstanden mit Ausnahme der
Montageseite). Dadurch soll vermieden werden, dass Personal aus Versehen in Kontakt mit aktiven oder
mobilen Teilen kommt, die sich im Gerateinneren befinden, und dass Fremdkdrper eindringen
(durchschnittliche Grof3e: IEC 61131-2), ggf. unter Einhaltung der Empfehlungen im Hinblick auf
mechanische Steifigkeit, Entflammbarkeit und Stabilitat. Diese Art von Geraten hat eine Schutzart von
mindestens 1P20.
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9. Vorbeugende und korrigierende Wartung
9.1 Wartung

» Verwenden Sie beim Austauschen von Teilen oder Komponenten ausschliellich vom Werk
zugelassene Teile.

*» Trennen Sie vor der Geratewartung immer zunachst die Stromversorgung des jeweiligen Gerats
(ziehen Sie den Netzstecker heraus, oder driicken Sie den Schalter zum Abschalten der
Stromversorgung).

» Wenn Sie ein mechanisches Gerat vor Ort warten, trennen Sie zunachst die Stromversorgung und
verriegeln Sie mechanisch die beweglichen Teile.

» Wenn Sie beispielsweise ein Modul, eine Speicherkassette oder eine PCMCIA-Karte entnehmen
mochten, ermitteln Sie in der Dokumentation, ob die Stromversorgung dabei ein- oder abgeschaltet sein
muss. Halten Sie die in der Dokumentation erteilten Anweisungen stets genau ein.

* Ergreifen Sie bei samtlichen Ausgangen mit positiver Logik und Eingdngen mit negativer Logik alle
erforderlichen VorsichtsmalRnahmen, um zu vermeiden, dass entfernte Kabel in Kontakt mit der
mechanischen Erde geraten und dadurch unerwiinschte Befehle ausgeldst werden.

9.2 Austausch und Entsorgung von Altbatterien
Verwenden Sie beim Austausch von Batterien denselben Batterietyp, und entsorgen Sie alte, leere oder
beschadigte Batterien als GiftmUll. Sorgen Sie dafiir, dass Lithium- und Quecksilberbatterien weder mit

Feuer in Kontakt kommen noch gedffnet, erneut aufgeladen oder geschweil3t werden. Es besteht
Explosionsgefahr.

Richtlinie 91/157/EWG des Rates vom 18. Marz 1991 lber gefahrliche Stoffe enthaltende Batterien
und Akkumulatoren.

9.3 Produktlebenszyklus

Ihr Handler kann lhnen Informationen dartber erteilen, wie Sie nicht mehr benétigte Produkte unter
Einhaltung der geltenden Vorschriften entsorgen kénnen.
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Informationen zu diesem Handbuch

Einfuhrung

Dokumentinhalt

Weiterfihrende
Dokumentation

Hinweis zur Gultigkeit

Produktspezifische
Warnungen

Benutzerkommentare

In diesem Handbuch wird die Installation und Konfiguration des
Kommunikationsmoduls TCSEGPA23F14F, im Folgenden als Profibus Remote
Master oder PRM bezeichnet, beschrieben.

Titel der Dokumentation Referenznummer
Ethernet-Netzwerkmodule — Benutzerhandbuch 35006192.11
Unity Pro Betriebsarten — FDT-Container 33003101.07

Modicon M340 fir Ethernet - E/A-Abfragegerat-

) . 31007131.04
Konfigurationsparameter

Premium und Atrium mit Unity Pro —

Konfigurationsparameter fiir die E/A-Abfrage 35006192.09

Quantum mit Unity Pro — E/A-Scannerkonfiguration 33002467.03

Die Daten und Abbildungen in diesem Handbuch sind nicht verbindlich. Wir behalten
uns das Recht vor, unsere Produkte entsprechend unserer Politik einer
kontinuierlichen Produktentwicklung zu andern. Die Informationen in diesem
Dokument kénnen ohne Vorankiindigung geandert und dirfen nicht als Zusicherung
von Schneider Electric ausgelegt werden.

Schneider Electric tbernimmt keine Haftung fir ggf. in diesem Dokument enthaltene
Fehler. Wenn Sie Verbesserungsvorschlage unterbreiten méchten oder Fehler in der
Dokumentation gefunden haben, bitten wir Sie, sich mit uns in Verbindung zu setzen.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdrickliche und
schriftliche Genehmigung durch Schneider Electric weder in Teilen noch als Ganzes
in keiner Form und auf keine Weise, weder anhand elektronischer noch
mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder fotokopiert werden.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen,
landesspezifischen, regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen zu beachten.
Aus Sicherheitsgriinden und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten
Systemdaten zu gewahrleisten, sollten Reparaturen an Komponenten nur vom
Hersteller vorgenommen werden.

Beim Einsatz eines Controllers fir Anwendungen mit technischen
Sicherheitsanforderungen sind die relevanten Anweisungen zu beachten.

Wenn Sie keine Software von Schneider Electric bzw. keine genehmigte Software
zusammen mit unseren Hardware-Produkten verwenden, kann dies zu fehlerhaften
Betriebsergebnissen fiihren.

Die Nichtbeachtung dieser produktspezifischen Warnung kann Kérperverletzung oder
Materialschaden zur Folge haben.

Wir nehmen gerne |lhre Kommentare zu diesem Dokument entgegen. Senden Sie
hierzu bitte eine E-Mail an techpub@schneider-electric.com.
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V. Ubersicht tber das PRM-System

Inhalt dieses Teils Dieser Teil enthélt eine Ubersicht iber den PRM und dessen Betriebsumgebung.

Kapitel in diesem Dieser Teil enthélt die folgenden Kapitel:

Teil
Kapitel Thema Seite
1 Einfihrung 11
2 Systemibersicht 13
3 Verwendung eines Master-DTMs oder eines 16
CommDTM
4 Hardware- und Softwareanforderungen 19
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Einfuhrung

Auf einen Blick

Allgemeine
Beschreibung

Dieses Kapitel enthalt eine Ubersicht (iber das PRM-Modul (Profibus Remote
Master).

Der PRM ist ein eigenstdndiges Modul mit Profibus DPV0- und DPV1-
Masterfunktionen fiir die Produktreihen M340, Premium und Quantum. Das Gerét ist
als Modbus TCP-Slave in die SPS-Architektur integriert.

Die Profibus-Konfiguration erfolgt per FDT-/DTM-Technologie. Ein Softwarepaket mit
3 DTMs ist im Lieferumfang des PRMs enthalten:

e Derin Unity Pro zu verwendende "PRM-Master-DTM" als Profibus-
Konfigurationstool, mit dem der PRM fiir die Verwaltung zyklischer
Datenaustausche konfiguriert werden kann.

e Der "generische Profibus-Gerate-DTM" fiir Gerate ohne Gerate-DTM jedoch mit
GSD-Datei.

e Der "PRM-CommDTM" zur Verwendung innerhalb eines FDT-Rahmens fiir die
Kommunikation mit Profibus-Geraten von einem Gerate-DTM (ber den PRM.

Das PRM-Modul verfugt tber den Formfaktor eines Premium-Moduls einfacher
Breite. Es kann eigensténdig auf einer DIN-Schiene, Schlitzplatte oder Tafel oder als
Premium-Modul im Premium-Rack montiert werden.

Der PRM-Master-DTM enthalt alle Elemente fiir die Konfiguration und Steuerung des
PRM-Moduls durch die SPS innerhalb von Unity Pro, einschlieRlich fir die Profibus-
Konfiguration, das Lesen des PRM-Prozessabbilds durch die SPS uber Ethernet
sowie die Erstellung aller Profibus-Geratevariablen.

Es konnen mehrere PRM-Module mit demselben Ethernet-Netzwerk verbunden
werden.

PRM User Manual
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Hauptfunktionen

Hauptfunktionen des PRM-Moduls:

Bereitstellung eines transparenten Zugriffs von Unity Pro- oder
Ressourcenverwaltungstools auf die Profibus-Gerate

PROFIBUS DPVO0- und DPV1-Master

Bis zu 125 Profibus-Gerate mit insgesamt weniger als 4 KB Eingangsdaten und 4
KB Ausgangsdaten

2 Ethernet-Ports mit eingebettetem Switch

SNMP V2-Agent, Private MIB von Schneider

Austausch defekter Gerate

Kompatibilitat mit M340, Premium und Quantum

Kompatibilitat mit Hot Stand By-Architekturen fiir Premium und Quantum

Hauptfunktionen des PRM-Master-DTMs:

Profibus-Topologiebeschreibung durch Instanziieren von Gerate-DTMs im Browser
des FDT-Rahmens
Profibus-Netzwerk-Scan

SPS-E/A-Scannerzeilen automatisch in Unity Pro fir das Lesen des PRM-
Prozessabbilds konfiguriert

Automatisch in Unity Pro erstellte sofort verwendbare strukturierte Variablen fir die
Profibus-Gerate

Konfigurationsspeicherung als Teil der Unity Pro-Anwendung

PRM User Manual
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2. Systemubersicht

Auf einen Blick Dieser Abschnitt enthélt in Bezug auf Hardware und Software eine Ubersicht (iber das

System, in das der PRM integriert ist.

PRM-Modul in seiner

Betriebsumgebung Premium
Quantum

oder PRM-Modul

M240

Switch ‘

non
(= -Ne)

andere PRMs

Modbus-TCP- FDR-
Gerat Server

DR/P,
Gateway oder

e

Profibus DP Profibus PA-
VOVl Gerit
Gerdt

Konfigurations-
Diagnose-PC
Ressourcenverwaltungstool

Kabelsatz serieller Konverter SPS-
Konfiaurationskanal oder Ethemet

Ethemet
Profibus

Str

Verwendung eines Ethernet-Moduls

Premium
Quantum

PRM-Modul

Switch

non
(= -Na }

IEEEEEEEEEEAT

Konfigurations- /Diagnose-PC

andere
PRMs
: Modbus-  FDR-
TCP-Gerdt Server

e

DP/Pa-
Gateway oder

AT

Profibus DP Profibus PA-
VO/v1- Gerdt
Gerat

Kabelsatz serieller Konverter PLC-
Konfigurationskanal oder

Ethernet
Profibus

Eing

Verwendung des Ethernet-Ports der CPU
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PRM-Master-DTM und
dessen Umgebung

Premium/Quantum

Hot Standby
Primiire SPS

Standby-SPS

I Standlsitung I

PRM-Modul

Modbus-TCP- FDR-

andere PRMs
' Gerat Server

non
F] "n4 wcwooxz
nwown

[ esn <mwnz

N

DP/PA-
Gateway oder

N

0] e®0 <Bwx
(E] ?n4 wmcmooxz

]

Profibus DP Profibus PA-

ﬁ

VO/V1- Geridt

-

| e

Gerat

Konfigurations-
Diagnose-PC
Ressourcenverwaltungstool

Hot Standby-Architektur

UnityPro

FDT-Rahmen

Konfigurations-
datei

E/A-Scanner
Informationen

EEssmssunn

USB oder
| seriell

DPV1 Kom. :
und :
Diagnose :
Ethernet :
Herunterladen| Modbus TCP iHEN nterladen

SPS

ELERN Y
cwn

Profibus DPVO & DPV1

PRM
A v
System Modbus-
Register
| |

Gerit

Profibus-

Profibus-
Gerit
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PRM-
Kommunikations-DTM
und dessen
Umgebung

Einschrankungen

. Hersteller
DTMs

/ FDT-Rahmen \

" Minimale
Profibus-
Konfiguratio /

/

A

DPV1 Kom.
und
Diagnose

Profibus-Initialisierun

PRM
v
System
Nur Profibus DPV1 |
I 1
Profibus- Profibus-
Gerdte Geréate

Es kann jeweils immer nur ein Master-DTM mit dem PRM verbunden werden.

Es kénnen bis zu drei Kommunikations-DTMs gleichzeitig verbunden werden. Weitere
Verbindungen werden abgelehnt.

Jeder verbundene DTM kann gleichzeitig bis zu 8 Requests ausgeben (also bis zu 32
Requests, wenn 4 DTMs verbunden sind).
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Verwendung eines Master-DTMs oder eines
CommDTM

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel werden die Funktionen von PRM-Master-DTMs und CommDTMs
und die Bedingungen fiir deren Verwendung beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
PRM-Master-DTM 17
PRM-CommDTM 18
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PRM-Master-DTM

Einflhrung

Einflhrung

Profibus DP-Dienste

Einfihrung in die PRM-Master-DTM-Schnittstelle und deren Profibus DP-
Diensteverwaltung

Der PRM-Master-DTM ist im Softwarepaket des PRM-Moduls enthalten. Es handelt

FDT-Rahmen Kommunikations- Gerate-DTM
DTM
Hersteller
Unity Pro PRM-Master-DTM
Generisch

sich um einen Kommunikations-DTM (Device Type Manager).

Er ist auf die Verwendung mit Unity Pro, eine FDT-Rahmenanwendung, ausgelegt.

Neben den Standardfunktionen weist der CommDTM folgende Funktionen auf:

Profibus-Feldbuserkennung,
Verbindung mit Unity Pro durch den automatischen Export von

Geratevariablenbeschreibungen und die Erzeugung von Ethernet E/A-
Scannerzeilen bei der SPS-Konfiguration.

PRM-Konfiguration (allgemeine Konfiguration, Profibus DPVO0- und DPV1-
Konfiguration, E/A-Zuordnung),

Erzeugung einer Konfigurationsdatei und Herunterladen der Datei auf den PRM,

PRM-Moduldiagnose (allgemeine und Profibus-Informationen) und Profibus-
Geratediagnose,

Ebenfalls enthalten ist ein generischer Profibus-Gerate-DTM, der innerhalb von Unity
Pro im Zusammenhang mit dem PRM-Master-DTM verwendet werden kann. Er

ermoglicht die Konfiguration sédmtlicher Profibus-Gerate, fir die kein Gerate-DTM
verfligbar ist, solange diese eine GSD-Datei enthalten. Dieser DTM analysiert die

GSD-Datei, um Informationen fiir den Start des Geréats durch einen DPV0- und
DPV1-Master auszuwerten und die E/A-Zuordnung abzurufen.

DP-Dienste Klasse Ja/Nein Uber
Klasse 1 SPS
DPVO Klasse 2 SPS
Klasse 1 SPS
SPS
DPV1 Klasse 2 Master-DTM
Gerate-DTM

PRM User Manual
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PRM-CommDTM

Einflhrung

Einflhrung

Profibus DP-Dienste

Einfihrung in die PRM-CommDTM-Schnittstelle und deren Profibus DP-
Wartungsverwaltung

FDT-Rahmen | Kommunikations- Gerate-DTM

DTM
Unity Pro
Pactware PRM-CommDTM Hersteller
oder
Fieldcare

Der PRM-CommDTM ist im Softwarepaket des PRM-Moduls enthalten. Es handelt
sich um einen Kommunikations-DTM (Device Type Manager).

Dieser ermoglicht die Kommunikation von einem Gerate-DTM zum Gerét tber den
PRM. Gerate-DTMs verwenden DPV1-Requests der Klasse 2.

Der CommDTM enthalt folgende Funktionen:

e PRM-Konfiguration fiir DPV1-Dienste der Klasse 2 bei Bedarf.
e Diagnose des PRMs und der im FDT-Rahmen angegebenen Geréte.
e  Profibus-Feldbuserkennung.

Der PRM-CommDTM kann in Unity Pro und in anderen FDT-Rahmencontainern,
insbesondere in Ressourcenverwaltungstools, verwendet werden.

Hinweis: Der PRM-Master-DTM und der PRM-CommDTM k&nnen gleichzeitig in

Unity Pro verwendet werden:

e Esistim Allgemeinen nitzlich, wenn das Profibus-Netzwerk wenige Gerate
enthalt, die nicht in die (zyklische) Kommunikation fiir den Datenaustausch
integriert sind.

e Dies kann auch als Losung fiir Herstellergerate-DTMs verwendet werden, die
keine richtigen Einstellungen fiir die Gerateklasse 1 bereitstellen. In diesem Fall
muss der auf der Gerate-GSD basierende generische Profibus-Gerate-DTM mit
dem PRM-Master-DTM verwendet werden. Der Gerate-DTM kann jedoch auch
parallel zum CommDTM verwendet werden.

DP-Dienste Klasse Uber
Klasse 1 Nein
DPVO Klasse 2 Nein
Klasse 1 Nein
DPV1 Klasse 2 Ja CommDTM

PRM User Manual
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4, Hardware- und Softwareanforderungen

Inhalt dieses Kapitels In diesem Kapitel wird die gesamte Hardware und Software beschrieben, die flr die
Einrichtung des PRM-Moduls und dessen Betriebsumgebung erforderlich ist.
Abschnitte in diesem Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:
Kapitel
Abschnitt Seite
Computer 20
SPS 21
Profibus-Gerate 22
Sonstiges 23
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Computer

Hardware

Software

Informationen zum Master-DTM finden Sie bei den Unity Pro-Anforderungen.

Die folgenden Anforderungen gelten fir den CommDTM.

System mit Microsoft Windows Vista Business Edition (32 Bit)
System: Prozessor Pentium 1V 2,4 GHz oder héher, 3,0 GHz empfohlen
RAM: min. 1 GB; empfohlen: 2 GB

Festplatte: min. 8 GB freier Speicherplatz; empfohlen 20 GB

oder

System mit Microsoft Windows XP Professional Edition

System: Prozessor Pentium1,2 GHz oder hoher, 3,0 GHz empfohlen
RAM: min. 512 MB; empfohlen: 1 GB

Festplatte: min. 8 GB freier Speicherplatz; empfohlen 20 GB
Microsoft Internet Explorer 5.5 oder héher

DVD-ROM-Laufwerk (Brenner empfohlen): fir die Softwareinstallation.

Anzeige: min. VGA (800x600). Empfohlen: SVGA (1024x768 oder héher) mit 24-Bit-
Farbtiefe.

Zeigegerat: Maus oder kompatible Gerate.

Kommunikationsport und -protokoll: Ethernet TCP/IP (RJ45)

Webbrowser: Internet Explorer 5.5 oder héher
SPS-Programmiersoftware: Unity Pro V5.0

FDT-Rahmencontainer:
e  Unity Pro V5.0
e oder eine andere FDT-Rahmenanwendung fir den CommDTM

PRM User Manual
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SPS

Modell und Referenz

Der PRM ist mit den aktuellen Versionen der CPUs von M340, Premium und
Quantum kompatibel.

Die Konfiguration muss einen Modbus TCP Ethernet-Port zum Lesen des PRMs
enthalten. Es kann sich um ein Ethernet-Kommunikationsmodul (ETY oder NOE)
oder den eingebetteten CPU-Port von Premium/Quantum handeln, an dem ein E/A-
Scanner konfiguriert werden kann.

Der PRM kann in eine Premium und Quantum Hot Standby-Architektur integriert
werden.

Bitte entnehmen Sie den Versionshinweisen die erforderlichen Mindestversionen der
CPU- und Ethernet-Module.

PRM User Manual
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Profibus-Gerate

Profibus DP- und PA-
Gerate

Profibus DP-/PA-
Koppler

Hardware:

Es werden von der PNO zertifizierte Gerate empfohlen.
http://www.profibus.com/

Software:

Profibus-DTM oder GSD-Datei des Herstellers.
Es werden von der FDT Group zertifizierte Gerate-DTMs empfohlen.
http://www.fdtgroup.org/

Es werden samtliche Kopplertypen unterstutzt:

e  Segmentkoppler
e  Gateway-Segmentkoppler
e DP-/PA-Verbindung

Es werden Gateway-Segmentkoppler empfohlen:

e Transparenz bei der Softwarekonfiguration: PA-Gerate werden als DP-Gerate
erkannt

e Keine Beschrankung des PROFIBUS PA-Datenvolumens

e  Unterstiitzung hoher PROFIBUS DP-Ubertragungsgeschwindigkeiten

PRM User Manual
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Sonstiges

Ethernet-Switch

Stromversorgung

Kabel

Das PRM-Modul verfugt tber einen integrierten Ethernet-Switch mit zwei Ports, der
fir gangige Anwendungen mit einer SPS und einem PRM ausreicht. Bei groReren
Anwendungen mit mehreren Computern oder SPS wird ein externer Ethernet-Switch
mit mehreren Ports empfohlen.

Es muss eine externe 24-V-Stromversorgung an die Klemmenleiste des PRM-Moduls
angeschlossen werden. Wenn sich das PRM-Modul im selben Schaltschrank wie die
SPS befindet, kann es an dieselbe Stromversorgung angeschlossen werden. Es
muss sichergestellt werden, dass der bereitgestellte Strom flr die Installation
ausreicht.

Ethernet-Kabel: Kat. 5, STP-Kabel (abgeschirmte, verdrillte Leiterpaare) mit RJ45-
Steckverbindern gemaf TIA-EIA-568A.

Profibus-Kabel: abgeschirmte, verdrillte Leiterpaare (Informationen zu den
Kabelmerkmalen finden Sie im Teil Hardware: Installation und Eigenschaften).
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V. Hardware: Installation und
Eigenschaften

In diesem Teil wird das Einrichten der Systemhardware beschrieben und es werden

Inhalt dieses Teils
die Eigenschaften der PRM-Hardware vorgestellit.

Kapitel in diesem Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:
Teil
Kapitel Thema Seite
5 Auf einen Blick 25
6 Installation des Moduls 27
7 Eigenschaften der Hardware 37
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Auf einen Blick

Modulansicht

Referenz des
PRM-Moduls

Beschreibung

4 LED-Anzeigen (siehe Diagnose):

— Systemfehler erkannt

— Busfehler erkannt

— In Betrieb

— CLS2

2und 3

RJ45-Steckverbinder fur die Ethernet-
Verbindung (integrierter Switch)

9-poliger SUB-D-Steckverbinder fiir die
Profibus-Verbindung

Schraubklemme fiir den Anschluss der
24-V-Gleichstromversorgung (siehe
Stromversorgung)

Montageplatte zur direkten Befestigung
des Moduls auf einer DIN-Schiene AM1-
DE200/DP200 oder auf einer
Schlitzplatte Telequick AM1-PA
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Frontseite

gusk @ @ sF
RUN/STOP — =
cLse — ()

MACE | 00:B0:F4:FF00:AR MAC-Adresse des Moduls

2 x RJ-45-Port- Ethernet-
Switch mit LED-Anzeigen

9 poliger SUB D-Port
Profibus-Verbindung

Klemmenleiste
fiir Spannungsversorgung
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Installation des Moduls

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel wird das Einrichten der Modulhardware beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
Einstellung der PRM-IP-Adresse, Drehschalter 28
Befestigung des PRM-Moduls 30
Erdung 32
Profibus-Verbindung 33
Ethernet-Verbindung 34
Stromversorgung 35
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Einstellung der PRM-IP-Adresse, Drehschalter

Zuweisung von IP- Vor dem Einrichten des PRMs sollten Sie alle im Netzwerk vorhandenen Ethernet-
Adressen Gerate sowie deren IP-Adressen ermitteln und neuen Geraten IP-Adressen
zuweisen.

Wenden Sie sich an lhren Systemadministrator, um zu ermitteln, ob Sie neue IP-,
Gateway- und Subnetzmasken-Adressen konfigurieren missen. Wenn der
Administrator neue Adressparameter zuordnet, miissen Sie das Modul Uber lhr
Programmiergerat konfigurieren.

Gerit IP-Adresse

Computer
SPS-CPU

SPS-Ethernetmodul
PRM (werkseitige IP-Adresse)

Dedizierte PRM-IP-Adresse
FDR-/DHCP-Server

A ACHTUNG

GEFAHR DURCH DOPPELTE ADRESSEN

Verbinden Sie das Modul erst dann mit Ihrem Netzwerk, wenn Sie sichergestellt
haben, dass es im Netzwerk eine eindeutige IP-Adresse erhalt. Der Anschluss
von zwei Geraten mit derselben IP-Adresse kann unvorhersehbares Verhalten
lhres Netzwerks hervorrufen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder
Gerateschaden fihren.
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Drehschalter

Die Drehschalter befinden sich auf der Riickseite des Moduls und missen eingestellt
werden, bevor das PRM-Modul befestigt wird. Nach der Befestigung des Moduls sind
die Drehschalter nicht mehr zuganglich.

Uber die Drehschalter wird vor allem der Zuweisungsmodus fiir die PRM-IP-Adresse
festgelegt:

Entsprechend der Standardkonfiguration verwendet der PRM die werkseitige IP-
Adresse: 10.10.xxx.yyy, wobei xxx und yyy die beiden letzten Zahlen der MAC-Adresse
im Dezimalformat sind. Die MAC-Adresse ist auf der Frontseite des Moduls angegeben.

Uber den unteren Schalter kann fiir den Modus der IP-Adressierung zwischen DHCP
und Stored ausgewahlt werden. Der obere Schalter wird im DHCP-Modus fiir weitere
Informationen verwendet:

e DHCP: Die IP-Adresse wird vom PRM unter Verwendung eines
Hardwaregeratenamens auf einen DHCP-Server angefordert.
Der Geratename besteht aus einer Zeichenfolge:
-  Erbeginnt mit der Modulreferenz: TCSEGPA23F14F
.,  Darauf folgt eine konfigurierbare numerische Erweiterung in Dezimalen
von 000 bis 159, die von den Schalterwerten abhéngt:Erweiterung =
zehnfacher Wert (Einstellung des oberen Schalters x 10)
+ Einheitswert (Einstellung des unteren Schalters).

Wenn beispielsweise der obere Schalter auf F (15) und der untere Schalter auf 2
eingestellt ist, lautet der Geratename TCSEGPA23F14F152.

e Stored: Die IP-Adresse wird vom DTM (Einstellung Dedizierte IP-Adresse)
konfiguriert und als Teil der PRM-Konfigurationsdatei im PRM gespeichert.

In bestimmten Fallen kdnnen auch zwei zusatzliche Modi ausgelést werden:
e Clear IP: Temporarer Modus zum Loschen der PRM-Konfigurationsdatei,
einschliel3lich der gespeicherten IP-Adresse.
e Recovery: Spezifischer Modus zur Firmware-Aktualisierung, wenn der normale
Modus unter Verwendung des DTMs nicht funktioniert. Darf nur mit
Unterstlitzung des technischen Supports verwendet werden.

Schalter | Position Beschreibung/Bedeutung

Unten 0-9 Auswahl des DHCP-Modus
Einheitswert der Geratenamenerweiterung (0, 1, 2, ... 9)

A B, C Modus Stored: IP stammt aus der Konfigurationsdatei

oder D
E Clear IP: Léschen der Konfigurationsdatei
F Recovery

0 bis F Zehnfacher Wert der Geratenamenerweiterung (0, 1, ... 15).
(hexa) | wird bei Auswahl des DHCP-Modus verwendet.

Hinweis: Werkseitig ist der obere Schalter auf 0 und der untere Schalter auf C
eingestellt.

Hinweis: Die Position des Drehschalters wird nur beim Einschalten gelesen.
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Befestigung des PRM-Moduls

Ubersicht Fir die Installation des PRM-Moduls stehen zwei Mdglichkeiten zur Auswahl:

¢ Mit der Montageplatte als eigenstandiges Modul auf einer DIN-Schiene,
Schlitzplatte oder Tafel

e Ohne Montageplatte als Premium-Modul im Rack

Montageplatte

<
@4 3
e
§§

oA

Nr.

Bedeutung

Zwei Bohrungen mit einem Durchmesser von 5,5 mm (7/32 Zoll) zur
Befestigung der Montageplatte an einer Tafel oder einer Schlitzplatte
AM1-PA. Der Mittenabstand betragt 140 mm (5,51 Zoll).

Anzugsdrehmoment: 1 bis 1,2 Nm (8,8 bis 10,6 Ib-in).

M4-Bohrung zur Befestigung des PRM-Moduls.

Zwei Bohrungen mit einem Durchmesser von 6,5 mm (0,26 Zoll) zur
Befestigung der Montageplatte an einer Tafel oder einer Schlitzplatte
AM1-PA. Der Mittenabstand betragt 88,9 mm (3,5 Zoll).

Schlitze zur Positionierung der an der Unter- und Riickseite des
Moduls vorhandenen Stifte.
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Montage auf einer DIN-  Abbildung des auf einer Schiene AM1-DE200 oder AM1-DP200 oder einer Platte
Schiene oder Platte AM1-PA befestigten Moduls:

]

aMortagetyp Platzbedar!

Lochplatie 132,7 mm
(AM1-PA) 15.224%)

DiM-Schiene 1437 mm
(AM1-DE200) (56577
DiN-Schiene & 136.2 mm
M1-DP200) (5.362)
Installation auf DIN-Schiene Abmessungen
Montage in einem Aus mechanischer Sicht wird der PRM wie andere Premium-Module befestigt.
Premium-Rack Die Montageplatte muss in diesem Fall vor der Befestigung des Moduls entfernt

werden.

Aus elektrischer Sicht verwendet der PRM nicht den Rack-Anschluss zur Verbindung
mit der Stromversorgung. Er muss Uber eine externe Stromversorgung betrieben
werden.

Gehen Sie folgendermafien vor, um das Modul von der Montageplatte zu trennen:

1. Schritt: Losen Sie die Schraube an der Oberseite des Moduls, um dieses von der
Montageplatte zu trennen.

2. Schritt: Schwenken Sie das Modul nach vorne, und ziehen Sie die Stifte aus den
Schlitzen im unteren Bereich der Montageplatte.

Die Premium-Dokumentation enthalt eine Beschreibung der Installation im Rack.
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Erdung

Erdung des PRM-
Moduls

Uber die Funktionserde am Stromstecker kénnen Stérgerdusche mit héherer
Frequenz entladen werden.

+24 D

RS

Erdung

Das Modul ist Giber die Metallplatte auf der Riickseite des Moduls geerdet.

Bei eingesetztem Modul stehen diese Metallplatten in Kontakt mit dem Metall der
Montageplatte. Geschirmte Steckverbinder (RJ45 Ethernet, SubD9 Profibus) sind
ebenfalls mit der Funktionserde verbunden.

Zur Vermeidung eines elektrischen Schlags durch indirekten Kontakt muss die
Funktionserde mit der Schutzerdung verbunden sein.

Weitere Informationen zur Erdung finden Sie in Erdung und elektromagnetische
Vertraglichkeit von SPS-Systemen - Benutzerhandbuch.

A\ GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS

Schlieflen Sie die Klemme der Funktionserde an die Schutzerdung an, bevor Sie
das geschirmte Ethernet- und Profibus-Kabel verbinden.

Wenn Sie Anschliisse trennen, klemmen Sie den Erdleiter zuletzt ab.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Profibus-Verbindung

PRM-Profibus-Stecker D

Nr. Signal
1 Erde

Nicht verbunden
PFB B
RTS
PFB 0 VDC
PFB 5 VDC

Nicht verbunden

PFB A

O || N|O| ||l wWIN

Nicht verbunden

Profibus-Verkabelung Die folgenden Referenzen sollten fiir Kabel und Steckverbinder verwendet werden:

Referenz Beschreibung

TSX PBS CA Profibus-Kabel: Langen von 100 oder 400 m
100/200

9-Wege-Stecker des Typs SUB-D mit

490 NAD 91103 Leitungsabschluss (gelb)

9-Wege-Stecker des Typs SUB-D mit

490 NAD 911 04 Zwischenverdrahtung (grau)

9-Wege-Stecker des Typs SUB-D mit
490 NAD 911 05 Zwischenverdrahtung und Steckbuchse des
Typs Sub-D (grau)

Beschreibungen des Profibus-Kabeltyps finden Sie im Teil XVI EinfUhrung in
Profibus DP.
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Ethernet-Verbindung

RJ45-Ethernet- Abbildung des geschirmten RJ45-Anschlusses fir die Ethernet-Verbindung:
Anschluss

P —

P
p <+

b o
pr~
T

Nr. Signal
1 Tx+
Tx-

Rx+

Nicht verbunden

Nicht verbunden

Rx-

Nicht verbunden

Nicht verbunden
Verbindungs-/Aktivitats-LED

O || N[O |[hd|WIN

-
o

Verbindungsstatus-LED

Ethernet-Kabel Kat. 5, STP-Kabel (abgeschirmte, verdrillte Leiterpaare) mit RJ45-Steckverbindern
gemaR TIA-EIA-568A.
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Stromversorgung

Beschreibung

+24 D
0
Erdung

Anschluss Beschreibung

+24 VDC 24-VDC-Eingangsklemme

oV 0-V-Eingangsklemme
Erdung Funktionserde — mit dem PRM-
Gehause verbundene geerdete Klemme

Das PRM-Modul muss Uber eine externe 24-VDC-Industriestromversorgungseinheit
betrieben werden, die die Eigenschaften im Abschnitt Elektrische Eigenschaften
(Teil V, Kapitel 3) erfullt.

Die Stromversorgung muss lokal erfolgen: Kabelldange < 30 m.
Es muss eine externe flinke Sicherung verwendet werden.
Das PRM-Modul verfugt tber einen Verpolungsschutz.

A ACHTUNG

AUSWAHL DER FALSCHEN SICHERUNG

Verwenden Sie einen flinken Sicherungstyp, um die elektronischen Komponenten
des Moduls vor Uberstrom und Verpolung der Eingangs-/Ausgangsversorgungen
zu schitzen. Die Auswabhl einer falschen Sicherung kann zur Beschadigung des
Moduls fiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kdrperverletzung oder
Geréateschaden fihren.
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Vorbereiten des
Netzkabels

AnschlieRen des
Netzkabels

Einschalten der
Stromversorgung

Verwenden Sie fir das Netzkabel méglichst Drahte mit einem Durchmesser von 0,2
bis 2,5 mm (24 bis 12 AWG), und verdrillen Sie die Drahtenden, bevor Sie die
Klemmen befestigen.

. Es kdnnen starre oder flexible Leiter verwendet werden.

. Bei flexiblen Leitern kbnnen Kurzschlussschleifen auftreten, wenn die
Leiterenden nicht ordnungsgeman verdrillt werden. Um dies zu vermeiden,

verwenden Sie Kabelenden des Typs DZ5CE/AZ5CE. I—r_|

Abisolierlange

7 mm
——— | \
)
)

Verdrillter Leiter

Gehen Sie wie folgt vor:
e Stellen Sie sicher, dass das Stromversorgungsmodul AUSGESCHALTET ist.
e Fiihren Sie das Leiterende in die entsprechende Offnung des Stromsteckers ein,

und ziehen Sie die Schraube mit einem Schraubendreher mit flachem Kopf
(Grofke 0,6 x 3,5 mm) fest.

Schalten Sie das Stromversorgungsmodul ein.

Die LEDs des PRM-Moduls leuchten zur Anzeige, dass der Strom eingeschaltet ist
und das Modul gestartet wird (ca. 30 s).

Informationen zur Bedeutung der LEDs finden Sie im Kapitel Diagnose und
Fehlersuche > LED.

PRM User Manual

36



Eigenschaften der Hardware

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel werden die Eigenschaften der PRM-Hardware beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
Elektrische Eigenschaften 38
Normen 39
Nutzungsbedingungen 40
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Elektrische Eigenschaften

Parameter Mindestwert | Nennwert Hoéchstwert
Stromversorgung 18 VDC 24 VDC 30 vDC
Riffelfaktor (Vp-p) 10 %
Zulassige Uberspannung (fiir 1 Stunde 34 VDC
und fiir 24 Stunden)

Stromaufnahme 150 mA bei 200 mA

24 VDC bei 24 VDC
Leistungsverlust 3,6 W 48 W
Dauer des Stromausfalls bei 10 ms

Unterbrechung der Stromversorgung
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Normen

Normenkonformitat

Anforderung Erflllte Norm
Norm fiir Automatisierungsprodukte | IEC61131-2
CSA-Anforderungen CSA22.2 Nr. 142
CSA-Zulassung far CSA 22.2 Nr. 213
Gefahrenbereiche Klasse |, Bereich 2, Gruppen A, B, C, D
UL-Anforderungen UL508
Behordliche Zulassungen fiir die IACS E10
Handelsmarine

CE-Kennzeichnung — Konformitat mit EU-Richtlinien:

1. EMV-Richtlinie Nr. 2004/108/EG
2. Niederspannungsrichtlinie Nr. 2006/95/EG

A\ GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Entfernen Sie Anschliisse nur dann, wenn Sie zuvor die Stromversorgung
abgeschaltet haben oder wenn bekannt ist, dass im betreffenden Bereich keine
Gefahr besteht.

Dieses Gerat ist nur geeignet fiir den Einsatz an Positionen mit Class I, Division 2,
Groups A, B, C und D oder an gefahrenfreien Positionen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere Verletzungen
zur Folge.
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Nutzungsbedingungen

Anwendungsbe-
dingungen

Nutzungsbedingungen:
e  Temperatur:
o TCSEGPA23F14F: 0 bis 60 °C
o TCSEGPA23F14FK: -25bis 70 °C
Relative Luftfeuchtigkeit: 10 bis 95 % (nicht kondensierend)
Kuhlung: Konvektion, keine Ventilatoren
Hoéhe: 2.000 m (Betrieb)
Vibrationsfestigkeit:
o 2G sinusférmig bei Befestigung auf einer Platte oder im Premium-Rack

- 1G sinusférmig bei Befestigung auf einer DIN-Schiene

Lagerungsbedingungen:
e  Temperatur: -40 bis 85 °C
¢ Relative Luftfeuchtigkeit: 10 bis 95 % (nicht kondensierend)
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VI.

Softwareinstallation

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem

Teil

In diesem Teil wird der Installationsprozess fiir den PRM-Master-DTM, den PRM-
CommDTM und die Profibus-Gerate-DTMs beschrieben.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
8 Installation des PRM-Master-DTMs 42
9 Installation des PRM-CommDTMs 43
10 Installation der Profibus-Gerate-DTMs 44
46

11

Aktualisierung des DTM-Katalogs des FDT-
Rahmens
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Installation des PRM-Master-DTMs

Einfuhrung

Schrittweise Installation

Die im Lieferumfang des PRM-Moduls enthaltene CD-ROM bietet zwei unabhangige
Einrichtungsmaoglichkeiten:

e PRM-Master-DTM und generisches Profibus-DTM
¢ PRM-CommDTM

Die DTMs koénnen auf demselben Computer installiert werden.

Stellen Sie vor der Installation oder Deinstallation sicher, dass sie nicht gerade
verwendet werden.

-

Legen Sie die Installations-CD-ROM in das CD- oder DVD-Laufwerk des
Computers ein.

2. Es wird automatisch ein Menu geéffnet. Falls kein Menu gedffnet wird, 6ffnen
Sie Uber Windows Explorer das Stammverzeichnis der CD, und klicken Sie auf
die Readme-Datei, um Anweisungen zur Vorgehensweise zu erhalten.

3. Offnen Sie die Readme-Datei und die Versionshinweise, und lesen Sie diese
sorgfaltig durch.

4. Wahlen Sie die Installation des Master-DTMs aus.

5. Wabhlen Sie die Sprache des Installationsassistenten aus, und bestatigen Sie
lhre Auswahl, indem Sie auf OK klicken.

6. Bestatigen Sie den Startbildschirm, indem Sie auf Weiter klicken.

7. Lesen Sie sich die Lizenzvereinbarung fir Endbenutzer durch, und stimmen Sie
deren Bedingungen zu, indem Sie die Option Ich akzeptiere die Bedingungen
der Lizenzvereinbarung auswahlen. Klicken Sie dann auf Weiter, um
fortzufahren.

8. Verwenden Sie den angegebenen Zielordner, oder andern Sie diesen, indem Sie
auf die Schaltflaiche Andern klicken. Klicken Sie auf Weiter.

9. Klicken Sie auf Installieren.

10. Klicken Sie auf Fertig stellen, um die Installation des PRM-Master-DTMs
abzuschlieRen.

Hinweis: Aktualisieren Sie anschlieRend den DTM-Katalog von Unity Pro, damit der
Master-DTM im Katalog angezeigt wird. Informationen hierzu finden Sie im Kapitel
Aktualisierung des DTM-Katalogs des FDT-Rahmens.
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Installation des PRM-CommDTMs

Einfuhrung

Schrittweise Installation

Der PRM-CommDTM kann auch dann installiert werden, wenn die Unity
Pro-Software nicht auf dem Computer vorhanden ist.

Die im Lieferumfang des PRM-Moduls enthaltene CD-ROM bietet zwei unabhangige
Einrichtungsmaglichkeiten:

e PRM-Master-DTM und generisches Profibus-DTM
¢ PRM-CommDTM

Die TMs kénnen auf demselben Computer installiert werden.

Stellen Sie vor der Installation oder Deinstallation sicher, dass sie nicht gerade
verwendet werden.

1. Legen Sie die Installations-CD-ROM in das CD- oder DVD-Laufwerk des
Computers ein.

2. Es wird automatisch ein Menu geéffnet. Falls kein Menu gedffnet wird, 6ffnen
Sie Uber Windows Explorer das Stammverzeichnis der CD, und klicken Sie auf
die Readme-Datei, um Anweisungen zur Vorgehensweise zu erhalten.

3. Offnen Sie die Readme-Datei und die Versionshinweise, und lesen Sie diese
sorgfaltig durch.

4. Wahlen Sie die Installation des CommDTMs aus.

5. Wahlen Sie die Sprache des Installationsassistenten aus, und bestatigen Sie
lhre Auswahl, indem Sie auf OK klicken.

6. Bestatigen Sie den Startbildschirm, indem Sie auf Weiter klicken.

7. Lesen Sie sich die Lizenzvereinbarung fir Endbenutzer durch, und stimmen Sie
deren Bedingungen zu, indem Sie die Option Ich akzeptiere die Bedingungen
der Lizenzvereinbarung auswahlen. Klicken Sie dann auf Weiter, um
fortzufahren.

8. Verwenden Sie den angegebenen Zielordner, oder dndern Sie diesen, indem Sie
auf die Schaltflache Andern klicken. Klicken Sie auf Weiter.

9. Klicken Sie auf Installieren.

10. Klicken Sie auf Fertig stellen, um die Installation abzuschlief3en.

Hinweis: Aktualisieren Sie anschlieBend den DTM-Katalog des FDT-Rahmens,
damit der CommDTM im Katalog angezeigt wird. Informationen hierzu finden Sie im
Kapitel Aktualisierung des DTM-Katalogs des FDT-Rahmens.
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10.

Installation der Profibus-Gerate-DTMs

Einfihrung

Installieren von
Herstellergerate-DTMs

Hinzufligen einer GSD-
Datei zur Bibliothek
generischer DTMs

Die Beschreibung des Profibus-Netzwerks erfolgt Gber Gerate-DTMs aus dem DTM-
Katalog des FDT-Rahmens (Unity Pro oder ein anderer Rahmen fur den
CommDTM).
Zum Ausflllen des DTM-Katalogs stehen zwei Mdglichkeiten zur Auswahl:
. Fir alle Rahmen, indem ein vom Geratehersteller bereitgestellter DTM
installiert wird.
«  Nur zur Unity Pro-Verwendung, indem der Master-DTM verwendet und eine
GSD-Datei der Bibliothek generischer DTMs hinzugefligt wird.

Bevor das Gerat hinzugefugt wird, muss der DTM auf dem Computer
installiert werden. Eine Einrichtungsdatei wird vom Hersteller bereitgestellt.
Anschliefend muss der DTM-Katalog des FDT-Rahmens aktualisiert
werden.

Der PRM-Master-DTM enthalt eine Schnittstelle zur Konvertierung von GSD-Dateien
in generische DTMs, die dann in den DTM-Katalog integriert werden kénnen.

1. Wahlen Sie in der Mentleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.

2. Klicken Sie im DTM-Browser auf PRM_Master.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste (DTM-Kontextmen), und wahlen Sie
Gerate-Menu > GSD in Bibliothek hinzufligen aus.

4. Wahlen Sie die GSD-Datei des Geréats aus, um sie der Bibliothek hinzuzufiigen.

Look in: ) GSD_Profibuz_TeSysT_W0201

~ o2 e m-

|| %] 5E2 10848, gsd

:
9 SEZ10B4E,gse
=
My Fecert SEZ10B48, gsf
Documents ([l SE210848.9sq
— SEZ10B48, gsi
. SEZ10B48.gss
Desklop
My Documents
-
1
My Computer
‘.} File: name: *.gs? »
bl Metwark, Files af twpe: ged Files [*.gs7] w |

5. Andern Sie gegebenenfalls das Feld Name des Gerédte-DTM (max. 26
alphanumerische Zeichen), und klicken Sie zur Bestatigung auf OK.

GSD in Bibliothek hinzufiigen

GSD-Hame: | TELEOAZ7.gsd |

Mame des Gerdte-DTM: | LTMR. - TeSys T Profibus |

Ik ] [ Abbrechen
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Entfernen einer GSD-
Datei aus der Bibliothek

6. In einem Meldungsfeld wird bestatigt, dass die GSD-Datei der Bibliothek
hinzugefigt wurde, und Sie werden aufgefordert, den Katalog zu aktualisieren.
Klicken Sie auf OK, um den Vorgang zu beenden.

Aktualisieren Sie anschliefend den DTM-Katalog, damit dieser generische DTM
angezeigt wird.

1. Wéhlen Sie in der Menuleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
2. Klicken Sie im DTM-Browser auf PRM_Master.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste, um das DTM-Kontextmeni zu 6ffnen, und
wahlen Sie Gerate-MenU > GSD aus Bibliothek entfernen aus. Es wird ein Fenster
geoffnet.

4. Wahlen Sie in diesem Fenster die Profibus-Gerate-GSD-Datei aus, die aus der
Bibliothek entfernt werden soll.

5. Klicken Sie auf die Schaltflache Entfernen.
6. Bestatigen Sie den Vorgang, indem Sie auf OK klicken.

7. In einem Meldungsfeld wird bestatigt, dass die GSD-Datei aus der Bibliothek
entfernt wurde, und Sie werden aufgefordert, den Katalog zu aktualisieren. Klicken
Sie auf OK, um den Vorgang zu beenden.
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11.

Aktualisierung des DTM-Katalogs des FDT-
Rahmens

Einfihrung

Aktualisieren des DTM-
Katalogs in Unity Pro

Nach Vornahme aller Anderungen (GSD-Datei hinzufiigen/entfernen oder DTM
installieren/deinstallieren) muss der DTM-Katalog aktualisiert werden.

1. Starten Sie die Unity Pro-Anwendung, und 6ffnen Sie das Unity-Projekt.

2. Wahlen Sie in der Menlleiste von Unity Pro die Option Tool > Hardwarekatalog
aus (Alt+2).
3. Klicken Sie im Fenster Hardwarekatalog auf die Registerkarte DTM-Katalog.

HART p =] Gerat Typ Hersteller Wersion D aturn 4= |
IPE =7 Actuator Profie DTM Gerdt Endiess+Hauser | 156711 | 20050513
153 C7 Cerahar M / Phx ds / Gerdt EndiesstHauser | 15131 0030615 | —
Modbus over TCP =7 Cenabar S/ PMs 7/ . Gerdt Endiess+Hauser | 15131... | 20090617
PCe =7 CenabarS /PMa7s/ . Gerdt Endiess+Hauser | 15.131... | 20030615
FiofibugDEVD _||ET Cerabar 5 7 Phnus .. Gerdt EndiesstHauser | 1.5.131... | 20090515
Profibus DIFY1T «| [T Cerabar 5 / Phs sdx .. Gierdt Endiess+Hauser | 15131... | 20030615 |
‘ ExtemesAktual|3|erungstool| K.atalog neu laden |
JUAT <15 THIT, CAbopen }, FLE Bus }, DTH-Katalog /

4. Klicken Sie auf die Schaltflaiche Externes Aktualisierungstool, um ein
dediziertes Tool zur Aktualisierung von FDT/DTM-Katalog zu 6ffnen.

& FDT/DTH Catalog Q[ﬁl@

Query:

E Devices Wersion Date Wendor
FRM Caomm 1x Schreider Electric

PRI Comm DT A

PROFIdtm

IPC [Level, Pressure] F4193/291

DDCPBEHZFDT12Lib

HART Communication

DDCPBECWPFDT1ZLib v
4 ¥

5. Klicken Sie auf die Schaltflache Aktualisieren, um die Aktualisierung zu starten.

6. Klicken Sie nach dem Aktualisierungsvorgang auf die Schaltflache Schlie3en, um
das Tool zu schlieen.

7. Klicken Sie dann im Hardwarekatalog auf die Schaltflache Katalog neu laden,
damit das Aktualisierungsergebnis im Unity Pro-Hardwarekatalog berlicksichtigt wird.

Nach Abschluss der Aktualisierung werden alle Geradte-DTMs im rechten Feld
angezeigt.

HART =l Gerat Typ Hersteller ‘ersion D atumn =
IPC 7 Actuator Profile DTM Gerdt Endress+Hauser | 1656711 | 20050513
153 " Corabar M / PMis ds /.. Gerdt Endress+Hauser | 15131 | 20080615 | —
Modbus over TCP (7 CerabarS /PMx7x/ . Gerdt Endress+Hauser | 15131 | 20030617
PCe * Cerabar 5 / PMx 75/ Gerdt Endress+Hauser | 15131 20030515
Profibus DPYO | T Cerahar 5 /Phxdx Gerit EndiesstHauser | 15131... | 20030615
Profibus DFY1 «| [T Cerabar 5 / Phls i .. Gierdt Endiess+Hauser | 15131... | 20030615 |
Esternes Aktualisierungstool | Katalag neu laden |
JUAT <15 THIT, CAbopen }, PLC Bus }, DTH-Katalog /

8. Uberpriifen Sie in der Liste des DTM-Katalogs, ob alle Geréte, die Sie mit dem
Profibus-Netzwerk verbinden mochten, vorhanden sind.
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VII.

Konfiguration des PRMs mit dem

Master-DTM

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil wird der Konfigurationsprozess mit dem PRM-Master-DTM
beschrieben.

Die Konfiguration ist in drei Teile untergliedert:

Beschreibung des Profibus-Netzwerks mithilfe des DTM-Browsers von Unity

Pro.

Einstellung der PRM- und Profibus-Gerate mit dem Master-DTM.

Verbindung des E/A-Scanners mit dem Master-DTM und Aktualisierung der

Anwendung uber die Registerkarte E/A-Scanner von Unity Pro.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
12 Beschreibung im DTM-Browser von Unity Pro 48
13 Einstellungen im Master-DTM 52
14 Verbindung und Aktualisierung des E/A-Scanners 76
15 Druck 8
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12.

Beschreibung im DTM-Browser von Unity Pro

EinfUhrung

Offnen des DTM-
Browsers

Hinzufiigen des PRM-
Master-DTMs

Der erste Konfigurationsschritt besteht in der Beschreibung des Profibus-Netzwerks
im DTM-Browser von Unity Pro. Hierzu werden Gerate aus dem DTM-Katalog
hinzugefiigt: zunachst die PRM-Gerate mit dem Master-DTM und dann die Profibus-
Slaves unter dem Master-DTM-Knoten.

Hinweis: Der DTM-Katalog muss nach der DTM-Installation aktualisiert worden sein.

Anstatt die Gerate einzeln hinzuzufliigen, kann bei einem bereits bestehenden
Netzwerk auch eine Feldbuserkennung iber den Master-DTM gestartet werden.
Informationen hierzu finden Sie im Kapitel Master- und Kommunikations-DTM —
Online-Vorgange > Profibus-Netzwerk-Erkennung.

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie Gerate hinzugefligt und geldscht werden,
und es wird eine Liste der Befehle bereitgestellt, die Giber das Kontextmen( des
Master-DTMs verfligbar sind.

Wabhlen Sie in der Mendileiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.

Als erstes Gerat wird der PRM hinzugefligt, indem der PRM-Master-DTM auf der
ersten Ebene der DTM-Verbindungsstruktur initiiert wird:

1. Wahlen Sie im DTM-Browser Host PC aus, klicken Sie anschlieRend mit der
rechten Maustaste und dann auf Hinzufligen.

2. Wahlen Sie im Popup-Fenster Hinzufiigen das Gerat PRM Master von Schneider
Electric aus.

Gerat Typ Hersteller Werzion
ﬁ FRM Mazter K.ommunik ation Schreider Electric 1%

3. Klicken Sie auf die Schaltflache DTM hinzufiigen, um den DTM hinzuzufligen.

4. Der Benutzer kann dann im Eigenschaftsfeld den Aliasnamen andern. Dieser
Aliasname wird in der SPS-Anwendung zur Identifizierung des PRMs verwendet.

5. Klicken Sie zur Bestatigung auf OK.

Der PRM-Master wird auf der ersten Ebene im DTM-Browser hinzugefligt.

&8 Unity Pro XL : PRM DOC GEN

Daktei Bearbeiten Ansicht  Dienske
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Hinzufliigen von
Profibus-Geréaten

Ldschen des PRM-
Master-DTMs

Ldschen des Profibus-
Gerate-DTMs

Die Profibus-Slaves mussen im DTM-Browser als untergeordnete Knoten des
Master-DTMs hinzugefiigt werden:

1. Klicken Sie im DTM-Browser auf < 1 >PRM_Master.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste (Kontextmeni des Master-DTMs) und dann
auf Hinzufligen.

Im Popup-Fenster Hinzufiigen wird die Liste verfiigbarer DTM-Gerate
angezeigt.

3. Wahlen Sie das hinzuzufligende Gerat aus, und klicken Sie zur Bestatigung auf
die Schaltflache DTM hinzufuigen.

4. Der Benutzer kann dann im Eigenschaftsfeld den Aliasnamen andern. Der
Aliasname wird in der SPS-Anwendung zur Identifizierung des Gerats verwendet.

5. Klicken Sie zur Bestatigung auf OK.
Es startet der Prozess zum Hinzufligen neuer Geréate.

Das neue Profibus-Gerat wird unter der PRM-Master-Instanz hinzugefiigt.

DTM-Browser

{3, Host PC
SRV < 1 = PRM_Master

L5 < Profibus:2 = Cerabar _S_PMx_7x

Wiederholen Sie diesen Vorgang fir jedes Gerat, das Sie mit dem Profibus-Netzwerk
verbinden mochten. Die zugewiesene Standardadresse kann zu einem spateren
Zeitpunkt geandert werden. Informationen hierzu finden Sie im Absatz Einstellungen
im Master-DTM > Parameter der Profibus-Geréte > Einrichten der Profibus-
Adresse.

1. Wahlen Sie im DTM-Browser die zu l6schende Master-DTM-Instanz aus, klicken
Sie dann mit der rechten Maustaste, um das DTM-Kontextmeni zu o6ffnen, und
klicken Sie auf Léschen.

2. Klicken Sie im Dialogfeld Loschen zur Bestatigung auf Ja.

1. Wahlen Sie im DTM-Browser den zu loschenden Profibus-Gerate-DTM aus,
klicken Sie anschliefend mit der rechten Maustaste und dann auf Loschen.

2. Klicken Sie im Dialogfeld Loschen zur Bestatigung auf Ja.
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Kontextmeni des
Master-DTMs

Sie kénnen das DTM-Kontextmenu Uber den DTM-Browser von Unity Pro 6ffnen,
indem Sie mit der rechten Maustaste auf die DTM-Instanz klicken:

8 Unity Pro XL : <Kein Name>*

Datei Bearbeiten Ansicht Dienste Extras Generieren SPS  Debuggen  Fenster  Hilfe

== & (B EH BEMA

{3, Hast-PC ‘ ‘

I < 1 = PRI Maste I
Offnen
Hirzufigen ...
Laschen EMTF
Yerbinden

Gerate-Mend

OFfline-Parameter

Eigenschaften ALT+Eingabe
G50 in Bibliothek hinzufigen

Druckgerat
350 aus Bibliokhek entfernen

Dininkl-Biticar

=y wroT

Je nach DTM-Zustand (online oder offline) sind einige Befehle nicht verfiigbar und
werden in Grau angezeigt.

Allgemeine Befehle:

Name Beschreibung

Offnen Offnen des Konfigurationsfensters im
Offline-Modus oder des Diagnosefensters im
Online-Modus (entspricht dem
Doppelklicken auf das Symbol im DTM-

Knoten)

Hinzufiigen Hinzufligen eines Gerats als Slave des
PRMs

Loéschen Loschen des Master-DTMs

Feldbus-Erkennung (online) | Analyse angeschlossener physischer
Gerate, um die entsprechende Feldbus-
Verbindungstopologie zu erstellen

Nach Adresse sortieren Anzeige der untergeordneten DTMs in
aufsteigender Reihenfolge nach
Gerateadresse sortiert

Verbinden Wechsel vom Offline- in den Online-Modus
Verbindung trennen (online) | Wechsel vom Online- in den Offline-Modus
Daten aus Gerat laden Wird nicht vom Master-DTM verwaltet
(online)

Daten auf Gerat speichern Herunterladen der Konfiguration in den PRM
(online)

Eigenschaften Bereitstellung von Informationen zum DTM
Druckgerat Drucken der Konfigurationseinstellungen
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Spezifische Befehle, die tiber das Gerate-Menl des PRM-Masters verflgbar sind:

Name

Beschreibung

Diagnose (online)

Offnen des Diagnosefensters

Offline-Parameter

Offnen des Konfigurationsfensters

GSD in Bibliothek
hinzufligen

Installieren eines generischen DTMs

GSD aus Bibliothek
entfernen

Deinstallieren eines generischen DTMs

Physikalische Slave-
Adresse festlegen

Tool, Uber das ein Befehl an einen Slave
gesendet werden kann, um dessen Adresse
physikalisch zu konfigurieren

Konfiguration l16schen

Léschen der im PRM gespeicherten

(online) Konfiguration
Firmware herunterladen Ubertragen einer neuen Firmware auf den
(online) PRM
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13.

Einstellungen im Master-DTM

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel werden die verschiedenen Einstellungen im Master
beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
Einfiihrung 93
Allgemeine PRM-Einstellungen 56
Profibus-Master-Parameter 60
E/A-Abfrageparameter 66
Parameter der Profibus-Gerate 68
E/A-Variablen von Profibus-Geraten 72
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Einfihrung

Offnen des
Konfigurationsfensters

Organisation des DTM-
Fensters

Navigationsstruktur

Parametereinstellung

1. Wahlen Sie in der Mentleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.

2. Klicken Sie im DTM-Browser auf < - > PRM_Master instance, klicken Sie dann
doppelt.

Das Fenster ist wie im FDT-/DTM-Standard definiert in verschiedene Bereiche eingeteilt:
eine Navigationsstruktur, einen Anwendungsbereich fir Parametereinstellungen, einen
Aktionsbereich, eine Statusleiste und einen Identifikationsbereich oben.

[

Master - fdtOfflineParameterize

Navigationsstruktur

.: (i i IL'I“;.I"'I I:ﬂ‘_*l.tﬂ .'-_|_|| n qur Iﬂ"l.ll_'l I
¥ Heneral Settings
= [ Z¥erofibus Master Configuration
& Basic Settings
o Advanced Settings
=¥ [0 Scanning
(=17 Profibus Devices
=8 0 CELTABAR_S_ =MD _7x PA_WO3_0 £
& DPY1 Sethings
o Profibus Settings
= ﬁf I Shructures Mames
i ﬁ’ Inputs Yariables
% Outputs Yariables
= B 126 WaGD_750_301 Y3 1%
" Profibus Settings

Aktionen
LIk

I-E]_Data sel

Parametereinstellung

[= Disconnected

Statusleiste

Diese Struktur bietet eine strukturierte Ubersicht (iber die verschiedenen
Konfigurationsfelder. Wenn Sie auf einen Knoten in der Struktur klicken, wird das
entsprechende Feld gedffnet.

Der obere Teil betrifft den PRM selbst:
. Allgemeine Einstellungen
. Profibus-Master - Konfiguration
Der untere Teil unter dem Knoten Profibus-Geréte bezieht sich auf die Slaves.

Die Gerateliste wird automatisch aktualisiert, wenn Gerate im DTM-Browser
hinzugefuigt/entfernt werden. Sie kénnen diese Liste global erweitern oder reduzieren,
indem Sie auf den Knoten Profibus-Gerate klicken.

Standardwerte

Auf der PRM-Ebene miissen die folgenden Parameter an die physische Konfiguration
angepasst werden:

. Allgemeine Einstellungen
. Profibus-Master - Konfiguration > Grundeinstellungen
Fir die anderen Parameter sollten die Standardwerte beibehalten werden.

Auf der Gerateebene stammen die meisten Standardwerte aus Informationen, die vom
Gerate-DTM bereitgestellt wurden. Es sollten alle Parameter Uberprift werden.
Geratefehlfunktionen kdnnen hierdurch verursacht werden.
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Parameter mit einem automatischen oder manuellen Modus
Vor den Wertefeldern dieser Parameter befindet sich ein Kontrollkastchen.

. Automatischer Modus (Standard):

Das Kontrollkastchen ist nicht aktiviert. Das Wertefeld ist ausgegraut und kann nicht
bearbeitet werden. Es enthdlt den vorgeschlagenen Standardwert. Dieser
Standardwert ist meist dynamisch. Er andert sich also automatisch, wenn Gerate
hinzugefugt/entfernt werden oder wenn andere Parameter geéndert werden.

. Manueller Modus:

Wenn dieses Kontrollkdstchen aktiviert wird, erhalt das Feld einen weilen
Hintergrund und kann bearbeitet werden.

Der Standardwert kann wieder angewendet werden, indem das Kontrollkdstchen
deaktiviert wird.

Beispiel:

[ 11062 toits

Automatischer Modus (Standard), schreibgeschiitzt

v 11062 thit=

Manueller Modus, der Wert kann geéndert werden

A ACHTUNG

FALSCHER DATENAUSTAUSCH MIT GERATEN

Andern Sie die Standardwerte nur, wenn Sie lber die erforderlichen Kenntnisse
verfiigen. Ungeeignete Einstellungen konnen zu einer Fehlfunktion beim Profibus-
Datenaustausch mit den Geraten, unter anderem beim E/A-Datenaustausch, fiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder
Geréateschaden fuhren.

Erkennung eines aufRerhalb des zuléssigen Bereichs liegenden Parameterwerts

Die Werte werden anhand von Unter- und Obergrenzen Uberprift. Ein falscher Feldwert
wird durch ein Ausrufezeichen links neben dem jeweiligen Feld sowie an den
entsprechenden Knoten in der Navigationsstruktur gekennzeichnet. Der Wert bleibt
unverandert, bis ein korrekter Wert eingegeben wird.

I 200

Erkennung der Anderung eines Parameterwerts

Ein gednderter Parameterwert wird durch einen Bleistift links neben dem Feld sowie vor
jedem betroffenen Knoten in der Navigationsstrukiur gekennzeichnet. Der neue Wert
wird angewendet und der Bleistift wird nicht mehr angezeigt, wenn Sie im Aktionsbereich
auf OK oder auf Anwenden klicken.

I
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Aktionsbereich

Statusleiste

Der Aktionsbereich wird nach Parameteranderungen verwendet. Folgende Optionen sind
verflgbar:

. Schaltflache OK — Speichern und Beenden,

. Schaltflache Abbrechen — Beenden ohne Speichern,

. Schaltflache Anwenden — nur Speichern.

Uber die Schaltflache Hilfe erhalten Sie kontextabhangige Online-Hilfe.

] Ahbbrechen Hilfe

Die Statusleiste liefert die folgenden Informationen:

DTM-Verbindungsstatus Datenquelle Status des Instanzdatensatzes
‘@F Verbunden [] Datensatz f Giiltige Anderung
=1l | Nicht verbunden i:’]: Gerat I | Ungiiltige Anderung
& Verbindungsproble
@ me
Beispiel:
|"\"I[}- Nicht: verbunden (J Datensakz f
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Allgemeine PRM-Einstellungen

Ubersicht Klicken Sie in der Navigationsstruktur auf Allgemeine Einstellungen.

In diesem Feld kdnnen die Werte unter Werkseitige IP-Adresse, Dedizierte IP-
Adresse und DHCP/FDR-Server konfiguriert werden.

Werksetige IP-Adresse
Die werkseitige P-Adresse wird von der auf der PRM-Kennzeichnung gedruckten MAC-Adresse abgeleitet.

Werkseitige IP-Adresse:

MAC-Addresse: 0 g0 | F4 |FF 0 BE

Dieze IP-Adresze wird vervwendet, wenn der PRM-Master-DTM keine “erbindung zum PRM
Ober die dedizierte IP-Adresse aufbauen kann.

Dedizierte IP-Adresse

Die dedizierte IP-Adresze fungiert als primare Adresse far die Yerbindung mit dem PEM. Diese Adresse wird auch in
der PRM-Konfigurationsdatei gespeichert.

IP-&dresse:
| 139 . 160 . 235 . 232

Subnetzmaske:

| 255 255 254 0
Standard-Gatevvay:
|139 J1B0 . 234 . 1

DHCRFDR-Server

Die Parameter dieser Section miszen definiert werden, wenn Sie einen DHCRIFDR-Server
werwenden mochten.

[ Erstellen Sie einen Eintrag fir diesen Gerdtenamen auf dem DHCP-Server .

Gerdtename

TCESEGPAZIF14F ooz Erweiterung[000. 159](Drehschalterwert)

Iv Erstellen Sie beim Downlosd einen Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FOR-Server.

Die hier angegebenen Werte werden folgendermalien verwendet:
. Vom DTM fir die Verbindung mit dem PRM.

. Vom PRM im Rahmen seiner Konfiguration und in Verbindung mit den
Drehschaltereinstellungen fiir die Zuweisung seiner IP-Adresse.

Uber die Drehschalter wird der Modus fiir die Konfiguration der IP-Adresse festgelegt:
Modus Stored (die IP-Adresse wird von der Anwendung konfiguriert und im PRM
gespeichert) oder Modus DHCP.

Informationen zu den PRM-Drehschaltereinstellungen finden Sie im Abschnitt Hardware:
Installation und Eigenschaften > Installation des Moduls > Einstellung der PRM-IP-
Adresse, Drehschalter.
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Einstellung der

werkseitigen IP-Adresse Verwendung dieser Adresse
Diese Adresse wird folgendermalfien verwendet:

. Vom DTM zur Adressierung des PRMs, wenn dieser nicht auf die dedizierte IP-
Adresse antwortet.
. Vom PRM:
. Im Modus Stored, wenn der PRM keine Konfiguration enthalt. Zum Beispiel vor
dem ersten Download.
. Im Modus DHCP, wenn der DHCP-Server nicht antwortet oder wenn eine

Adresseninkonsistenz zwischen dem DHCP-Server und der PRM-Konfiguration
besteht.

Einstellung dieser Adresse

Werkseitige IP-Adresse
Die werkseitige P-Adresze wird von der auf der PRM-Kennzeichnung gedruckten MAC-Adresse abgeleitet,

Werkzetige IP-Adresse:

MAC- Addresse: 0 (&0 |F4 |FF | DO BB

Dieze IP-Adresse wird vervwendet, wenn der PRM-Master-DTM keine Yerbindung zum PRM
Ohker die dedizierte IP-Adresze aufbauen kann.

Ermitteln Sie die MAC-Adresse auf der Frontseite des PRM-Moduls, und geben Sie sie
in die entsprechenden Felder im Abschnitt Werkseitige IP-Adresse ein.

Die Zuweisung der werkseitigen IP-Adresse steht gemaR der folgenden Regel mit der
MAC-Adresse des PRM-Moduls in Bezug:

Wenn MAC-Adresse = 0:80:F4:FF:XXHex:YYHex,
dann IP-Adresse = 10.10.aaa.bbb mit aaape;=XXnex UNd bbbpe;=YYHex

In unserem Beispiel lautet die MAC-Adresse des Moduls 00:80:F4:FF:00:BB.
Beachten Sie die Anderung im Feld Werkseitige IP-Adresse (BBuex=187pez):
10.10.0.187

Einstellung der

dedizierten IP-Adresse  Verwendung dieser Adresse

Diese Informationen werden folgendermalfien verwendet:

. Vom DTM als die primare Adresse zur Adressierung des PRMs.

. Vom PRM im Modus Stored als dessen konfigurierte IP-Adresse.

. Informationen zur Konfiguration des DHCP-Servers, falls dieser verwendet werden

muss, finden Sie im nachsten Kapitel.
. Zur Einrichtung der PRM-IP-Adresse im E/A-Scanner.

Einstellung dieser Adresse
Fillen Sie im Abschnitt Dedizierte IP-Adresse die Felder IP-Adresse, Subnetzmaske
und Standard-Gateway aus.

Dedizierts IP-Adresse

Die dedizierte IP-Adresze fungiert als primare &dresse far die Yerbindung mit dem PRM. Diese Adresse wird auch in
der PRM-Konfigurationsdatei gespeichert.

IP-&drezse:
| 139 . 160 . 235 . 232

Subnetzmaske:

| 255 255 254 0
Standard-Gatevay:
|139 B0 . 234 . 4
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Einstellung des Wenn sich der PRM im Modus DHCP befindet, stehen unten am Bildschirm zwei
DHCP/FDR-Servers Optionen zur Auswahl:

.  Erstellung eines Eintrags fir den PRM auf dem DHCP-Server

. Sicherung auf dem FDR-Server

Erstellen eines Eintrags

fur den PRM auf dem

DHCP-Server . Der automatische Modus steht nur zur Auswahl, wenn ein DHCP-Server
verwendet wird, der vom mit dem PRM verbundenen Ethernet-Kanal verwaltet
wird. Dies ist die empfohlene Vorgehensweise.

Hierflr gibt es zwei Vorgehensweisen:

. Der manuelle Modus wird in allen anderen Fallen verwendet.

Automatischer Modus

Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Erstellen Sie einen Eintrag flr diesen
Geratenamen auf dem DHCP-Server, und geben Sie als Geratenamenerweiterung den
Wert an, der Uber die Drehschalter eingerichtet wurde.

DHCRFDR-Server
Die Parameter dieser Section mi=zsen definiert werden, wenn Sie einen DHCPFDR-Server
vervwenden machten.

[v Erstellen Sie einen Eintrag fir diesen Gerdtenamen auf dem DHCP-Server,

Gerftename

TCSEGPAZEF14F oo2 Erweeiterung[000..159] Drehschalerwert)

[ Erstellen Sie beim Dovvnload einen Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FDR-Server.

Der Adressserver-Dienst des Ethernet-Kanals wird automatisch aktiviert, und es wird fir
den PRM ein Eintrag mit den folgenden Informationen erstellt:

— der Geratename mit der auf diesem Bildschirm angegebenen Erweiterung,

— die Werte fir die IP-Adresse, die Subnetzmaske und das Standard-Gateway, die im
Bereich Dedizierte IP-Adresse eingegeben wurden.

|P-Karfiguration Machrichteniibertragung E/L-Scanner ! SHMP  Adressserver ‘I lBandh

ClientdServer-adresstabelle

Zugriff MAC-Adresse Name IP-Adresse Netzmaske Gateway
1|+ TCSEGRAZIFMFO0Z 133480225232  2RRZRG 2G40 139.160.234.1
2 |

Diese Werte werden erst angewendet, nachdem der PRM Uber die Registerkarte E/A-
Scanner von Unity Pro aktualisiert wurde.

Hinweis: In diesem Modus Uberpriift der PRM die Konsistenz zwischen dem
konfigurierten Teil der IP-Adresse und dem Teil, der vom DHCP-Server bereitgestellt
wird. Bei Inkonsistenzen wird die werkseitige Adresse verwendet.

Manueller Modus

Bei Verwendung eines anderen DHCP-Servers darf das Kontrollkdstchen nicht aktiviert
werden, und der DHCP-Server muss manuell konfiguriert werden.
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Sicherung auf dem
FDR-Server

Bei den Ethernet-Kanalen von M340, Premium und Quantum handelt es sich um FDR-
Server. Dies bedeutet, sie kdnnen die PRM-Konfiguration im Falle eines PRM-
Austauschs wiederherstellen.

Um diese Funktion zu verwenden, aktivieren Sie das Kontrollkastchen Erstellen Sie
beim Download einen Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FDR-Server.

v Erstellen Sie beim Dovwnload einen Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FDR-Server .

Die Konfiguration wird automatisch jedes Mal auf dem FDR-Server gespeichert, wenn
eine neue Konfiguration auf den PRM heruntergeladen wird.

A ACHTUNG

FALSCH BEREITGESTELLTE ADRESSE

. Der DHCP-Server muss zum Zeitpunkt des PRM-Starts aktiv und korrekt
konfiguriert sein.

. Stellen Sie sicher, dass nur ein DHCP-Server auf dem Ethernet-Netzwerk
vorhanden ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder
Geréateschaden fihren.

A ACHTUNG

VOM FDR-SERVER FALSCH BEREITGESTELLTE KONFIGURATION

. Stellen Sie sicher, dass die Firmware-Version des Ethernet-Moduls den
Angaben im Kapitel Hardware- und Softwareanforderungen entspricht.

. Stellen Sie bei M340 sicher, dass sich die SD-Karte im NOE-Modul befindet.

. Bei Premium und Quantum muss das Ethernet-Modul nach dem PRM-
Download mindestens zwei Minuten lang aktiv sein, damit die Konfiguration
im Flash-Speicher des FDR-Servers gespeichert wird. Laden Sie die SPS
nicht unmittelbar nach dem PRM herunter, oder laden Sie die SPS vor dem
PRM herunter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder
Geréateschaden fihren.
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Profibus-Master-Parameter

Einflhrung In diesem Thema werden die verschiedenen Einstellungen fiir die Konfiguration des
vom PRM unterstiitzten Profibus-Masters beschrieben. Hierzu zahlen:

. Grundeinstellungen
.  Erweiterte Einstellungen

Grundeinstellungen Wahlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Master - Konfiguration >
Grundeinstellungen aus.

o Praofibus - Grundeinstellungen

Baudrate: |93.?5 j KEitrs
T=: Profibus-Stationsadresse: | 1
H=A: Hichste Stationsadresse: | 128

. Richten Sie die Baudrate (in Kbit/s) des Profibus-Netzwerks ein: 9,6, 19,2, 31,25,
45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500, 3000, 6000 oder 12000 Kbit/s. Die ausgewahlte
Baudrate sollte von allen Slaves in der Konfiguration unterstiitzt werden. Die
Baudrate sollte entsprechend der Kabellange ausgewahlt werden. Informationen
hierzu finden Sie im Kapitel Profibus-DP.

. Richten Sie den Wert bei TS: Profibus-Stationadresse fir das PRM-Modul
(Master-Profibus) ein. Der TS-Wert sollte sich von allen anderen Slave-Adressen
im Profibus-Netzwerk unterscheiden und auRBerdem kleiner oder gleich dem HSA-
Wert sein:

Min.: 0
Max.: 126
Standard: 1

. Richten Sie den Wert bei HSA: Hochste Stationsadresse ein. Dies ist die hdchste
Stationsadresse der aktiven Stationen (Master). Passive Stationen (Slaves)
kdonnen eine Adresse haben, die hoher als der HSA-Wert ist.

Ein niedriger HSA-Wert ist besser fir die Profibus-Leistung.
Bei Verwendung eines einzigen Masters (also nur PRM) ist der effektivste HSA-
Wert gleich dem TS-Wert (d. h.: TS = HSA = 1):

Min.: 1
Max.: 126
Standard: 126
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Erweiterte Einstellungen

Wahlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Master - Konfiguration > Erweiterte
Einstellungen aus.

Diese erweiterten Einstellungen kdnnen von erfahrenen Benutzern verwendet werden,
um die Leistung des Profibus-Netzwerks zu verbessern. Alle Werte werden
standardméBig automatisch vom Konfigurationstool berechnet, um die Profibus-
Zykluszeit zu optimieren und Probleme am Profibus-Netzwerk auszuschlief3en.
Alle Parameter kénnen aber auch manuell eingerichtet werden.

o TTR-%erwaltung o Fehlerverwaltung

TTR (Lokal): o I5it Token-Wiederholgrenze:
TTR (Gezarrt): [~ 21722 1Bt Token-Fehlergrenze:

= 232 ms Machrichten-Ywiederholgrenze:

Arntwort-Fehlergrenze: e

1117

o Allgemeine Zetablaufverwatung

GAP: |2 MIN_TSDR: Miedrigste Station: M tBit
T5L: Bearbeitungszeit: [ 9096 gy MAX_TSDR: Hichate Station: [ |60 tEit
TRODY: Beretzchaftszeit: | alell LBt TSET: Setup-Feit: |1 tBit
Tall: Ruhezet: I [@ LBt

O Berechneter Zetablauf o Gerate-Watchdoy

Tid: Standby-Zeit 1: 37 Bt Standard-Gerdte-Watchdog: I W ms
Tiel2: Stanedby-Zet 2: & it Minimaler Gerste-watchoog: e ms

o Profibus-Zykius:

Frofibuz-Tykius: [~ |48 ms
Empiohlener Prafibus-Zyklus: 348 ms

TTR-Verwaltung (Token-Umlaufzeit)

. TTR (Lokal) (in tBit) (schreibgeschutzt) wird automatisch berechnet und gibt die Zeit
an, die maximal fir einen Token-Umlauf (Zeit, in der ein Profibus-Token zu einem
anderen Master und wieder zurlick geleitet wird) verflugbar ist.

Dabei werden die Anzahl der Slaves mit deren E/A-GroRe (Datenaustauschtelegramm),
verschiedene erforderliche Telegramme und deren Dauer (FDL-Status, globale
Steuerung, Weiterleitungs-Token), alle obligatorischen Zeitvorgaben in Bezug auf den
Profibus-Standard (Zeitfenster, min. und max. Tsdr, Tqui, Tset, ...) und ein
Sicherheitsabstand, der Bandbreite fiir azyklische Meldungen (DPV1, ...) bereitstellt,
berlcksichtigt.

Hinweis: TTRiokal[Us] = TTRokal[tBit)/Baudrate

. TTR (Gesamt) (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff): In diesem Feld kénnen Sie den Wert
fur die lokale TTR erhdéhen. Dies ist insbesondere bei der Ausfihrung mehrerer
Master erforderlich. Entsprechend werden bei der Berechnung der lokalen TTR
andere Master im Profibus-Netzwerk nicht berlicksichtigt. Daneben sollten bei der
Ausfliihrung mehrerer Master unbedingt alle Master mit derselben TTR ausgefiihrt
werden.

Der Wert MUSS im folgenden Bereich liegen:

Min.: Wert wie bei TTR (Lokal)
Max.: 16777215
Standard: Wert wie bei TTR (Lokal)
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Fehlerverwaltung:

Durch die Token-Wiederholgrenze (Lese-/Schreibzugriff) wird festgelegt, wie oft
ein Profibus-Master versucht, den Token weiterzuleiten, bevor davon ausgegangen
wird, dass eine Station nicht vorhanden ist. Der Wert muss innerhalb des folgenden
Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 15
Standard: 3

Durch die Token-Fehlergrenze (Lese-/Schreizugriff) wird die maximale Anzahl
erkannter Fehler innerhalb von 256 Token-Zyklen festgelegt. Der Wert muss
innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 255
Standard: 4

Durch die Nachrichten-Wiederholgrenze (Lese-/Schreibzugriff) wird festgelegt,
wie oft das Senden des Telegramms wiederholt wird, wenn die Adresse nicht
reagiert. Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen: Der Wert muss
innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 15
Standard: 1

Durch die Antwort-Fehlergrenze (Lese-/Schreibzugriff) wird die maximale Anzahl
erkannter Fehler innerhalb von 16 aufeinander folgenden Nachrichten festgelegt.
Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 1
Max.: 15
Standard: 15
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Allgemeine Zeitablaufverwaltung

e GAP: Abstand-Aktualisierungsfaktor (Lese-/Schreibzugriff): Der Adressenbereich
zwischen zwei direkt aufeinander folgenden aktiven Stationen wird als GAP
bezeichnet. Der GAP wird einer zyklischen Prifung unterworfen, bei der das
System den Stationszustand identifiziert (nicht bereit, bereit oder passiv).

Min.: 1
Max.: 100

e TSL: Bearbeitungszeit (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff) ist die maximale Zeit, die
der PRM nach der Ubertragung eines Requests auf den Empfang des ersten Bytes
(Tchar) einer Antwort wartet. (Es kann ein Timeout erkannt werden.) Sie kann
erhoht werden, wenn Repeater in der Profibus-Netzwerktopologie verwendet
werden. Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 37
Max.: 16383

e TRDY: Bereitschaftszeit (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff) ist die Zeit, nach der der
Ubertragende Master antwortet:

Min.: 11
Max.: 255

e TQUI: Ruhezeit (in tBits) ist die Zeit, die eine Station bendtigt, um von Senden auf
Empfangen umzuschalten. Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

TQUI < MIN_TSDR
Min.: 0
Max.: 255

e MIN_TSDR: Niedrigste Station (in tBits) ist die Mindestzeit, die ein Profibus-DP-
Slave vor einer Antwort warten muss. Der Wert muss innerhalb des folgenden
Bereichs liegen:

TQUI < MIN_TSDR
Min.: 11
Max.: 1023

e MAX_TSDR: Héchste Station (in tBits) ist die maximale Zeit, die ein Profibus-DP-
Slave fir eine Antwort bendétigen darf. Bei der Berechnung von MAX_TSDR
mussen folgende Werte beriicksichtigt werden:

Min.: 37
Max.: 65525

e TSET: Setup-Zeit (in tBits) ist die Zeit, bis auf ein Ereignis reagiert wird. Bei der
Berechnung von TSET mussen folgende Werte berlicksichtigt werden:

Min.: 1
Max.: 494

Standardwerte

Die Standardwerte hangen von der Baudrate ab. Sie wurden auf 45,45 und 93,75 Kbit/s
fur die DP-/PA-Koppler von Siemens bzw. Pepperl & Fuchs SK1 festgelegt. Bei diesen
Kopplern bestehen spezifische Anforderungen an den Zeitablauf. Uberpriifen Sie
deshalb alle Einstellungen unter Berucksichtigung der Dokumentation des von lhnen
verwendeten Kopplers.
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Berechneter Zeitablauf:

Diese Zeitablaufe sind schreibgeschiitzt und dienen nur zu Informationszwecken.

e Tid1: Standby-Zeit 1 (in tBits) ist die Zeit zwischen dem Empfang des
Bestatigungs- oder Token-Datenblocks und der Ubertragung des nachsten
Datenblocks.

e Tid2: Standby-Zeit 2 (in tBits) ist die Zeit zwischen der Ubertragung eines nicht
bestatigten Pakets und der Ubertragung des néchsten Pakets.
Bei der Berechnung der Tid1- und Tid2-Parameter missen folgende Werte
bertcksichtigt werden:

Tid1 = Max. (Tsyn+Tsm, MIN_TSDR)
Tid2 = Max. (Tsyn+Tsm, MAX_TSDR)
wobei

Tsyn= 33

Tsm=2 + 2* TSET + TQUI

Gerate-Watchdog

Der Watchdog-Wert in diesem Feld wird auf alle Profibus-Gerate in der Konfiguration
angewendet. Dieser globale Wert kann jedoch im Geratekonfigurationsfeld
Uberschrieben werden.

e Der Wert bei Standard-Gerate-Watchdog (in ms) (Lese-/Schreibzugriff) ist der
Watchdog-Wert, der standardmaRig allen Geraten in der Konfiguration zugewiesen
wird:

Wenn das Kontrollkdstchen nicht aktiviert ist (Standardverhalten), kann dieses Feld
nicht geandert werden und enthalt Folgendes:

Standard-Gerate-Watchdog = 5 * Profibus-Zyklus |

Wenn das Kontrollkastchen aktiviert ist, kann dieses Feld gedndert werden, und es
muss folgende Regel bertcksichtigt werden:

Min.: 1, 5 * Profibus-Zyklus (Minimaler Gerate-Watchdog)
Max.: 650000

Der Standard-Watchdog-Wert ist mit direkt mit dem DP-Feldbus verbundenen Geraten
kompatibel. Bei Geraten unter einem DP-/PA-Gateway (Link, SK3) muss der
Watchdog geandert werden, weil diese mit einer niedrigeren Rate aktualisiert werden.

e Der Wert bei Minimaler Gerate-Watchdog (in ms) (schreibgeschiitzt) wird zur
Information als der minimale Watchdog-Wert bereitgestellt, der zugewiesen werden
kann. Der Wert wird folgendermaf3en berechnet:

Minimaler Watchdog-Wert = 1,5 * Profibus-Zyklus |

Profibus-Zyklus

e Im Feld Profibus-Zyklus (in ms) (Lese-/Schreibzugriff) ist die Zykluszeit
angegeben, die vom Master zwischen zwei E/A-Datenaustauschsequenzen
eingehalten wird. Dieser Parameter kann vom Benutzer erhéht werden, wenn die
Verarbeitung azyklischer Requests aufgrund der Auslastung des Profibus-
Netzwerks nicht mdglich ist.

Fir diesen Parameter muss folgende Regel berlicksichtigt werden:

Min.: Max. ((1,5 * TTR Gesamt), max. (alle Mindestwerte fiir Slave-Intervalle))
Max.: 65535
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Multimaster-
Konfiguration

Der min. Slave-Intervall jedes Gerats wird automatisch mit jedem Gerate-DTM
bereitgestellt, kann aber im Geratekonfigurationsfeld gedndert werden.

A ACHTUNG

UNERWARTETES VERHALTEN BEI EINER MULTIMASTER-KONFIGURATION

Stellen Sie sicher, dass die Werte fiir Baudrate, HSA und TTR fir alle Master gleich
sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kdrperverletzung oder
Geréateschaden fuhren.
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E/A-Abfrageparameter

Einflhrung

Einrichten der
Parameter

Die Ein- und Ausgange von Profibus-Slaves werden vom PRM in dessen
Prozessabbild gespeichert. Damit sie fiir die SPS-Anwendung verfiigbar sind, muss
dieses Prozessabbild von der SPS gelesen werden. Hierzu wird der E/A-
Abfragedienst der SPS verwendet.

Die Konfiguration ist in zwei Teile untergliedert:
. Einrichten der Parameter im Master-DTM
. Hinzufigen des PRMs auf der Registerkarte E/A-Scanner in Unity Pro

Wabhlen Sie in der DTM-Navigationsstruktur Profibus-Master - Konfiguration > E/A-
Abfrage aus.

SPS-Einstelungen

2 Modbus-Rate 9 Modhbus-Funktionsfahigkeits-Timeout
Wit [~ | 420 me Wart: 1500 ms
Schritt: 10 ms

Empfohlenet Wert: 420 ms

PRM-Einstellungen

[o] PRI-YWatchdog &) Profibuz-Lyklus:

Wert: [~ | 2100 ms Profibus-Zyklus: 348 ms

Modbus-Rate

. Die Option Wert bei der Modbus-Rate (in ms) (Lese-/Schreibzugriff) legt den
Wiederholungsratenparameter des E/A-Scanners fir den PRM fest. Dies ist der
Zeitraum, in dem der PRM gelesen wird. Dieser Wert wird automatisch auf ein
Vielfaches des Parameters Schritt aufgerundet.
Fir diesen Parameter muss folgende Regel berlicksichtigt werden:

Min.: 0, E/A-Abfrage-Requests werden so schnell wie moglich vom E/A-Scanner
gesendet (der Wert hangt vom SPS-Typ ab).

Max.: 50.000 ms

Standard: empfohlener Wert

. Schritt (in ms) (schreibgeschtzt): Der im Konfigurationsfeld fiir die E/A-Abfrage
von Unity Pro festgelegte Wert fir den Parameter Wiederholungsratenschritt.

Der typische Standardwert ist 10 ms oder 16 ms. Dies hangt vom SPS-Typ ab.

. Empfohlener Wert (in ms) (schreibgeschiitzt): Der Wert wird vom Master-DTM
entsprechend dem Profibus-Zyklus berechnet.

Empfohlener Wert = [Max. ("Anzahl der E/A-Scannerzeilen * 1 ms", "Profibus-
Zyklus * 1,2")] oberes Modulo des Schritts

Modbus-Funktionsfahigkeits-Timeout

. Die Option Wert beim Modbus-Funktionsfahigkeits-Timeout (in ms) (Lese-
/Schreibzugriff): legt den Parameter fiir das Funktionsfahigkeits-Timeout fir alle
E/A-Scannerzeilen des PRMs fest. In diesem Feld wird das maximale Intervall
zwischen den Antworten eines dezentralen Gerats festgelegt. Der Wert muss
innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 300

Max.: 65535
Standard: 1500
Der Wert muss mindestens zweimal so grof3 wie die Modbus-Rate sein, um eine

PRM User Manual

66



Timeout-Erkennung durch den E/A-Scanner zu vermeiden.

HINWEIS: Dieser Parameter wird nicht automatisch aktualisiert. Stellen Sie
sicher, dass der Wert mit dem Wert der Modbus-Rate kompatibel bleibt,
insbesondere wenn andere Parameter im automatischen Modus verwaltet werden
(Kontrollkastchen nicht aktiviert). Beispiel: Die Modbus-Rate andert sich mit der
Baudrate. Beachten Sie, dass diese Anderung nicht linear erfolgt. Dies gilt vor allem
im Bereich von 45,45 und 93,75 Kbit/s, wo fur die DP-/PA-Koppler spezifische
Zeitablaufwerte festgelegt sind.

PRM-Watchdog

Option Wert beim PRM-Watchdog (in ms) (Lese-/Schreibzugriff): Wenn der PRM-
Watchdog ablauft, bevor eine E/A-Abfrage oder ein Modbus-Request empfangen
wurde, geht der PRM davon aus, dass die SPS nicht verbunden ist.

Bei der Berechnung des Standardwerts muss folgende Regel bericksichtigt
werden:

PRM-Watchdog = max. (Modbus-Rate * 5, 100) in ms
Dieser Wert kann erhéht werden.

Option Profibus-Zyklus (in ms) (schreibgeschiitzt): Referenzwert fir die
Einstellung der Modbus-Rate.

Fehlerausweichmodus

Beim E/A-Scanner von Unity Pro ist weiterhin der Parameter Letzter Wert (Eingang)
enthalten, Uber den bei Verbindungsfehlern der Fehlerausweichmodus in Bezug auf
Gerateeingaben festgelegt wird.

Dieser Parameter ist fir den PRM auf den Wert Auf O setzen festgelegt. Damit
werden Eingaben vom PRM bei einem Verbindungsfehler von der SPS als 0 erkannt.
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Parameter der Profibus-Geréate

Einflhrung

Einrichten der Profibus-
Adresse

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen der Profibus-Gerate beschrieben.

Die unter der PRM-Master-Instanz im DTM-Browser hinzugefugten Gerate werden in
der Navigationsstruktur des Master-DTMs unter dem Knoten Profibus-Geréate
angezeigt.

Die Adressenliste ist in aufsteigender Reihenfolge sortiert und wird aktualisiert, wenn ein
Gerat im DTM-Browser hinzugefligt oder geldscht wird. Die Liste kann erweitert oder
reduziert werden.

= PRM Master - KonFiguration
& Allgerneing Einstellungen
=13 Profibus-Master - Konfiguration
& Grundeinstelungen
= Erweiterte Einstelungen
= E/A-Scanner
—|- #l Profibus-Gerite
2B 2 CERABAR_S_PM:_7%
= DPY1-Einstellungen
= Profibus-Einstelungen
- @ ElA
%’ Eingangs+wariablen
Ausgangswariablen

Wabhlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Geréte aus.

In diesem Feld kdnnen den Geraten Profibus-Adressen zugewiesen werden:

) Geriten Stationsadressen zuweisen

Adresze | Gerdtename Anbister Typ “ersion
2 CERABAR_S_PMX_7¥  Endress+Hauser Cerabar SIP... 15131265
Adresse (0-128): 0 Adresse Zuvveisen wird direkt auf das ausgewdhite Gerdt angewwendet.

Wabhlen Sie im rechten Feld ein Profibus-Gerat aus, um dessen Adresse zu andern.

Andern Sie den Wert im Adressfeld (z. B. "5" fur die neue Adresse), und klicken Sie auf
die Schaltflache Adresse zuweisen, um die Anderung anzuwenden.

Wiederholen Sie diesen Vorgang je nach Bedarf fiir alle Profibus-Gerate.

Wichtig: Die Funktion Adresse zuweisen ist NICHT DAFUR VORGESEHEN, die
Profibus-Adresse physisch auf dem Geréat einzurichten. Die Profibus-Adresse des
Gerats muss direkt auf dem Gerat (lber Schalter usw.) oder Uber den Befehl zum
Festlegen der Slave-Adresse eingerichtet werden. Informationen hierzu finden Sie im
Kapitel Master- und CommDTM — Online-Vorgénge > Physikalische Slave-Adresse
festlegen.
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DPV1-Einstellungen

Erweitern Sie in der DTM-Navigationsstruktur den zu andernden Gerateknoten, und
wahlen Sie den Knoten DPV1-Einstellungen aus.

Dieser Knoten wird nur bei Geraten angezeigt, die DPV1 unterstitzen. Diese Funktion
wird vom Geréate-DTM berichtet.

€ DPV1-Einstellungen

CP1 -Freigabe: v I~

Wh-Basis 1 ms: | r

Fail Sate: | =
J& Moduz der Konfigurationsgrifunc: B
B [t ot eachtype 7]
=

. DPV1-Freigabe (Lese-/Schreibzugriff): Gibt an, ob der Slave einen Zugriff des Typs
DPV1 Klasse 1 (Lese-/Schreibzugriff) oder Alarme unterstiitzt. Wenn das Gerat
diese DPV1-Dienste nicht unterstiitzt, muss dieser Parameter deaktiviert sein.
Der Standardwert basiert auf den vom Gerate-DTM bereitgestellten Informationen.

. WD-Basis 1ms (Lese-/Schreibzugriff): Gibt an, ob das Gerat zur Berechnung der
Watchdog-Zeit die 1-ms-Basiszeit verwenden sollte. Informationen zur Berechnung
der Watchdog-Zeit finden Sie im folgenden Kapitel Profibus-Einstellungen.
Dieses Feld ist standardmafig deaktiviert, sodass die Watchdog-Basis auf 10 ms
eingestellt ist.

Hinweis: Der Watchdog-Wert wird im Konfigurationsfeld unabhangig von dieser
Zeitbasiseinstellung immer in ms angezeigt.

. Fail Safe (Lese-/Schreibzugriff): Der Schutzmodus bestimmt das Verhalten der DP-
Slave-Ausgange, wenn sich der Profibus-Master im Zustand CLEAR befindet:
- Wenn der Slave als "failsafe" konfiguriert wurde und diese Funktion
unterstlitzt, wendet er seinen eigenen Fehlerwert an (der Master
sendet Ausgaben mit Daten der Lange 0).
- Andernfalls sendet der Master Ausgangsdaten mit 0.
Wenn diese Funktion vom Geréat unterstitzt wird, muss das Kontrollkastchen
aktiviert sein.
Wenn das Gerat die Funktion nicht unterstitzt, muss dieser Parameter
deaktiviert sein.
Der Standardwert basiert auf den vom Gerate-DTM bereitgestellten Informationen.

. Die folgenden Parameter werden in Grau angezeigt, weil Alarme in der aktuellen
Version nicht vom PRM unterstutzt werden: Steckerentnahme-Alarm aktivieren,
Prozessalarm aktivieren, Diagnosealarm aktivieren, Herstelleralarm aktivieren,
Statusalarm aktivieren, Aktualisierungsalarm aktivieren

. Modus der Konfigurationsprifung (Lese-/Schreibzugriff): Uber dieses
Kontrollkastchen wird festgelegt, wie auf den Empfang von Konfigurationsdaten
reagiert wird. Wenn das Kontrollkastchen nicht aktiviert wird, verlauft die Prifung
gemal® EN 50170. Bei aktiviertem Kontrollkastchen wird die Prifung in
Ubereinstimmung mit der spezifischen  Benutzerdefiniton  durchgefiihrt.
StandardmaRig ist die Option deaktiviert.

. Alarmmodus-zZahler (schreibgeschutzt): Dieser Parameter gibt an, wie viele Alarme
fur das Gerat maximal aktiv sein konnen. Da der PRM Alarme nicht unterstitzt, ist
dieses Feld auf den Mindestwert festgelegt und kann nicht geandert werden.
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Profibus-Einstellungen

Erweitern Sie in der Navigationsstruktur den zu andernden Gerateknoten, und wahlen
Sie den Knoten Profibus-Einstellungen aus.

£ Gerdte-ID

Identifikationsnummer 01541

(o] Profibus-Einstellungen

Byte Ordering: Big Endlian -

hIk_TSDR: 11 tBit

Watchdog: [ W ms

Minimales Slave-Intervall IB— x*100 ps
€ Globale Steuerung

SYNC-hModus: I

FREEZE-Madus: )|

Profibus-Gruppe:

Profibus-Einstellungen
. Byte Ordering (Lese-/Schreibzugriff): Wenn auf das Gerat zugegriffen wird, sind fir

das Byte Ordering zwei Werte mdglich:
+ Little Endian
¢+ Big Endian (Standard)

. MIN_TSDR (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff): Die Mindestzeit, die ein PROFIBUS-DP-

Slave vor einer Antwort warten muss. Der Wert muss innerhalb des folgenden
Bereichs liegen:

Min.: 11
Max.: 1023
Standard: 11

Watchdog (in ms) (Lese-/Schreibzugriff): Wird zur Uberwachung der zyklischen
Kommunikation verwendet und muss wesentlich héher sein als die fir einen Profibus-
Zyklus erforderliche Zeit. Wenn ein Slave wahrend eines langeren Zeitraums als der
Watchdog-Zeit keinen Request-Frame erhélt, kehrt er zu seinem urspriinglichen
Einschaltstatus zurlick, und die zyklische Kommunikation muss wiederhergestellt
werden.

Die Mindest- und Standardwerte werden Uber Profibus-Master - Konfiguration >
Erweiterte Einstellungen festgelegt.
Der Wert kann geandert werden. Der Hochstwert betragt 650.000 ms.

Hinweis: Der Standardwert ist voraussichtlich zu kurz fiir ein PA-Gerat, weil dieser fiir
ein DP-Gerat ausgehend von der DP-Baudrate berechnet wird. Ein Verfahren zum
Festlegen eines neuen Werts finden Sie im Kapitel Diagnose und Fehlersuche >
Fehlersuche.

Minimales Slave-Intervall (in 100 us) (Lese-/Schreibzugriff): Dies ist die Mindestzeit,
die der Profibus zwischen zwei E/A-Datenaustauschen mit diesem Gerat warten
muss. Der angegebene Standardwert stammt vom Gerate-DTM. Der Wert kann
geandert werden, muss aber innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 1
Max.: 65535
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Hinweise:
. Dieser Wert wirkt sich auf den Profibus-Zyklus aus.

. Stellen Sie bei einem PA-Geréat sicher, dass der Wert mit dem DP-/PA-Gateway
kompatibel ist (Informationen hierzu finden Sie im Kapitel Diagnose und
Fehlersuche > Fehlersuche).

Globale Steuerung
. SYNC-Modus (Lese-/Schreibzugriff): Steuerbefehle zur Synchronisation der

Ubertragung von Benutzerdaten erméglichen die Synchronisation von Ausgangen.
Die Option SYNC-Modus ist standardmafig deaktiviert.

FREEZE-Modus (Lese-/Schreibzugriff): Steuerbefehle zur Synchronisation der
Ubertragung von Benutzerdaten erméglichen die Synchronisation von Eingéngen.
Die Option FREEZE-Modus ist standardmaRig deaktiviert.

Profibus-Gruppe (Lese-/Schreibzugriff): Gibt an, zu welchen Gruppen der Slave
gehort. Ein Slave kann mehreren Gruppen gleichzeitig angehdren (von 1 bis 8).
Gruppen werden vom Master beim Senden eines SYNC- oder FREEZE-Befehls
verwendet. Die Kontrollkastchen bei Profibus-Gruppe sind aktiviert, wenn die
Kontrollk&stchen bei SYNC-Modus oder FREEZE-Modus aktiviert sind.
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E/A-Variablen von Profibus-Geréten

Ubersicht

E/A-Strukturnamen von
Geraten

Modus
Variablenverwaltung

Der Gerate-DTM enthalt eine Beschreibung der zyklischen Ein- und Ausgangsvariablen.
Er gibt mindestens die GroRe der Ein- und Ausgangsdatenbereiche an. Neue
Herstellergerate-DTMs enthalten zudem auch die Namen und Typen von Variablen.

Diese Variablen sind innerhalb strukturierter Variablen zugeordnet, sodass die SPS-
Anwendung auf sie zugreifen kann. Es ist eine fir die Eingdnge und eine fir die
Ausgéange vorhanden.

Erweitern Sie in der Navigationsstruktur den zu andernden Gerateknoten, und wahlen
Sie den Knoten 1/O aus.

£ E/a-Strukturnamen

Eingangsstrukturname; | Cerabar_S_Phx_fx_IN

SLsgangzstrukiurmame: | Cerabar _5_Phix_Tx_OUT

Standard-Strukturnamen ‘

Yariahlenverswatung

Importmocdus: anuel = Yariablennatmen neu impattieren ‘

Die Namen strukturierter Variablen (auch als "E/A-Strukturnamen" bezeichnet) lauten
standardmaRig <AliasName>_IN und <AliasName>_OUT, wobei <AliasName> durch
den Aliasnamen ersetzt wird, der beim Hinzufigen des DTMs im DTM-Browser
festgelegt wird.

Diese Namen konnen in den entsprechenden Feldern Eingangsstrukturname und
Ausgangsstrukturname geandert werden.

Hinweis: Die DDT-Typen werden beim Hinzufiigen des DTMs als T_<AliasName>_IN
und T_<AliasName>_OUT bezeichnet und kénnen spater nicht umbenannt werden.

Die standardmaRigen E/A-Strukturnamen kénnen auf die Standardwerte zuriickgesetzt
werden. Klicken Sie dazu auf die Schaltflache Standard-Strukturnamen. Uber diese
Schaltflache kann der Strukturname nach einer Anderung des Gerate-Alias aktualisiert
werden, denn dieser Vorgang wird nicht automatisch durchgefiihrt.

Wahlen Sie im ausgewahlten Gerateunterverzeichnis den Knoten 1/O aus.

Im Abschnitt Variablenverwaltung stehen zwei Importmodi zur Verwaltung der
Variablenbeschreibungen zur Auswahl:

. Automatisch (Standard): Namen wund Typen werden in den Feldern
Eingangsvariablen und Ausgangsvariablen wie vom Gerate-DTM vordefiniert
angezeigt, kénnen jedoch nicht gedndert werden. Anderungen innerhalb des Geréte-
DTMs, die sich auf diese Beschreibung auswirken, werden automatisch
berlcksichtigt.

. Manuell: Namen und Typen werden in den Feldern Eingangsvariablen und
Ausgangsvariablen wie vom Gerate-DTM beschrieben angezeigt und kénnen
geandert werden. Anderungen innerhalb des Gerate-DTMs, die sich auf diese
Beschreibung auswirken, werden nicht automatisch bericksichtigt. Der Benutzer
muss die Konsistenz manuell verwalten.
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Uber die Schaltflache Variablennamen neu importieren kénnen die vom Gerate-DTM
bereitgestellten vordefinierten Variablen neu importiert werden. Friihere Anderungen,
die in den Feldern vorgenommen wurden, werden (iberschrieben.

A\ ACHTUNG

FALSCHE EIN- UND AUSGANGSWERTE DES GERATS

Im manuellen Modus muss die E/A-Beschreibung mit der Geratekonfiguration
konsistent gehalten werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kdrperverletzung oder
Gerateschaden fihren.
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Ein-/Ausgangsvariablen

Klicken Sie unter dem Knoten I/O auf Eingangsvariablen oder Ausgangsvariablen.
Die Variablen sind in der Tabelle enthalten.

Standardvariablen

StandardmafRig werden die vom Gerate-DTM vordefinierten Typen und Namen
verwendet.

o Eingangsvatiablen

Ty | Offzet | Grafe | Mame Kommentar
EBReal a 4 Main_Process_Value Walue

Byte 4 1 Main_Process_Value_Status

ERReal 5 4 _2nd_Cyclic_Value_“alue

Byte 9 1 _2ndd_Cyclic_Value_Status

£ b

“arighlenbeschreibung

Pame: | Main_Process_Value Walue Ty j
Offset: 0 PLmmEr: 1 | Entfernen ‘

Hommeritar:

. Die Typen wurden Uberpruft und moéglicherweise in einen von Unity Pro unterstitzten
Typ konvertiert.

. Die Namen wurden uberprift und kdénnen geandert werden, um den Regeln und
Einstellungen von Unity Pro zu entsprechen. Wenn beispielsweise filhrende Zahlen
in den Projekteinstellungen von Unity Pro nicht zuldssig sind, wird am Anfang des
Namens ein Unterstrich hinzugefigt.

Wenn die Variablen vom Gerate-DTM nicht beschrieben werden, wird nur eine Zeile mit
dem Typ "frei" angezeigt. Dies bedeutet, dass diese Bytes Variablen zugewiesen
werden kdnnen.

Der generische DTM stellt die Variablenbeschreibung auf der Modulebene bereit: Ein
Bytebereich je Modul mit der GrélRe und dem Namen, die in der GSD-Datei beschrieben
sind.

Andern der Standardvariablen

Der Importmodus muss auf Manuell gesetzt sein.

Andern eines Namens oder eines Kommentars einer vorhandenen Variable:
. Wahlen Sie die Variable aus der Tabelle aus.
. Nehmen Sie die Anderung im unteren Teil des Feldes vor.

. Der Name wird auf Kompatibilitdt mit den Regeln und Einstellungen von Unity
Pro uberprift. Fehler werden durch ein rotes Ausrufezeichen gekennzeichnet.
Eine Quickinfo zeigt Details zu dem Fehler an.

Andern des Variablen- oder Offset-Typs:

. Wenn eine Variable an derselben Stelle bereits vorhanden ist, muss sie
zunachst entfernt werden: Wahlen Sie die Variable aus der Tabelle aus, und
klicken Sie auf Entfernen.

Anschlieend kann die Variable festgelegt werden. Wahlen Sie die freien Bytes
aus der Tabelle aus, wahlen Sie den geeigneten Typ aus, und klicken Sie auf
Hinzufligen.
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A ACHTUNG

FALSCHE EIN- UND AUSGANGSWERTE DES GERATS

Uberpriifen Sie beim manuellen Festlegen der Variablen sehr sorgfiltig die
Konsistenz dieser Beschreibung mit den Ein- und Ausgéangen des Geréats. Die
Reihenfolge der Variablen und die Typen mussen identisch sein.

Eine falsche Typdefinition kann zu einer Byte-Umkehrung fihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Koérperverletzung oder
Geréateschaden fihren.
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14,

Verbindungserstellung und Aktualisierung im
E/A-Scanner

Einfuhrung

Erstellen und
Aktualisieren einer
Verbindung in Unity Pro

Wenn die Konfiguration des Master-DTMs abgeschlossen ist, gehen Sie
folgendermafen vor:

.  Erstellen Sie die Verbindung zwischen dem Master-DTM und dem E/A-
Scanner, indem Sie den PRM der Konfiguration fiir den E/A-Scanner
hinzufiigen, und aktualisieren Sie die Anwendung.

. Generieren Sie die SPS-Anwendung.

Flgen Sie den PRM auf der Registerkarte E/A-Scanner hinzu:

1. Wahlen Sie im Projekt-Browser von Unity Pro unter dem Knoten Verbindung >
Netzwerk das Netzwerk aus, mit dem der PRM verbunden ist.

2. Wahlen Sie die Registerkarte E/A-Scanner aus.
3. Wahlen Sie die Zeile aus, auf der Sie den PRM hinzufligen méchten.

4. Klicken Sie auf die Schaltflache ..., um das Eigenschaftsfeld Geratename zu
offnen.

5. Wahlen Sie den Master-DTM fir die Verbindung aus.
6. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.
Die Verbindung wird hergestellt, verfugt jedoch noch nicht tiber die

Informationen aus dem Master-DTM.

Es wird ein Popup-Fenster angezeigt, das zur Eingabe der IP-Adresse des
Master-DTMs auffordert. Falls diese bereits eingegeben wurde, wird sie bei
den Aktualisierungsschritten bericksichtigt.

7. Geben Sie die RD-Lange und die WR-Lange ein. Bei der Ladngenangabe ist die
voraussichtliche Konfiguration zu berticksichtigen. Bei Premium und M340, wo fur
%MW aufeinander folgende Werte erforderlich sind, sollte im Hinblick auf zukinftige
Weiterentwicklungen der Profibus-Konfiguration mehr Platz als erforderlich reserviert
werden.

8. Flhren Sie eine Validierung durch.
Aktualisieren:

9. Klicken Sie auf die Schaltflache ..., um das Eigenschaftsfeld Geratename zu
offnen.
10. Klicken Sie auf die Schaltflache Aktualisieren.

Die Variablen, die mit dem PRM verbundenen E/A-Scannerzeilen und
moglicherweise der Eintrag des Adress-Servers fir PRM werden ausgehend
von den Informationen erstellt, die vom Master-DTM bereitgestellt werden.

Gehen Sie folgendermalen vor, um die bei der aktuellen Konfiguration tatsachlich
verwendete GroRe zu ermitteln:

10. Klicken Sie auf die Schaltflache ..., um das Eigenschaftsfeld Geratename zu
offnen. Die Informationen werden wie folgt angezeigt:

Datenaustausch erforderlich

Eingangswirter
Ausgangswarker
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Weitere
Aktualisierungen

Generierung

Nachster Schritt

In der Online-Hilfe von Unity Pro finden Sie eine genaue Beschreibung der
Betriebsmodi auf der Registerkarte E/A-Scanner.

Mit jeder Anderung an der Profibus-Konfiguration, die sich auf die Anwendung
auswirkt, ist eine Aktualisierung erforderlich:

. Der PRM-Geratename ist auf der Registerkarte rot angezeigt.

. Klicken Sie auf die Schaltflache ..., um das Eigenschaftsfeld Geratename zu
offnen.

Klicken Sie auf die Schaltflache Aktualisieren.

Die Variablen, die mit dem PRM verbundenen E/A-Scannerzeilen und
moglicherweise der Eintrag des Adress-Servers fir PRM werden ausgehend
von den Informationen aktualisiert, die vom Master-DTM bereitgestellt
werden.

Nach der Anwendungsaktualisierung ist eine Generierung erforderlich.

In der Online-Hilfe von Unity Pro finden Sie eine Beschreibung der Betriebsmodi
der Anwendung.

Die Konfiguration muss auf den PRM und die Anwendung muss auf die SPS
heruntergeladen werden. Informationen hierzu finden Sie im Teil Herunterladen
und Start der PRM-Konfiguration.
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15.

Druck

Drucken der
Konfiguration

1. Wahlen Sie in der Menlileiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
2. Wahlen Sie im DTM-Browser die PRM-Master-Instanz aus, und klicken Sie dann mit

der rechten Maustaste (Master-DTM-Kontextmen).

3. Wahlen Sie Druckgerét aus, um den Druckvorgang zu starten.

Die Details des Master-DTM-Druckvorgangs werden auf einer Webseite auf dem
Bildschirm mit allen Einstellungen des Master-DTMs angezeigt.
Verwenden Sie die Druckfunktion des Webbrowsers, um dieses Dokument zu drucken.

PRM-Master-DTM - Konfiguration

Gerdtebeschreibung

Beschreibung
Klassifizierung

Gerdt PRM_Master
Hersteller Schneider Electric
Version DTM-Version:1.0.32.0 / 2010-01-26
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Gerdteparameter
Name Wert Status Beschreibung Bereich Gerateliste
PRM - Konfiguration
TS: Profibus-Stationsadresse: 1
HSA: Hichste Stationsadresse: 126
Baudrate: 93.75 kbits/s
Done _J My Computer Fo100% v
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VIII.

Konfiguration des CommDTMs

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil wird das Konfigurationsverfahren fiir die Verwendung des PRM-
CommDTMs innerhalb einer FDT-Rahmenanwendung wie Unity Pro beschrieben.

Das Verfahren wird anhand von Unity Pro erlautert, kann jedoch auf dhnliche Weise
in anderen FDT-Rahmenanwendungen durchgefiihrt werden.

Das Verfahren ist in zwei Teile untergliedert:
. Beschreibung des Profibus-Netzwerks mithilfe des DTM-Browsers.

. PRM-Einstellungen mithilfe des Kommunikations-DTMs.

AnschlieBend kann der CommDTM mit dem PRM verbunden werden, damit auf die

Diagnosefunktionen zugegriffen werden kann und die Gerate-DTMs online verwendet

werden kénnen.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
16 Beschreibung im DTM-Browser 80
17 Einstellungen im CommDTM 81
18 Druck o1
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16.

Beschreibung im DTM-Browser

Der erste Konfigurationsschritt besteht in der Beschreibung des Profibus-Netzwerks
im DTM-Browser. Hierzu werden Gerate aus dem DTM-Katalog hinzugefugt:
zunachst die PRM-Gerate mit dem CommDTM und dann die Profibus-Slaves unter
dem Kommunikations-DTM-Knoten.

Informationen hierzu finden Sie im Kapitel Konfiguration des PRMs mit dem
Master-DTM > Beschreibung im DTM-Browser von Unity Pro. Das Verfahren ist
identisch, ersetzen Sie einfach den Master-DTM durch den CommDTM.

Anstatt die Gerate einzeln hinzuzufliigen, kann bei einem bereits bestehenden

Netzwerk auch eine Feldbuserkennung iber den CommDTM gestartet werden.
Informationen hierzu finden Sie im Kapitel Master- und CommDTM — Online-

Vorgéange > Profibus-Netzwerk-Erkennung.
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17. Einstellungen im CommDTM

Inhalt dieses Kapitels In diesem Kapitel wird die Vorgehensweise zur Konfiguration des CommDTM
beschrieben.

Abschnitte in diesem Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Kapitel

Abschnitt Seite

Einfliihrung 82
Allgemeine PRM-Einstellungen 85
Profibus-Master-Parameter 86
Parameter der Profibus-Gerate 90
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Einfihrung

Offnen des
Konfigurationsfensters

Organisation des DTM-
Fensters

Navigationsstruktur

Parametereinstellung

1. Wahlen Sie in der Mentleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.

2. Klicken Sie im DTM-Browser auf < - > PRM_Comm instance, klicken Sie dann
doppelt.

Das Fenster ist wie im FDT-/DTM-Standard definiert in verschiedene Bereiche eingeteilt:
eine Navigationsstruktur, einen Anwendungsbereich fiir Parametereinstellungen, einen
Aktionsbereich, eine Statusleiste und einen Identifikationsbereich oben.

?’j‘ PRM_Comm - fdtOfflineParameterize

_ FRM Comm 5
i Profibus Fegd Navigationsstruktur

I [ PRI _omm Configuration
- =ffizeneral Settings
= B3 Profibus Master Configuration
- ® Basic Settings

& Advanced Settings =
=17 Profibus Devices
B 0DELTABAR_S_¥MD_7¥_P&_Y03_0

Parametereinstellung

|

SoEly Help

<[z Disconnected [ Dataset

Statusleiste

Diese Struktur bietet eine strukturierte Ubersicht Uber die verschiedenen
Konfigurationsfelder. Wenn Sie auf einen Knoten in der Struktur klicken, wird das
entsprechende Feld gedffnet.

Der obere Teil betrifft den PRM selbst:
. Allgemeine Einstellungen
. Profibus-Master - Konfiguration
Der untere Teil unter dem Knoten Profibus-Geréate bezieht sich auf die Slaves.

Die Gerateliste wird automatisch aktualisiert, wenn Gerate im DTM-Browser
hinzugefugt/entfernt werden. Sie kénnen diese Liste global erweitern oder reduzieren,
indem Sie auf den Knoten Profibus-Geréate klicken.

Standardwerte

Auf der PRM-Ebene miissen die folgenden Parameter an die physische Konfiguration
angepasst werden:

. Allgemeine Einstellungen
. Profibus-Master - Konfiguration > Grundeinstellungen

Fir die erweiterten Parameter sollten die Standardwerte beibehalten werden.

Parameter mit einem automatischen oder manuellen Modus
Vor den Wertefeldern dieser Parameter befindet sich ein Kontrollkastchen.
. Automatischer Modus (Standard):

Das Kontrollkastchen ist nicht aktiviert. Das Wertefeld ist ausgegraut und kann nicht
bearbeitet werden. Es enthalt den vorgeschlagenen Standardwert. Dieser
Standardwert ist meist dynamisch. Er andert sich also automatisch, wenn Gerate
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hinzugefugt/entfernt werden oder wenn andere Parameter geéndert werden.
. Manueller Modus:

Wenn dieses Kontrollkdstchen aktiviert wird, erhalt das Feld einen weilen
Hintergrund und kann bearbeitet werden.

Der Standardwert kann wieder angewendet werden, indem das Kontrollkastchen
deaktiviert wird.

Beispiel:

[ | 11062 thits

Automatischer Modus (Standard), schreibgeschiitzt

W 11082 thits

Manueller Modus, der Wert kann geandert werden

A ACHTUNG

FALSCHER DATENAUSTAUSCH MIT GERATEN

Andern Sie die Standardwerte nur, wenn Sie (iber die erforderlichen Kenntnisse
verfigen. Ungeeignete Einstellungen kénnen zu einer Fehlfunktion beim Profibus-
Datenaustausch mit den Geraten, unter anderem beim E/A-Datenaustausch, flihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder
Geréateschaden fihren.

Erkennung eines auRerhalb des zuldssigen Bereichs liegenden Parameterwerts

Die Werte werden anhand von Unter- und Obergrenzen Uberpruft. Ein falscher Feldwert
wird durch ein Ausrufezeichen links neben dem jeweiligen Feld sowie an dem
entsprechenden Knoten in der Navigationsstruktur gekennzeichnet. Der Wert bleibt
unverandert, bis ein korrekter Wert eingegeben wird.

I 00

Erkennung der Anderung eines Parameterwerts

Ein geanderter Parameterwert wird durch einen Bleistift links neben dem Feld sowie vor
jedem betroffenen Knoten in der Navigationsstruktur gekennzeichnet. Der neue Wert
wird angewendet und der Bleistift wird nicht mehr angezeigt, wenn Sie im Aktionsbereich
auf OK oder auf Anwenden klicken.

# [1z5
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Aktionsbereich

Statusleiste

Der Aktionsbereich wird nach Parameterédnderungen verwendet. Folgende Optionen sind
verfugbar:

. Schaltflache OK — Speichern und Beenden,

. Schaltflache Abbrechen — Beenden ohne Speichern,

. Schaltflache Anwenden — nur Speichern.

Uber die Schaltflache Hilfe erhalten Sie kontextabhéngige Online-Hilfe.

()4 Abbrechen Hilfe

Die Statusleiste liefert die folgenden Informationen:

DTM-Verbindungsstatus Datenquelle Status des Instanzdatensatzes
‘@E Verbunden [] Datensatz f Giiltige Anderung
=1l | Nicht verbunden g: Gerat I | Ungiiltige Anderung
& Verbindungsproble
@ me
Beispiel:
|"{I[}- Micht verbunden (J Datensatz f
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Allgemeine PRM-Einstellungen

Ubersicht Klicken Sie in der Navigationsstruktur auf Allgemeine Einstellungen.

In diesem Feld kdnnen die Werte unter Werkseitige IP-Adresse und Dedizierte IP-
Adresse konfiguriert werden.

Werkseitige IP-Adresse

Die werkseitige |P-Adresse wird won der auf der PRM-Kennzeichnung gedruckten MAC-Adresse abgeleitet.

Werkzeitioe IP-Adresse;

MAC-Addresse: 0 |80 |F4 |FF | O B

Dieze IP-Adresse wird verywendet, wenn der PRM-Kommunikations-DTM keine
“Yerbindung zum PRM Ohber die dedizierte IP-Adresse aufbauen kann.
Dedizierte IP-Adresse

Die dediziette IP-Adresse fungiet als primére Adresse flr die Verbindung mit detn PREM. Digse Adresse muss Zusvat m
PEM-Maszter-DTM konfiguriert wwerden.

IP-Adresze:
139 . 160 . 235 . 232

Das Feld wird vom DTM zur Adressierung des PRMs verwendet.

Einstellung der

werkseitigen IP-
Adresse Die werkzetige IP-Adrezze wird von der auf der PRM-Kennzeichnung gedruckten MAC-Adrezse abgeleitet.

‘Werkseitige IP-Adresse

wisrksefige IP-Adresse;

MAC-Adddresse: IT ’ﬁ F ’F IT lﬁ

Dieze IP-Adresse wird vervwendet, wenn der PRM-Kommunikstions-DTh keine
“Yerbindung zum PRM dber die dediziette IP-Adresse aufbauen kann.

Ermitteln Sie die MAC-Adresse auf der Frontseite des PRM-Moduls, und geben Sie sie
in die entsprechenden Felder im Abschnitt Werkseitige IP-Adresse ein.

Die Zuweisung der werkseitigen IP-Adresse steht gemaR der folgenden Regel mit der
MAC-Adresse des PRM-Moduls in Bezug:

Wenn MAC-Adresse = 0:80:F4:FF:XXnex:YYHex,

dann IP-Adresse = 10.10.aaa.bbb mit aaape;=XXnex UNd bbbpez=YYHex

In unserem Beispiel lautet die MAC-Adresse des Moduls 00:80:F4:FF:00:BB.
Beachten Sie die Anderung im Feld Werkseitige IP-Adresse (BBhex=187pez):

Diese werkseitige IP-Adresse wird vom DTM als Standard-IP-Adresse zur Adressierung
des PRMs verwendet.

Einstellung der Fiillen Sie im Abschnitt Dedizierte IP-Adresse das Feld IP-Adresse aus.
dedizierten IP-
Adresse Dedizierte IP-Adresse

Die dedizierte IP-Adresse fungiert als primare Adresse fur die Yerbindung mit dem PRM. Diese Adresse muss Zuvar im
PRM-Master-DTM konfiguriert werden.

IP-&dresse:
139 60 . 235 | 232

Diese Informationen werden vom DTM zur Adressierung des PRMs verwendet.
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Profibus-Master-Parameter

Einfihrung In diesem Thema werden die verschiedenen Einstellungen fiir die Konfiguration des
vom PRM unterstitzten Profibus-Masters beschrieben. Hierzu zahlen:

. Grundeinstellungen
.  Erweiterte Einstellungen

Grundeinstellungen Wahlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Master - Konfiguration >
Grundeinstellungen aus.

O profibus - Grundeinstellungen

Baudrate: |93.?5 j it
T=: Profibuz-Stationzadresse: | 1

HZA: Hichste Stationzsadresse: | 128

. Richten Sie die Baudrate (in Kbit/s) des Profibus-Netzwerks ein: 9,6, 19,2, 31,25,
45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500, 3000, 6000 oder 12000 Kbit/s. Die ausgewahlte
Baudrate sollte von allen Slaves in der Konfiguration unterstiitzt werden. Die
Baudrate sollte entsprechend der Kabellange ausgewahlt werden. Informationen
hierzu finden Sie im Kapitel Profibus-DP.

. Richten Sie den Wert bei TS: Profibus-Stationadresse fir das PRM-Modul
(Master-Profibus) ein. Der TS-Wert sollte sich von allen anderen Slave-Adressen
im Profibus-Netzwerk unterscheiden und auRerdem kleiner oder gleich dem HSA-
Wert sein:

Min.: 0
Max.: 126
Standard: 1

. Richten Sie den Wert bei HSA: Hochste Stationsadresse ein. Dies ist die hdchste
Stationsadresse der aktiven Stationen (Master). Passive Stationen (Slaves)
kdnnen eine Adresse haben, die hoher als der HSA-Wert ist.

Der HSA-Wert wirkt sich auf die allgemeine Leistung des Profibus-DPs aus. Je
héher der Wert, desto groRer die Profibus-DP-Zykluszeit.

Bei Verwendung eines einzigen Masters (also nur PRM) ist es am effizientesten,
den HSA-Wert entsprechend dem TS-Parameter festzulegen (idealerweise
TS=HSA=1):

Min.: 1
Max: 126
Standard: 126
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Erweiterte Einstellungen

Wahlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Master - Konfiguration > Erweiterte
Einstellungen aus.

Diese erweiterten Einstellungen kénnen von erfahrenen Benutzern verwendet
werden, um die Leistung des Profibus-Netzwerks zu verbessern. Alle Werte werden
standardméfig automatisch vom Konfigurationstool berechnet, um die Profibus-
Zykluszeit zu optimieren und Probleme am Profibus-Netzwerk auszuschlielen. Alle
Parameter kdnnen aber auch manuell eingerichtet werden. Andern Sie dazu die
folgenden Werte.

o TTR-ervwealtung 2 Fetlerverwaltung

TTR (Lokal): ’W tBit Token-Wiederholgrenze: ,3—
TTR (Gesamt): [ ’W tBit Token-Fehlergrenze: 4

= 118 ms Machrichten\Wisderholgrenze: ,1—

Artwwart-Fehlergrenze: 15

o Allgemeine Zetablaufverwatung
GAP, |2 MIN_TSDR: hiscirigste Station: i iz
TSL: Bearhetungszei: | | 4096 tBit MAX_TEDR: Hochste Station: ™ |50 tBit
TRDY: Bereitschaftzzeit: ) R tBit TSET: Setup-Zett: N Bt
TQUE Ruhezeit: o tBit
) Berechnster Zetablauf
Tid1: Standby-Zet 1: ar 1Bt
Tid2: Standoy-Zat 2 &0 teit

TTR-Verwaltung (Token-Umlaufzeit)
. TTR (Lokal) (in tBits) (schreibgeschiitzt): wird automatisch berechnet und gibt die

Zeit an, die maximal fur einen Token-Umlauf (Zeit, in der ein Profibus-Token zu
einem anderen Master und wieder zuriick geleitet wird) verfligbar ist.

Dabei werden die Anzahl der Slaves mit deren E/A-Grofie
(Datenaustauschtelegramm), verschiedene erforderliche Telegramme und deren
Dauer (FDL-Status, globale Steuerung, Weiterleitungs-Token), alle obligatorischen
Zeitvorgaben in Bezug auf den Profibus-Standard (Zeitfenster, min. und max. Tsdr,
Tqui, Tset, ...) und ein Sicherheitsabstand, der Bandbreite fiir azyklische
Meldungen (DPV1, ...) gewahrleistet, bertcksichtigt.

Hinweis: TTRiokal[US] = TTRiokal[tBit]/Baudrate

. TTR (Gesamt) (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff): In diesem Feld kénnen Sie den

Wert fir die lokale TTR erhdhen. Dies ist bei der Ausfihrung mehrerer Master
erforderlich. Entsprechend werden bei der Berechnung der lokalen TTR andere
Master im Profibus-Netzwerk nicht berlicksichtigt. Daneben sollten bei der
Ausflihrung mehrerer Master unbedingt alle Master mit derselben TTR ausgefiihrt
werden.

Der Wert MUSS im folgenden Bereich liegen:

Min.: Wert wie bei TTR (Lokal)
Max.: 16777215
Standard: Wert wie bei TTR (Lokal)

Fehlerverwaltung:
. Token-Wiederholgrenze (Lese-/Schreibzugriff): Hierdurch wird festgelegt, wie oft

ein Profibus-Master versucht, den Token weiterzuleiten, bevor davon ausgegangen
wird, dass eine Station nicht vorhanden ist. Der Wert muss innerhalb des folgenden
Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 15
Standard: 3

. Token-Fehlergrenze (Lese-/Schreibzugriff): Hierdurch wird die maximale Anzahl
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erkannter Fehler innerhalb von 256 Token-Zyklen festgelegt. Der Wert muss
innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 255
Standard: 4

. Nachrichten-Wiederholgrenze (Lese-/Schreibzugriff): Anzahl der Telegramm-
Sendewiederholungen, wenn die Adresse nicht antwortet. Der Wert muss innerhalb
des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 15
Standard: 1

. Antwort-Fehlergrenze (Lese-/Schreibzugriff): Hierdurch wird die maximale Anzahl
erkannter Fehler innerhalb von 16 aufeinander folgenden Nachrichten festgelegt.

Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 0
Max.: 15
Standard: 15

Allgemeine Zeitablaufverwaltung

. GAP: Abstand-Aktualisierungsfaktor (Lese-/Schreibzugriff): Der
Adressenbereich zwischen zwei direkt aufeinander folgenden aktiven Stationen
wird als GAP bezeichnet. Der GAP wird einer zyklischen Priifung unterworfen, bei
der das System den Stationszustand identifiziert (nicht bereit, bereit oder passiv).

Min.: 1
Max.: 100

. TSL: Bearbeitungszeit (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff) ist die maximale Zeit, die
der PRM nach der Ubertragung eines Requests auf den Empfang des ersten Bytes
(Tchar) einer Antwort wartet. (Es kann ein Timeout erkannt werden.) Sie kann
erhéht werden, wenn Repeater in der Profibus-Netzwerktopologie verwendet
werden. Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs liegen:

Min.: 37
Max.: 16383

. TRDY: Bereitschaftszeit (in tBits) (Lese-/Schreibzugriff) ist die Zeit, nach der der
Ubertragende Master antwortet:

Min.: 11
Max.: 255

. TQUI: Ruhezeit (in tBits) ist die Zeit, die eine Station bendtigt, um von Senden auf
Empfangen umzuschalten. Der Wert muss innerhalb des folgenden Bereichs
liegen:

TQUI < MIN_TSDR
Min.: 0
Max.: 255

. MIN_TSDR: Niedrigste Station (in tBits) ist die Mindestzeit, die ein Profibus-DP-
Slave vor einer Antwort warten muss. Der Wert muss innerhalb des folgenden
Bereichs liegen:

TQUI < MIN_TSDR
Min.: 11
Max.: 1023

. MAX_TSDR: Hoéchste Station (in tBits) ist die maximale Zeit, die ein Profibus-DP-
Slave fur eine Antwort benétigen darf. Bei der Berechnung von MAX_TSDR
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Multimaster-
Konfiguration

mussen folgende Werte bertcksichtigt werden:

Min.: 37
Max.: 65525

. TSET: Setup-Zeit (in tBits) ist die Zeit, bis auf ein Ereignis reagiert wird. Bei der
Berechnung von TSET mussen folgende Werte berlicksichtigt werden:

Min.: 1
Max.: 494

Standardwerte

Die Standardwerte hangen von der Baudrate ab. Sie wurden auf 45,45 und 93,75
Kbit/s fur die DP-/PA-Koppler von Siemens bzw. Pepperl & Fuchs SK1 festgelegt.
Bei diesen Kopplern bestehen spezifische Anforderungen an den Zeitablauf.
Uberpriifen Sie deshalb alle Einstellungen unter Berlicksichtigung der
Dokumentation des von lhnen verwendeten Kopplers.

Berechneter Zeitablauf:

Diese  Zeitablaufe sind  schreibgeschitzt und  dienen nur zu
Informationszwecken.

. Tid1l: Standby-Zeit 1 (in tBits) ist die Zeit zwischen dem Empfang des
Bestatigungs- oder Token-Datenblocks und der Ubertragung des néachsten
Datenblocks.

. Tid2: Standby-Zeit 2 (in tBits) ist die Zeit zwischen der Ubertragung eines nicht
bestatigten Pakets und der Ubertragung des nachsten Pakets.

Bei der Berechnung der Tid1- und Tid2-Parameter missen folgende Werte
berlcksichtigt werden:

Tid1 = Max. (Tsyn+Tsm, MIN_TSDR)
Tid2 = Max. (Tsyn+Tsm, MAX_TSDR)
wobei

Tsyn= 33

Tsm=2 + 2* TSET + TQUI

A ACHTUNG

UNERWARTETES VERHALTEN BEI EINER MULTIMASTER-KONFIGURATION

Stellen Sie sicher, dass die Werte fiir Baudrate, HSA und TTR fir alle Master
gleich sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Kérperverletzung oder

Gerateschaden fuhren.
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Parameter der Profibus-Geréate

Einflhrung

Einstellen der
Profibus-Adresse

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen der Profibus-Gerate beschrieben.

Die unter der PRM-Kommunikationsinstanz im DTM-Browser hinzugefligten Gerate werden
in der Navigations-Baumstruktur "Kommunikations-DTM" unter dem Knoten Profibus-
Geréte angezeigt.

Die Liste wird aufsteigend nach Adressen sortiert und aktualisiert, wenn ein Gerat im DTM-
Browser hinzugefiigt oder geloscht wird. Sie kann erweitert oder reduziert werden.

Wabhlen Sie in der Navigationsstruktur Profibus-Geréte aus.

Der Zweck dieses Felds besteht in der Zuweisung der Profibus-Adresse der Gerate, da
diese auf Gerateebene definiert wird:

) Geriten Stationsadressen zuweisen

Adresse | Gerdtename Anbister Ty Wersion
2 CERABAR_S_PMX_7X  Endress+Hauser Cerabar S/P... 1.5131.265
Adresse (0-126): 0 Adrezze Tuweizen Wird direkt auf das ausgevwshite Gerét angevwendst.

Wahlen Sie im rechten Feld das Profibusgerat aus, um seine Adresse zu andern.

Andern Sie den Wert des Adressfeldes (z. B. in "5" fir die neue Adresse), und klicken Sie
auf die Schaltflache Adresse zuweisen, um die Anderung zu bestatigen.

Wiederholen Sie diesen Vorgang nach Bedarf fiir jedes Profibus-Gerat.

Wichtig: Durch die Funktion Adresse zuweisen wird die Profibus-Adresse NICHT im Gerat
selbst, sondern nur in der Software festgelegt. Die Profibus-Adresse des Gerats kann direkt
am Gerét (z. B. per Schalter) oder mithilfe des Befehls "Festlegung der Slave-Adresse"
eingestellt werden. Ausfihrlichere Informationen finden Sie im Kapitel Master und
Kommunikations-DTM — Online-Vorgange > Physikalische Slave-Adresse festlegen.
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18. Druck

Parameter 1. Wahlen Sie in der Menlleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
2. Wahlen Sie im DTM-Browser die PRM-Kommunikationsinstanz.
3. Fuhren Sie einen Rechtsklick aus (DTM-Kontextmenu), und wahlen Sie Druckgerét, um den

der
Druckgeréate

Druckvorgang zu starten.

Die Details des CommDTM-Drucks werden auf einer Webseite mit allen Einstellungen des

CommDTM angezeigt.

Verwenden Sie die Druckfunktion des Webbrowsers, um dieses Dokument zu drucken.

PRM-Comm-DTM - Konfiguration

Gerdtebeschreibung

Beschreibung
Klassifizierung

Gerateparameter

Name

PRM - Konfiguration
TS: Profibus-Stationsadresse:

Baudrate:

Dione

HSA: Hichste Stationsadresse:

Gerat PRM_Comm
Hersteller Schneider Electric
Wersion DTM-Version:1.0.16.0 / 2010-01-26

Wert Status

1
126

93.75 kbits/s

Beschreibung Bereich

_é My Computer

Gerateliste

F100%
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Konfiguration eines Gerats mit dem
generischen DTM

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil werden der Konfigurationsprozess und die Nutzung des generischen
DTM beschrieben.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
19 Einfihrung 93
20 Gerateparameter 94
21 Modulkonfiguration 95
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19.

Einfuhrung

Vorbedingungen

Konfigurationsfelder

Ehe der generische DTM fiir ein Gerat auf einem PC verwendet wird, muss er auf dem
PC installiert werden. Dazu werden die verkniipfte GSD-Datei und das Meni des
Master-DTMs benétigt.

Eine detaillierte Erlauterung der Betriebsmodi finden Sie im Kapitel Software-
Installation.

Hinweis:

e Ein Projekt mit einem generischen DTM, der auf einem PC konfiguriert wurde,
kann auf einem anderen PC, auf dem der generische DTM nicht installiert ist,
verwendet werden, jedoch kann die Geratekonfiguration nicht gedndert
werden. Beim Offnen des DTM wird eine Nachricht angezeigt.

e Das Hinzufiigen der GSD zur Bibliothek und das Aktualisieren des Katalogs ist
fur eine volle Funktionalitat des generischen DTM nicht ausreichend. Das
Projekt muss geschlossen und neu gedffnet werden.

Nach Abschluss der Installationsphase wird das Gerat im DTM-Katalog aufgefiihrt und
muss dem DTM-Browser genauso wie ein Herstellergerate-DTM hinzugefugt werden.

Wahlen Sie im DTM-Browser das Profibus-Gerat aus und doppelklicken Sie darauf.
Die Navigations-Baumstruktur des generischen DTM verfiigt Uber folgende Knoten:

- Gerateinformationen: schreibgeschuitztes Feld mit wichtigen
Informationen, die aus der GSD-Datei extrahiert wurden

- GSD-Ansicht: schreibgeschutztes Feld mit den Inhalten der GSD-Datei

Geréateparameter (optional)

- Modulkonfiguration

LULCOY - TeSws U Prafibus [from G501 - Telemecanique
Prafibiz Remote b aster - Genenizcher Gerate-DTH - Schneider Electnic

= LLIL - TeSys LU P s
€ Gerateinformationen
& cs0-Ansicht
E Gerateparameter
- ﬁf Modulkonfiguration
92 scadrMS
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20. Gerateparameter

Dieser Bildschirm ist nur dann sichtbar, wenn die Uberschrift der Stationsparameter
in der GSD bereitgestellt wird.

Auf der linken Seite des Feldes werden alle Parameter der GSD-Datei in einem
Gitternetz angezeigt.

Gehen Sie folgendermallen vor, um einen Parameter zu andern: Wahlen Sie den
Parameter im Gitternetz aus, und es wird das entsprechende Kontrollkdstchen
rechts neben dem Feld (Einstellungen) aktiviert.

Diese Einstellungen werden zur Generierung des Parameterpuffers verwendet, die
beim Start an das Gerat gesendet werden. Die Werte werden im Feld "Puffer"
angezeigt.

€3 Gerdteparameter

Einstell
DPY1-Services [Class 1] i R

Wt
active j
Farametertyp: BIT
Puffer:
80 00 OO0 04 02 Ad 01 02 -

AC 03 D2 BO D1 02 54 01
00 00 0O 00 0O OO0 OO0 0O
00 00 00 00 00 OO0 OO0 0O
00 00 1z 00 D2 00 00 oo
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21,

Modulkonfiguration

Uberblick

Die Module
hinzufiigen

Die Konfiguration erfolgt in 2 Schritten:
1- die Module hinzufiigen

2- alle Module konfigurieren, die Uber Parameter verfigen

1. Wahlen Sie den Knoten Modulkonfiguration in der DTM-Navigations-Baumstruktur

Die Liste der in der GSD definierten méglichen Module wird im Abschnitt Module
in GSD gelistet.

L&) M odulk.onfiguration
Informationen
Eingangsgrofe [0 - 244):
Auzgangsarofe [0 - 244];

E/t-Groke insg. (1 - 488 2
Anzahl der konfigurierten bModule [1 - 1];

1

Module in G50
Marme Einga.. | Ausg.. | Konfiguration ~
ScAdR MS g 4 0=C4, 0x03,0:07 07 2, 0xl
ScMul MS a 4 OxiC4, 003,0007 01 3, 0
Sc Mu L MMS 0 E 0C4,0:05,0:09,0:13,00,
Sc Mu R MS g 4 02C4,0:03,0007,0:13,000
ScMuR MMS 10 E 0xC4.0405,0.03,0:1 3.0x¢
S SR MS b 4 M M3 M17 Tl 1 el
£ >
Konfigurierte Maodule
Mame Einga.. | Ausg.. | Kowfiguration
ScAdR MS g 4 0xC4,0403,0:07 0:1 2,040...
Hinzufiigen

2. Wahlen Sie im Abschnitt Module in GSD das hinzuzufiigende Modul aus, und klicken
Sie auf die Schaltflache Hinzufuigen.

Das Modul wird der Liste Konfigurierte Module und der Navigations-
Baumstruktur "Generischer DTM  unter dem Knoten Modulkonfiguration
hinzugefugt.

3. Wiederholen Sie den Vorgang, um nach Bedarf weitere Module hinzuzufiigen.
4. Klicken Sie zum Validieren auf die Schaltflaiche Ubernehmen.

Der Master-DTM wird mit den Informationen aktualisiert, die durch den
generischen DTM bereitgestellt werden, einschliellich E/A-Beschreibung.
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Entfernen eines
Moduls

Ein Modul
konfigurieren

Einem generischen
DTM zugeordnete
E/A-Variablen

1. Wahlen Sie im Abschnitt Konfigurierte Module das zu entfernende Modul aus, und
klicken Sie auf die Schaltflache Entfernen.

Das Modul wird aus der Liste Konfigurierte Module und der Navigations-
Baumstruktur "Generischer DTM " unter dem Knoten Modulkonfiguration
entfernt.

2. Klicken Sie zum Validieren auf die Schaltflaiche Ubernehmen.

Der Master-DTM wird aktualisiert. Das Modul wird aus der Konfiguration entfernt
und die zugehdrigen E/As werden entfernt.

Klicken Sie in der DTM-Navigations-Baumstruktur unter Modulkonfiguration auf den
zugehdrigen Modulknoten.

Auf der linken Seite des Feldes werden alle Parameter der GSD-Datei in einem Gitternetz
angezeigt.

Gehen Sie folgendermafen vor, um einen Parameter zu andern: Wahlen Sie den
Parameter im Gitternetz aus, und es wird das entsprechende Kontrollkdstchen rechts
neben dem Feld (Einstellungen) aktiviert.

Diese Einstellungen werden zur Generierung des Parameterpuffers verwendet, die beim
Start an das Gerat gesendet werden. Die Werte werden im Feld Puffer angezeigt.

€ Modulparameter

E32-Caomm lozs fallback strategy Bl uoen
E34.0-lnwert output 0A1
B84 1-Invert output 0A3 et
B84 2-revert output LOT
B85.0-7-0utput LO1 assignment Force stop ﬂ
E86.0-7-Output A1 azzignment
B86 51 5-Duptput 043 asggnment Parametertyp: UNSIGNED1E
E88.0-F ecovery mode after a stop
E02.0-2-Reset mode
Puffer:
04 02 AA 01 02 AC 03 02 A
BEO 01 0Oz 5& 01 00 OO OO
00 0o 00 00 00 00 00 oo
00 0o 00 00 00 00 00 12
00 02 00 00 00 02 0D OC
i

Der generische DTM stellt eine E/A-Beschreibung zum Master-DTM auf Modulebene
bereit. Sie besteht in einem Bytebereich pro Modul, der den Namen des Moduls, wie in
der GSD beschrieben, plus einer Erweiterung aufweist. Die Erweiterung lautet _IN_<n>
fur Eingédnge und _OUT_<n> fiir Ausgénge. Dabei ist <n> ein Platzhalter fir die bei 1
beginnende Modulnummer.

Sie ist im Master-DTM unter den Knoten E/A > Eingangsvariablen oder
Ausgangsvariablen des Gerats zu sehen.

Ein Modul fir ein Gerat tragt beispielsweise die Bezeichnung "Sc_Ad_R_MS":

o Einganosyatiakblen

Typ | Offset | Grote | Name

[Blevtetrr 0 g Sc_Ad R_MS_IN_A

Fir jedes Modul muss der Bytebereich wie in der Geratedokumentation beschrieben
durch entsprechende Variablen ersetzt werden.

Lesen Sie dazu das Kapitel Konfiguration des PRMs mit dem Master-DTM > E/A-
Variablen von Profibus-Geréaten.

PRM User Manual

96



Herunterladen und Start der PRM-
Konfiguration

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil werden die Schritte beschrieben, die bei Verwendung des Master-
DTMs in Unity Pro nach der Konfigurationsphase unternommen werden mussen.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
22 Konfiguration im PRM speichern 98
23 PRM-Neustart 101
24 PRM-Start 103
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22. Konfiguration im PRM speichern

Inhalt dieses Kapitels In diesem Kapitel wird das Laden der Konfiguration in das PRM-Modul nach
Abschluss der Konfiguration beschrieben.

Auch der in bestimmten Fallen erforderliche Léschvorgang wird beschrieben.

Abschnitte in diesem Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:
Kapitel
Abschnitt Seite
Konfiguration im PRM speichern 99
Konfiguration I6schen 100
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Konfiguration im PRM speichern

Einflhrung

Gewusst wie

Nach ihrer Validierung muss die Konfiguration mit dem Befehl Daten auf Gerat
speichern in den PRM heruntergeladen werden. Der Befehl kann im Online-Modus
Uber das Kontextmeni des Master-DTMs aufgerufen werden.

1. Wéhlen Sie in der Menuleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
2. Klicken Sie im DTM-Browser auf < - >PRM_Master.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den PRM_Master-Knoten
(Kontextmeni des Master-DTMs), und wahlen Sie die Option Verbinden.

4. Wahlen Sie anschliefend per Rechtsklick die Option Daten auf Geréat
speichern.

Die Konfiguration wird im PRM-Modul gespeichert, welches automatisch neu
gestartet wird.

Hinweis: Die Verbindung wird in Abhangigkeit vom Konfigurationsfeld "Allgemeine
Einstellungen" uber die dedizierte IP-Adresse oder uber die werkseitige Adresse
hergestellt.
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Konfiguration I6schen

Einflhrung

Mit PRM-Modul
verbinden und
Konfiguration léschen

Der Befehl kann im Online-Modus Uber das Kontextmeni des Master-DTMs
aufgerufen werden.

Sein Hauptzweck besteht darin, die IP-Adresse eines PRM zu &ndern, das sich im
Modus Stored befindet und bereits Giber eine Konfiguration verfugt:

e Ldschen Sie zunachst die PRM-Konfiguration mithilfe dieses Befehls.

e Modifizieren und speichern Sie anschlieRend die Konfiguration mit der
neuen dedizierten IP-Adresse und laden Sie schlieBlich die neue
Konfiguration herunter. Da der PRM (Uber keine gespeicherte
Konfiguration verfiigt, kann der DTM Uber die werkseitige Adresse auf ihn
zugreifen.

Dies kann auch mithilfe der Stellung Clear IP der Drehschalter erfolgen.

Um die Konfiguration mithilfe des Master-DTMs zu l6schen, muss das PRM-Modul
angeschlossen sein.

1. Wahlen Sie in der Menlileiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
2. Klicken Sie im DTM-Browser auf < - >PRM_Master.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste (Kontextmeni des Master-DTMs), und
wahlen Sie die Option Verbinden.

4. Wahlen Sie durch erneuten Rechtsklick im Kontextmeni die Option Gerate-
Meni > Konfiguration léschen.

Die Konfiguration wird aus dem PRM-Modul geldscht, welches automatisch neu
gestartet wird.
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23.

PRM-Neustart

Einfihrung

2 Arten von Neustart

Unmittelbarer Neustart

Nach dem PRM-Befehl Auf Gerat speichern oder Loschen erfolgt ein Neustart.

Der PRM priift die Konsistenz zwischen der letzten Konfiguration (CRC_IO der
Konfiguration) und der Anwendung, die in der SPS ausgefiihrt wird (CRC_IO, von der
SPS im Rahmen der Austauschvorgange des E/A-Scanners geschrieben).

Wird der PRM nicht ausgefiihrt (keine Verbindung mit der SPS), erfolgt der Neustart
unmittelbar nach einem Download- oder Léschvorgang.

Wird der PRM ausgefihrt (d. h. E/A-Scanner wird ausgefiihrt und die CRC_IO sind
konsistent), hangt die Art des Neustarts nach dem Herunterladen einer neuen
Konfiguration vom CRC_IO-Wert der neuen Konfiguration ab:

e Wird der CRC_IO nicht verandert, wird die Anderung lokal am PRM
vorgenommen, erfolgt der Neustart unmittelbar.

e  Wird der CRC_IO verandert und muss auch die SPS heruntergeladen werden,
um mit der PRM-Konfiguration konsistent zu sein, ist der Neustart
synchronisiert.

Nach einem Léschvorgang bei laufendem PRM ist der Neustart synchronisiert.
Das Prinzip eines synchronisierten Neustarts lautet wie folgt:

e Die neue Konfiguration wird im PRM gespeichert, jedoch nicht unmittelbar
Ubernommen. Die vorherige Konfiguration bleibt aktiv.

e  Der Neustart erfolgt nur dann, wenn der PRM nicht mehr von der SPS
abgefragt wird.

Fur das Herunterladen und den Neustart des PRMs sind nach dem Befehl "Auf Gerat
speichern" folgende Schritte erforderlich:

e Zur Bestatigung des Herunterladens wird ein Dialog mit der Erlduterung angezeigt,
dass der PRM nach dem Herunterladen neu gestartet werden muss und die
Verbindung des Master-DTMs getrennt wird.

e Der Fortschritt bei der Ubertragung der Konfigurationsdatei wird durch einen
Fortschrittsbalken angezeigt.

e Am Ende der Ubertragung wird eine erste Erlauterung iiber die unmittelbare
Durchfiihrung des Neustarts angezeigt.

Befehl zum Konfigurations-Download

-
\l) Die Konfiguration wurde etfolgreich in den PRIM dbertragen, Der PRM wird neu gestartet, damit die neus Konfiguration bericksichtig wird.

e Eine zweite Nachricht wird angezeigt, nachdem die Verbindung des Master-DTMs
getrennt wurde.

Unity Pro XL

DTM message: PRM_Master
Der PRM-Master-DTM wurde aufgrund eines vorhergehenden Download- oder Léschbefehls wom PRM getrennt.

¢ Im DTM-Browser miissen die Befehle Verbindung trennen und Verbinden fir den
Master-DTM ausgefiihrt werden.
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Synchronisierter Fir das Herunterladen und den Neustart des PRMs sind nach dem Befehl "Auf Gerat
Neustart speichern" folgende Schritte erforderlich:

e Zur Bestatigung des Herunterladens wird ein Dialog mit der Erlduterung angezeigt,
dass der PRM nach dem Herunterladen neu gestartet werden muss und die
Verbindung des Master-DTMs getrennt wird.

e Der Fortschritt bei der Ubertragung der Konfigurationsdatei wird durch einen
Fortschrittsbalken angezeigt.

e Am Ende der Ubertragung wird eine Erlauterung angezeigt, dass die SPS vom PRM
getrennt werden muss, damit die neue Konfigurationsdatei berlcksichtigt wird.
Getrennt bedeutet in diesem Fall, dass der PRM nicht mehr von der SPS abgefragt
wird.

Befehl zum Konfigurations-Download

-
\l') Die Konfiguration wurde erfolgreich in den PRIM (bertragen. Der PRM wird neu gestartet, damit die neue Konfiguration bericksichtigt wird.

Die vorherige Konfiguration bleibt aktiv.

Die potenziell mit dem PRM verbundenen CommDTMs werden getrennt und
kénnen vor Abschluss des Neustarts nicht wieder verbunden werden.

¢ Die Anwendung muss offline aktualisiert und generiert werden, um Konsistenz mit
der PRM-Konfiguration zu gewahrleisten.

e Die SPS muss mit dieser neuen Anwendung heruntergeladen und neu gestartet
werden.

Durch das Anhalten der SPS wird der Neustart des PRMs ausgeldst. Eine
Nachricht tber die Trennung des Master-DTMs wird angezeigt.

Uity Pro XL

DTM message: PRM_Master
Der PRM-Master-DTM wurde aufgrund eines vorhergehenden Download- oder Léschbefehls wom PRM getrennt.

¢ Im DTM-Browser miissen die Befehle Verbindung trennen und Verbinden fir den
Master-DTM ausgefiihrt werden.

HINWEIS: Es wird dringend empfohlen, alle Schritte bis zum Ende durchzufihren und
die OrdnungsmaéRigkeit der Anderung zu priifen. Belassen Sie das System nicht in
einem Ubergangszustand, in dem die Anderung zwar abgeschlossen, jedoch noch
nicht tbernommen wurde, weil der PRM immer noch von der SPS angefragt wird. Die
Anderung kénnte zu einem ungiinstigen Zeitpunkt (z. B. bei einem Stromausfall)
Uibernommen werden.
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24, PRM-Start

Voraussetzung Nach dem Neustart wird die SPS mit demselben CRC_IO wie der PRM ausgefiihrt,
die Verbindung wird zwischen der SPS und dem PRM hergestellit.

Der PRM_MASTER_STATUS befindet sich im Status STOP.

Eine Beschreibung dieses Status finden Sie im Kapitel Austauschvorgénge von
SPS und Variablen > Implizite Austauschvorgange.

Start Der PRM muss gestartet werden, um die E/A-Austauschvorgénge von Profibus zu
aktivieren.

Dies geschieht in der SPS-Anwendung mithilfe des PRM_MGT DFB.

Nahere Informationen finden Sie in der Dokumentation der PRM-DFB-Bibliothek.

Der PRM_MASTER_STATUS befindet sich nun im Status RUN.
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XI.

Konfigurationsanderungen mit dem
Master-DTM

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

Dieser Teil beschreibt, wie sich Konfigurationsénderungen auf Anderungen von
PRM-Modul, Unity Pro und SPS auswirken kénnen.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
25 Anderungen aus dem Master-DTM 105
26 Anderungen aus Unity Pro 107
27 Anderungen aus einem Gerate-DTM 108
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25.

Anderungen aus dem Master-DTM

Wie werden die
Anderungen
vorgenommen?

Auswirkungen der
Anderungen

Die Anderungen sind nur méglich, wenn sich der Master-DTM im Offline-Modus
befindet, sodass er vom PRM getrennt werden muss.

Folgende Schritte sind erforderlich:
e Nehmen Sie die Anderungen in den Konfigurationsbildschirmen vor.

Die geadnderten Werte werden mit einem Stiftsymbol f gekennzeichnet.

« Bestétigen Sie die Anderungen global, indem Sie auf folgende Schaltflachen
klicken:

- auf OK zum Bestatigen und Verlassen
- auf Ubernehmen nur zum Bestatigen

Wenn man davon ausgeht, dass sich die Anderung zuvor im Status NICHT
GENERIERT befand und Unity Pro online (mit der SPS verbunden) war, gibt es
zwei Hauptfalle, die von der Art der Anderungen abhangen:

Fall 1, nur PRM: Die Anderung wirkt sich auf den PRM, jedoch nicht auf die SPS-
Konfiguration aus:

Sie kann ausgefiihrt werden, wahrend die SPS verbunden ist und ausgefuhrt wird.
Folgende Schritte sind erforderlich:

1. Bestatigen Sie die Modifikation.

Berechtigung fiir Anderungen |§|

L] E Michten Sie diese Snderung bestatigen?
L

Yes Mo |

Die Anwendung wird im Status NICHT GENERIERT in der Statuszeile von Unity
Pro angezeigt.

2. Laden Sie mit den Befehlen Verbinden und Auf Gerét speichern den PRM mit
der neuen Konfiguration herunter. Das CRC_IO der Konfiguration wurde nicht
geandert, der PRM wird unmittelbar nach dem Herunterladen neu gestartet.

3. Generieren Sie die Anwendung mithilfe der Schaltfliche "Anderungen

generieren" ( ). Die Anderungen werden online in der SPS vorgenommen.

Beispiel fiir eine derartige Anderung: Andern der Profibus-Einstellungen eines
Geréts.
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Fall 2, PRM und SPS: Die Anderung wirkt sich auch auf die Konfiguration des E/A-
Scanners und/oder das Layout des Prozessabbilds aus.

Die SPS darf dabei nicht verbunden sein.
Folgende Schritte sind erforderlich:

1. Bestétigen Sie die Modifikation. Die Nachricht besagt, dass Unity Pro bei der
Anderung offline (SPS getrennt) sein muss.

Berechtigung fiir Online-Anderungen

] Sie milssen diese .ﬁ._ljderung im Cffline-Modus ausfihren.
[ Michten Sie diese Anderung bestatigen?

Yes Mo

Die Anwendung wird im Status NICHT GENERIERT angezeigt.

2. Laden Sie mit den Befehlen Verbinden und Auf Gerét speichern den PRM mit
der neuen Konfiguration herunter. Das CRC_IO der Konfiguration wird geandert
und der PRM wird nach dem Herunterladen nicht neu gestartet.

3. Aktualisieren Sie die Anwendung in der Registerkarte "E/A-Scanning". Die PRM-
Instanz wird rot angezeigt.

4. Trennen Sie die Verbindung der SPS.
5. Generieren Sie die Anwendung.

6. Verbinden Sie die SPS, und laden Sie sie herunter, bestatigen Sie den STOP
der SPS, starten Sie die SPS neu.

Beispiel firr eine derartige Anderung: den Typ einer Variable dndern, die Parameter
des E/A-Scanners andern
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26.

Anderungen aus Unity Pro

Aus dem DTM-Browser

Aus der Registerkarte
E/A-Scanning

Die folgenden Anderungen kénnen vom DTM-Browser aus vorgenommen werden:

¢ Profibus-Gerat hinter einem Master-DTM hinzufligen/entfernen
Muss offline erfolgen (SPS getrennt).

Eine Aktualisierung der Anwendung Uber die Registerkarte "E/A-Scanning" ist
erforderlich.

PRM- und SPS-Konfiguration miissen heruntergeladen werden.
Betriebsmodi wie oben in Fall 2, PRM und PLC.

e Den Master-DTM umbenennen
Kann online (mit verbundener SPS) erfolgen.

Eine Aktualisierung der Anwendung Uber die Registerkarte "E/A-Scanning" ist
erforderlich.

Die strukturierten PRM-Variablen werden entsprechend umbenannt.
Dies hat keine Auswirkungen auf die PRM-Konfiguration.

¢ Ein Gerat hinter dem Master-DTM umbenennen
Kann online (mit verbundener SPS) erfolgen.

Die strukturierten Geréatevariablen werden nicht entsprechend umbenannt.
Die Anderung muss gegebenenfalls auch im Master-DTM erfolgen.

Dies hat keine Auswirkungen auf die PRM-Konfiguration.

o Ein Profibus-Gerat hinter einem CommDTM hinzufligen
Kann online (mit verbundener SPS) erfolgen.

Folgende Anderungen kénnen in der Registerkarte "E/A-Scanning" vorgenommen
werden: die reservierte Grofle fir den PRM (Lese- und Schreiblange), der
Wiederholungsratenschritt oder der Startindex.

Alle diese Anderung miissen offline erfolgen (SPS getrennt).
Der PRM muss heruntergeladen werden, da er sich auf die Konfiguration auswirkt.

Betriebsmodi wie oben in Fall 2, PRM und PLC.

PRM User Manual

107



27. Anderungen aus einem Gerate-DTM

Aus einem generischen o

Hinzufligen/Entfernen eines Moduls
DTM

Muss offline erfolgen (SPS getrennt).

Eine Aktualisierung der Anwendung Uber die Registerkarte "E/A-Scanning" ist
erforderlich.

PRM und SPS miissen heruntergeladen werden.
Betriebsmodi wie oben in Fall 2, PRM und PLC.

e Anderung von Gerate-Parametern
Kann online (mit verbundener SPS) erfolgen.

Der PRM muss heruntergeladen werden, da er sich auf die Konfiguration
auswirkt.

Betriebsmodi wie oben in Fall 1, nur PRM.

Aus einem Die meisten Anderun_gen in einem Gerate-DTM haben keine Auswirkung auf die

Herstellergerate-DTM PRM-Konfiguration. Anderungen mussen, wenn sie offline erfolgen, vom Gerate-
DTM mit dem Befehl "Daten auf Gerat speichern” direkt auf das Gerat angewendet
werden.

Ausgenommen sind Anderungen, bei denen die Profibus-Parameter oder die
Profibus-Konfiguration des Gerats modifiziert werden.

In manchen DTMs kénnen beispielsweise gewisse Prozesswerte deaktiviert werden.

Derartige Anderungen wirken sich auf die PRM-Konfiguration und die SPS aus.
Sie werden direkt Ubernommen und kénnen nicht abgebrochen werden.

Betriebsmodi wie oben in Fall 2, PRM und PLC (mit Ausnahme der
Bestatigungsmeldung).
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XIl.

Austauschvorgange von der SPS und
Variablen

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil werden die verschiedenen Typen von Austauschvorgangen beschrieben,
die von der SPS mit dem PRM oder den Profibus-Geraten und den im Programm
verfugbaren Variablen durchgefiihrt werden.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
28 Impliziter Austausch: 110
29 Explizite Austauschvorgange 116
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28.

Impliziter Austausch:

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel werden die impliziten Austauschvorgange, die von der SPS
vorgenommen werden, die im Programm verfliigbaren Variablen und ihre Inhalte

beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
Grundlagen 111
Detaillierte Beschreibung der Variablen 113
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Grundlagen

Einfuhrung

E/A-Geratevariablen

Die impliziten Austauschvorgange sind Austauschvorgange, die durch Hinzufigen des
PRMs zur Registerkarte E/A-Scanning automatisch konfiguriert werden.

Dabei geht es um den Austausch des impliziten Bereichs des PRM-Prozessabbilds.
Dieser Bereich enthalt Folgendes:

¢ Die zyklisch Uber Profibus ausgetauschten Gerate-Ein- und Ausgaben
e 2 Variablen auf PRM-Ebene

Die assoziierten Variablen werden automatisch erstellt und den %MW-Bereichen des
entsprechenden E/A-Scanners zugeordnet.

Hinweis:
e Die Variablen werden bei 0 (Fallback-Wert) gesehen, der PRM reagiert nicht auf

die E/A-Scanning-Requests (ausgeschaltet, im Startvorgang, falsche IP-
Adresse usw.).

e Die E/A-Variablen des Gerats werden nach Gerateadresse in aufsteigender
Reihenfolge gespeichert. Durch das Hinzufiigen eines neuen Gerats mit einer
Profibus-Adresse, die hdher ist als die bestehenden Adressen, andert sich
nichts an den bereits zugewiesenen %MW.

Fir jedes Gerat, das uber Ein- und Ausgange verfugt, werden zwei strukturierte
Variablen mit den im Master-DTM definierten Strukturnamen erstellt.

Diese strukturierten Variablen enthalten elementare Variablen mit den Namen und
Typen, die in den Ein- und Ausgangsfeldern des Master-DTMs definiert wurden.

Sie kénnen unmittelbar vom Programm verwendet werden, sofern ihre Typen und die
Byte-Anordnung des Geréats korrekt im Master-DTM definiert wurden. Die Konvertierung
zwischen dem Big-Endian-Format von Profibus und dem Little-Endian-Format der SPS
erfolgt automatisch.

Beispiel:

Fir ein Gerat namens Deltabar_S werden im DTM-Browser folgende Variablen
automatisch erstellt (wenn alle Standardeinstellungen verwendet werden):

t ame Type - | ASddress w

=A@ Delabar_5_IM T_Delabar_5_IM EMw30
#5) % Main_Process Value_Value REAL w30
A @ Main_Process Walue_Status BYTE EMw32
A58 _2nd_Cyclic_alue_alue REAL Ehw34
AS @ _2nd Cuclic Value Status BYTE EMW3E
A58 _3rd Cyclic_Valug Value REAL Ehw32
A5 @ _3rd Cyclic_VWalue Status BYTE EMw/a0

=A% @ Delabar_5_0UT T_Deltabar S_0OUT EMwh02
A5 @ Display Yalue Walue REAL Ehwa0z2
A5 4 Display Valug_Status EYTE Ehwh04
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PRM-Variablen 2 Variablen:
e 1 Eingangsvariable: <Name der PRM-Master-Instanz>_IN, enthalt den PRM-Status

-G @ PRM_Master_IM T_FRM_IN
A5 @ FRM_MASTER_STATUS BYTE
A5 @ FROFIBUS_STATUS BYTE
A5 @ DPM1_GTATUS BYTE
A5 @ DPMZ_STATUS BYTE

2% B LIWE_LIST ARRAYID.7] OF WORD

2% B DIAG_LIST ARRAYID.7] OF WORD

x5 B MAILBOX_STATUS ARRAY[0..15] OF BYTE

e 1 Ausgangsvariable: <Name der PRM-Master-Instanz>_OUT, enthalt den CRC_IO,
der von der SPS im PRM fiir die Konsistenzpriifung geschrieben wurde.

Ein- und Eingangsbereich
Ausgangsbereich von  Dieser Bereich:
Pro%essabbnd- ¢ wird anfanglich auf 0 gesetzt
Geraten

o wird mit Profibus-Eingangen aktualisiert, wenn sich der Profibus-Stapel im
OPERATE- und CLEAR-Status befindet
¢ bleibt unverandert, wenn der Profibus-Stapel in den STOP-Status zurlickkehrt

Seine Grofie kann bis zu 4.044 Bytes betragen.
Die Variablen werden in einem Little-Endian-Format gespeichert, das direkt von der SPS
verwendet werden kann.

Ausgangsbereich
Dieser Bereich:
¢ wird anfanglich auf 0 gesetzt
¢ wird von der SPS als Teil des E/A-Scanners geschrieben
¢ wird vom Profibus-Master nur im OPERATE-Status berlcksichtigt

Seine Grofie kann bis zu 4.092 Bytes betragen.
Die Variablen werden in einem Little-Endian-Format gespeichert.
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Detaillierte Beschreibung der Variablen

PRM-Status

Diese Variable enthalt folgende Informationen

—-AS P PRM_Master_IN T_PRM_IM

A5 @ PRM_MASTER_STATUS EYTE

A5 @ PROFIEUS_STATUS EYTE

A5 @ DPM1_STATUS EYTE

A5 @ DPMZ_STATUS EYTE
+-a5 B LIWE_LIST ARRAY[0.7] OF WORD
+-25 B DIAG_LIST ARRAY[0.7] OF WORD
+-a5 B MAILBOR_STATUS ARRAT[0.15] OF BYTE

PRM_MASTER_STATUS: Status der Verbindung mit der SPS

Wert (dez.) Bedeutung

0 PRM reagiert nicht auf die Requests des SPS-E/A-Scanners (2)

1 NO CONF: Im PRM wird keine Konfigurationsdatei gespeichert,
Kommunikation mit der SPS ist nicht mdglich, dieser Wert kann
von der SPS nicht gesehen werden (1).

2 NO LINK: Verbindung zwischen PRM und SPS wird nicht
hergestellt. Mégliche Ursachen:
- Ethernet: Kabel nicht angeschlossen, Netzwerkfehler (1)
- SPS: SPS in STOP-Status, nicht ausgefiihrte E/A-Scanner-
Zeilen (1)
- CRC_IO fehlende Ubereinstimmung zwischen SPS-Anwendung
und PRM-Konfiguration

3 STOP: E/A-Scan wird ausgefihrt, CRC_IO OK, aber Start-Befehl
wird von der SPS nicht empfangen

4 RUN: Start-Befehl empfangen, Profibus-E/A-Austauschvorgange
kdnnen gestartet werden

(1): nur auf einer DTM-Perspektive, wie in den DTM-Diagnosebildschirmen gesehen
(2): nur auf einer PLC-Perspektive, wie in den Anwendungsvariablen gesehen

PROFIBUS_STATUS: Status des Profibus-Netzwerks

Wert (dez.) | Bedeutung

0 Profibus befindet sich nicht im Zustand OPERATE oder CLEAR.

9 Mit mindestens einem Gerat wurde keine Verbindung hergestellt.

10 Von mindestens einem Gerat wurde eine Diagnose angefordert.

11 Mit mindestens einem Gerat wurde keine Verbindung hergestellt
und von mindestens einem Gerat wurde eine Diagnose erbeten.

12 Vom Master wurde ein Bus-Fehler erkannt.

16 Alles OK
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DPM1_STATUS: Status des Profibus-Masters insbesondere hinsichtlich der
zyklischen E/A-Austauschvorgange

Wert (dez.)

Bedeutung

0

INIT — dieser Wert kann von der SPS nicht gesehen werden.

1

Profibus-Master offline: Im PRM ist keine Konfigurationsdatei

gespeichert und es ist kein DTM angeschlossen, dieser Wert kann
von der SPS nicht gesehen werden.

2 STOP: Der Profibus-Master wird initialisiert. Das Token wird
ausgetauscht. Der Datenaustausch ist jedoch nicht aktiviert.
Azyklische Requests der Klasse 2 kénnen erbeten werden.
Azyklische Requests der Klasse 1 kdnnen jedoch nicht akzeptiert
werden.

3 OPERATE: nach einem Start der SPS. Der Profibus-Master wird
initialisiert. Das Token wird ausgetauscht. Der Datenaustausch
wird aktiviert. Auch Azyklische Requests kénnen erbeten werden.

4 CLEAR: Der Profibus-Master wird initialisiert. Das Token wird
ausgetauscht. Der Datenaustausch wird aktiviert. Wenn die
Eingdnge jedoch normal gelesen werden, wird kein Ausgang
gesendet (Profibus-Gerat sollte in den Fehlerzustand versetzt
werden, wenn es unterstiitzt wird). Azyklische Requests kénnen
erbeten werden.

DPM2_STATUS: Aktuelle Anzahl ausstehender azyklischer Profibus-Requests (Klasse
2, DPV1, Slave-Diagnose usw.) von den DTMs oder SPS.

Maximal mdglich sind 8 Requests von der SPS und 32 von den DTMs.

Live_List und Diag_List
Zwei Felder mit je 128 Bits, 1 Bit pro Gerat im Profibus-Netzwerk.
Fur beide Felder gilt:

o Bit 0 entspricht der Profibus-Stationsadresse 0.

¢ Bit x entspricht der Profibus-Stationsadresse x.

Die Live-List- und Diag-List-Kennungen werden nur fur konfigurierte Gerate
(Kommunikation Klasse 1) verwaltet und sind nur gliltig, wenn sich der Profibus-Stapel
im OPERATE- oder CLEAR-Status befindet. Andernfalls werden alle Bits auf O gesetzt.

Fir jedes Gerat missen die beiden Bits wie folgt interpretiert werden:

Live-Bit Diag-Bit
0 0

Bedeutung

Dieser Status wird in folgenden drei Féllen gemeldet:

e Ausgangsstatus des Systems (temporarer
Status)

e fir nicht konfigurierte Gerate, als definitiver
Status

o flr konfigurierte Gerate, wenn sich der
Profibus-Stapel nicht im OPERATE- oder
CLEAR-Status befindet

Es erfolgt keine Kommunikation mit dem Gerét.

Die Kommunikation mit dem Gerat ist OK, und es wird
keine Diagnose vom Geréat angefordert.

Die Kommunikation mit dem Gerat ist OK, aber es wird
eine Diagnose vom Gerat angefordert.
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CRC_IOMAPPING Es wird erwartet, dass dieser 32-Bit-Wert von der SPS geschrieben wird, und er sollte
den CRC_IO beinhalten, der eine E/A-Konfigurationszuordnung eindeutig identifiziert.

Dieser Bereich:
o wird urspriinglich auf O gesetzt (auch bei einem PRM-Neustart).
o wird von der SPS als Teil des E/A-Scanners geschrieben:
- Wenn der Wert dem CRC_IO-Inhalt in der Konfigurationsdatei entspricht,
wird das Schreiben akzeptiert.
- Wenn der Wert falsch ist (keine Konfigurationsdatei oder anderer Wert), wird
das Schreiben zuriickgewiesen und das Feld auf den Wert 0 zuriickgesetzt.
e Dieses Feld wird auch vom PRM auf 0 zurlickgesetzt, wenn eine Trennung der
SPS-Verbindung erkannt wird.
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29.

Explizite Austauschvorgange

Einflhrung

PRM-voll-Status

Die folgenden expliziten Austauschvorgange unter Verwendung der PRM-DFBs
erfolgen:

e Abrufen des PRM-voll-Status

e explizite Austauschvorgange mit den Profibus-Geraten (Datensatz lesen
oder schreiben oder Diagnose abrufen)

e  Sync- und Freeze-Befehle senden

Der PRM-voll-Status wird von dem expliziten Bereich des PRM-Prozessabbilds
gelesen.

Die anderen expliziten Austauschvorgange und Befehle werden mithilfe der PRM-
Mailboxen im expliziten Bereich des Prozessabbilds ausgefiihrt, um DPV1-Requests,
Diagnose-Requests oder SYNC/FREEZE-Befehle in Profibus zu initiieren.

Eine Erlauterung der Verwendung dieser DFBs finden Sie in der Dokumentation der
PRM-DFBs-Bibliothek.

PRM_MGT DFB kann zum Abrufen der PRM-voll-Status-Variable verwendet werden:

- @ My PRM_Full Status T_PRM_FSTS

& Name zhring[32]

| IF ARRAY[0.3] OF BYTE
H Rotary ARRAY[0.1]OF BYTE
& CRC DINT

& PRM_MASTER_STATUS BYTE

& FROFIBUS_STATUS BYTE

& DPM1_STATUS BYTE

& DPMZ_STATUS BYTE

& |0zcanner_FRequests BY'TE

& FPROFIEUS_I0_Bandwith BYTE

Sie enthalt die folgenden zuséatzlichen Variablen, die mit dem PRM_Status verglichen
werden:

¢ Name
Name, der im DTM-Browser der PRM-Instanz zugewiesen wurde.
Liegt keine Konfigurationsdatei vor, haben alle Zeichen den Wert 0.

e |P-Adresse
IP-Adresse des PRM.

e Drehschalterpositionen
Rotary[0]: Position des unteren Drehschalters
Rotary[1]: Position des oberen Drehschalters

e E/A-Scanner Status
Anzahl der in einem Zyklus empfangenen Modbus-E/A-Abfrage-Requests.

e Profibus-E/A-Bandbreite
Dieser Wert ist der prozentuale Anteil des Profibus-Zyklus, der fiir die Verwaltung
der Data-Exchange-Operation aufgewandt wird.
Bei Konstellationen mit nur einem Master kann es insbesondere einen guten
Uberblick Gber die Auslastung des Profibus-Netzwerks und die Fahigkeit des
Masters geben, azyklische Requests im Netzwerk zu verarbeiten.
E/A-Bandbreite = (Zeit fir die Datenaustauschverwaltung) / Profibus-Zyklus *
100
Der Wert ist nur dann gultig, wenn sich der Profibus-Stapel im OPERATE-Modus
befindet.

PRM User Manual

116



Explizite Profibus-
Austauschvorgénge

Sync / Freeze

RDDIAG, WRREC und RDREC-DFBs koénnen zur Verwaltung expliziter
Austauschverfahren von der SPS-Anwendung mit den Profibus-Slaves verwendet
werden. Der PRM muss sich im RUN-Modus befinden.

Die Befehle Sync und Freeze konnen von der SPS-Anwendung mithilfe eines
dedizierten DFBs gesendet werden. Der PRM muss sich im RUN-Modus befinden.
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XIII.

Diagnose und Fehlersuche

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil werden alle Diagnosefunktionen beschrieben und Tipps zur
Fehlersuche gegeben.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
30 Anzeige-LED 119
31 Vom Master-DTM 123
32 Vom Kommunikations-DTM 133
33 Von der SPS-Anwendung 134
34 SNMP 135
35 Fehlerbehandlungen 141
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30. LED

Inhalt dieses Kapitels In diesem Kapitel werden die verschiedenen Zustidnde der LEDs und ihre
Bedeutungen beschrieben.

Abschnitte in diesem Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:
Kapitel
Abschnitt Seite
System-LEDs 120
Ethernet-LEDs 122
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System-LEDs

LED-Beschreibung

BusF @ @ SF

RUN/STOP — )

TCSEGPA23F 14F
cs2— (O

SF (Systemfehler)

Es wurde ein Fehler erkannt, der die Anwendung blockiert, oder es ist keine
Konfigurationsdatei vorhanden:

LED- Beschreibung/Bedeutung
Anzeigen
Permanent eStandardzustand beim Einschalten wahrend der Selbsttests

eIn Hard- oder Firmware wurde ein Fehler erkannt, der die
Anwendung blockiert. Dieser Status ist bis zum Neustart

definitiv.
Blinkend Beim Hochfahren wurde im Flash-Speicher keine
Konfigurationsdatei erkannt.
Aus Beim Hochfahren wurde im Flash-Speicher eine glltige

Konfigurationsdatei erkannt.

BUSF (Busfehler)
Profibus-Busfehler oder Geratefehler erkannt:

LED- Beschreibung/Bedeutung
Anzeigen
Permanent Busfehler im Profibus-Netzwerk erkannt
Blinkend Geratefehler im Profibus-Netzwerk erkannt
Aus Kein Fehler erkannt
RUN/STOP

Profibus-Master-Status:

LED-Anzeigen Beschreibung/Bedeutung
Permanent gelb Halt
Griines Blinken Léschen
Permanent griin Betrieb
Aus Profibus-Master offline

CLS2 (Aktivitat der Klasse 2)

Die LED blinkt bei der Verarbeitung azyklischer Profibus-Requests von SPS oder
DTMs.
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Globale Ansicht nach

PRM-Status

PRM-Status SF BUSF RUN/STOP | CLS2
(rot) (rot) (gran/gelb) | (gelb)
e Ausschalten der Aus Aus Aus Aus
Spannungsversorgung
o  Systemfehler Permanent Aus Aus Aus
Keine Konfigurationsdatei im Flash-Speicher
e KeinDTM Blinkend Aus/permanent Aus Aus
verbunden
e DMT Blinkend Aus/permanent | Permanent X
verbunden gelb
Konfigurationsdatei im Flash-Speicher
e  Profibus im Aus X Permanent X
Halt-Status gelb
e  Profibus im Aus X Griines X
Losch-Status Blinken
e  Profibus im Aus X Permanent X
Betriebsstatus grin

X:

Alle Zustande sind moglich.
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Ethernet-LEDs

Ethernet-LEDs

Ethernet
STS
Port 1
LNK
Gemeldeter STS LNK Hinweise
Status (Verbindungsstatus) | (Verbindung/Aktivitat)
(GRUN) (GRUN/GELB)
Verbindung ist X Aus
nicht OK
100-Mbit/s- X Permanent griin
Verbindung,
keine Aktivitat
100-Mbit/s- X Grlines Blinken
Verbindung
mit Aktivitat
10-Mbit/s- X Permanent gelb
Verbindung,
keine Aktivitat
10-Mbit/s- X Gelbes Blinken
Verbindung
mit Aktivitat
Betriebsbereit, Permanent X
kein Fehler
erkannt
Ungliltige 2 x Blinken X Trifft zu, wenn
MAC-Adresse Drehschalter in
oder keine "Clear IP"-Stellung
glltigen IP-
Parameter
Doppelte IP 4 x Blinken X Trifft zu, wenn
erkannt bei der
versuchten
Verwendung
einer Standard-
IP-Adresse eine
doppelte IP-
Adresse erkannt
wird
Warten auf 5 x Blinken X Trifft zu, wenn
BootP/DHCP- PRM auf DHCP-
Adresse Antwort wartet
Standard-IP- 6 x Blinken X Trifft zu, wenn die
Adresse Antwort des

DHCP-Servers
nicht mit der IP-
Adresse in der
Konfigurationsdatei
Ubereinstimmt.
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31. Vom Master-DTM

EinfUhrung Die Diagnosefunktionen des Master-PRM werden im Online-Modus ausgefihrt und
liefern Informationen in Bezug auf den PRM, der mit dem Master-DTM verbunden
ist.

Die Konfiguration in PC und PRM muss gleich sein. Ist dies nicht der Fall, wird beim
Offnen des Diagnosefensters eine Nachricht angezeigt und die Diagnose wird auf
Informationen Uber den PRM beschrankt (keine Informationen Gber die Slaves).

Die Navigations-Baumstruktur enthalt folgende Knoten:

- PRM: Diagnose-Informationen iber PRM, Hardware- und Firmware-Versionen,
IP-Adressen usw.

- SPS-Verbindung:: Status der Verbindung mit der SPS
- Profibus-Master: Status des Profibus-Masters
- Profibus-Gerate:

- ein Knoten flr jeden konfigurierten Slave

- liefert die Inhalte des Slave-Diagnose-Requests und die E/A-Werte
(schreibgeschiitzt).

Zugriff auf die PRM-

Diagnose .
Schritt MaRnahme
1 Wahlen Sie in der Menuleiste von Unity Pro die Option Tools >
DTM-Browser.
2 Wabhlen Sie im Browser die PRM-Master-Instanz aus.
3 Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Datei, und wahlen

Sie im Kontextmenu den Befehl Verbinden aus.

4 Doppelklicken Sie auf die PRM-Master-Instanz (oder wahlen Sie
im Kontextmeni "Offnen" oder "Gerate-Meni" - "Diagnose").
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Globale Diagnose anhand  Die unter den einzelnen Knoten der Navigations-Baumstruktur verfligbaren LED-
der LED-Symbole in der Symbole bieten eine globale Ubersicht tber PRM, Bus und Gerate:
Navigations-Baumstruktur

=l JPRIM-Master - Diag'n'u'se
- & PRM
& PRM - Erweiterte Diagnose
@ sPs-Verbindung
- @ Profibus-Master
& Profibus - Erweiterte Diagnose
- @ Profibus-Gerste
= . 0 CERABAR._S_PMX_7X_PA_V4_i
& Erweiterte Diagnose
& Efa-Werte

Die Bedeutung der einzelnen LEDs wird in einem entsprechenden Feld erlautert.

e LED des SPS-Verbindungsknotens

LED-Farbe Bedeutung

Rot NO LINK: Verbindung zwischen PRM und SPS nicht hergestellt.
Mégliche Ursachen:
- Ethernet: Kabel nicht angeschlossen, Netzwerkfehler
- SPS: SPS in STOP-Status, nicht ausgefiihrte E/A-Scanner-
Zeilen
- CRC_IO fehlende Ubereinstimmung zwischen SPS-Anwendung
und PRM-Konfiguration

Gelb STOP: E/A-Scan wird ausgefiihrt, CRC_IO OK, aber Start-Befehl
wird von der SPS nicht empfangen

Grin RUN: Start-Befehl empfangen

Grau NO CONF: PRM nicht konfiguriert

e LED des Profibus-Master-Knotens

LED-Farbe Bedeutung

Rot Busfehler erkannt

Grin Profibus im Betriebsstatus

Griin/Gelb Profibus im Lésch-Status

Gelb Profibus im Halt-Status

e LED des Profibus-Gerate-Knotens

LED-Farbe Bedeutung

Grau Kein Datenaustausch (Profibus im STOP-Zustand oder Gerat
nicht konfiguriert)

Rot Mit mindestens einem Gerat wurde keine Verbindung hergestellt.

Grin Kommunikation OK und keine Diagnose von einem Gerat
angefordert

Gelb Von mindestens einem Gerat wurde eine Diagnose angefordert.

Gelb/Rot Mit mindestens einem Gerat wurde keine Verbindung hergestellt
und von mindestens einem Gerat wurde eine Diagnose
angefordert.

e LEDs der einzelnen Gerateknoten

LED-Farbe | Bedeutung

Grau Profibus-Stapel befindet sich nicht im Zustand OPERATE oder
CLEAR.

Rot Es erfolgt keine Kommunikation mit dem Gerat

Griin Die Kommunikation mit dem Gerat ist OK, und es wird keine
Diagnose vom Gerat angefordert.

Gelb Die Kommunikation mit dem Gerat ist OK, aber es wird eine
Diagnose vom Gerat angefordert.
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PRM

& FRM

Patameter l et

maxE FHM W md M mEw

Hardwarewersion 01

CPLD Werzion 2

Bootrom- erzion 10
Firmeateversion 10140

Version der EIP-Schrittztells 10

YWersion der Modbus-Schrattstelle 1.0

Uniterstutzte Fonfigurstionsdaterversion 1.

EIP-S eiernummer Ohrie Bedeutung
Produkt-S etiennumeries Dhire Bedeutung
MAC-Adresse (0050 £4 1 00 49
=== PRM-Diehzchalter

Oberer Drehschaltenvert 17%1)

Unterer Drehschalterwert e
IP-Adressenzuweisung IP aus Konfigurationsdate
== PRM-Konhgurationzdate) =*

Prazanz det Konfigurationsdate Ja

Yerzion der Konfigurabonsdate 1.2
F.onfiguations-CRC_ID [hec7 difiafe

== pkluelle |P-ddiezse des PRM =

IP-Adresse 010.010,000.073
Subnetzmacke 255,255,000.000
Standard-Gateway (0, 0000, 0000, 0
=== PRM-Slatus *

Status des PRM RUM

Neustart edorderlich Mein
FDR-Aktualzienng erforderlich Mein

Anzakl der DTM-Verbindungen 1

CPU-R ate verfligbar g8

Beschreibung der Parameter:

Wahlen Sie in der Navigations-Baumstruktur die untergeordnete Struktur PRM,
um die Informationen des PRM-Moduls anzuzeigen:
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PRM-Hardware und -Firmware:

Parameter Wert Beschreibung
Hardwareversion X.y X :Hauptversion
y :Nebenversion

CPLD-Version X 0<x<16 : CPLD-Version
Boot-ROM-Version X.y x :Hauptversion
y :Nebenversion
Firmware-Version X.y.Z.W x :Hauptversion

y :Nebenversion
z :sehr unwesentliche
Anderungen
w : Patches fir altere
Versionen vorbehalten

Version der EIP- X.y x :Hauptversion
Schnittstelle y ‘Nebenversion
Version der Modbus- X.y x :Hauptversion
Schnittstelle y ‘Nebenversion
Unterstltzte X.y x :Hauptversion
Konfigurationsdateiversion y :Nebenversion

EIP-Seriennummer OxXXXXX Identifizierungsnummer in

ElIP-ldentitatsobjekt
zurlickgegeben
Produkt-Seriennummer Zeichenkette Seriennummer wie auf
PRM-Seite
MAC-Adresse XX.XX. XX. XX XX.XX MAC-Adresse des PRM

PRM-Drehschalter:

Parameter Wert Beschreibung
Oberer Umlaufwert "0—-F" Drehposition wie beim Starten
gemessen
Unterer Umlaufwert "0-F" Drehposition wie beim Starten
gemessen
IP-DHCP Aktuelle Adresse vom DHCP-
Server
IP- IP aus werkseitiger Werkseitige IP-Adresse
Adressenzuweisung Voreinstellung
IP aus Dedizierte IP-Adresse aus der
Konfigurationsdatei Konfigurationsdatei
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PRM - Erweiterte Diagnose

SPS-Verbindung

PRM-Status:

Parameter Wert Beschreibung
Status des PRM- NO CONF PRM nicht konfiguriert
Masters
NO LINK Keine oder schlechte CRC_IO
empfangen
STOP

CRC_IO empfangen und OK
RUN

Start-Befehl empfangen

Neustart erforderlich Ja/Nein "Ja" bedeutet, die PRM-

Konfiguration wurde durch den

Master-DTM aktualisiert und der
PRM muss neu gestartet
werden, damit die neue

Konfiguration Gbernommen
werden kann.

FDR-Aktualisierung Ja/Nein "Ja" bedeutet, der FDR-Server
erforderlich ist aktiviert, eine neue
Konfiguration wurde

heruntergeladen und sollte

anschlieRend auf den FDR-

Server ibertragen werden.

Anzahl der 0-4 Anzahl der aktuell mit dem PRM
CommDTM- verbundenen DTMs. Umfasst
Verbindungen Master-DTM und CommDTM
CPU-Rate verfugbar 0<x<100 Schatzung der verwendeten

CPU (dynamische Daten)

Doppelklicken Sie auf PRM = PRM - Erweiterte Diagnose, um alle
Parameterwerte fur das PRM-Modul anzuzeigen.

In dieser Tabelle werden interne Zahler zur Nachverfolgung der PRM-Aktivitat
prasentiert.

Diese Daten konnten zur Lésung mdoglicher Probleme mit Unterstiitzung des
technischen Supports von Schneider beitragen.

Wabhlen Sie in der Navigations-Baumstruktur die Option SPS-Verbindung aus, um
die Diagnoseinformationen in Bezug auf die Kommunikation mit der SPS abzurufen.

Mit Verbindung ist hier nicht nur die physische Verbindung zwischen SPS und PRM,
sondern auch die logische Verbindung gemeint (E/A-Scan wird ausgefihrt,
Zuordnung des CRC_10O, Start-Befehl von der SPS).
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B SPSVedbandung

| Paarmater | ‘et
I e 'E'P'E--'-"l.'\-ll‘.-ﬂhl'\q [
i Sbabun g PR RUH

TCP A pétarchursgan 3

IPH gl scbesen dov 575 0070, 00,003
| CRE_IO emplingen CRCTOFBAFE
| Sihier ha ungpitge CRC_ID u]
| PRb stchadon koriousd 5150
| Dbsigperize hua PRIM - Wislchdog simchl 0H
; E Ay P sty 2
| == Zubst=A suriick gwes ner Mockus-TCPAP.
| Tramiakbons-0 u}
| PratokeHD ]
| Lange Hech o
| Lange Medng u]
| Emhea ]
| Dsten 1001 00100 00 00
| Coda 0
I s
| Malio 1 Bedehd 0
| MsdEon 1 Slabus READY
| Mo 2 Betebl 0
| MalBioon 2 Slatus ALY
| Moo 3 Belehl 0
| MalBion 3 Status FEADY
| MotBcce & Beteri 0
| Mo & Slstus READY
| Moo 5 Belehl i
| MaiBon 'S Slatus READY
| Mo 6 Beterl 0
| M slBioo B Slsbun READY
| Moo 7 Belehl 0
| MslBiow 7 Slabus FEADY
| Moo 8 Bt i
| MaiEion 8 Status READY
i

Beschreibung der Parameter:
Parameter Wert Beschreibung
Status des PRM- NO CONF PRM nicht konfiguriert
Masters )
NO LINK Keine oder schlechte CRC_|O
empfangen
STOP CRC_IO empfangen und OK
RUN Start-Befehl empfangen

Anzahl der TCP-
Verbindungen

Aktuelle Anzahl der vom PRM
aufrechterhaltenen TCP-Verbindungen

IP-Hauptadresse

XXX XXX XXX XXX,

IP-Adresse des Ethernet-Moduls zur

der SPS Verwaltung des E/A-Scanners
"XXX.XXX.XXX.XXX", wenn keine SPS
angeschlossen
CRCIO DWORD-Wert Durch die erfolgreich verbundene SPS
gesetzte CRC-E/A
"xxxxxxx", wenn keine SPS
angeschlossen
Zahler schlechte Zahler wird bei jedem Schreibvorgang
CRC_IO einer schlechten CRC E/A erhéht.
PRM-Watchdog ms Aus der Konfigurationsdatei extrahierter
konfiguriert Wert (sichtbar in E/A-Abfrage-Fenster)
Obergrenze fiir ms Maximale von der Zustandsmaschine

PRM-Watchdog

gemessene Zeit
MODBUS_LIVE_CHECKED (0, wenn

erreicht keine SPS angeschlossen)
Der Zahler wird nach Trennung der
Haupt-SPS-Verbindung zurlickgesetzt.
E/A-Abfrage- Anzahl der in einem Zyklus
Request empfangenen E/A-Abfrage-Requests

PRM User Manual

128




Profibus-Master-Diagnose

Profibus - Erweiterte
Diagnose

(Nur fur den internen
Gebrauch zum
technischen Support)

Klicken Sie auf Profibus Master, um Diagnoseinformationen zur Profibus-Master-
Schnittstelle des PRM-Moduls anzuzeigen.

Name Wert Beschreibung
Profibus-Master-Status STOP Aktueller Betriebsmodus des
OPERATE Profibus-Stapels
CLEAR
Wartende azyklische Anzahl der aktuell im PRM
Requests verarbeitenden Requests

Wahlen Sie in der Navigations-Baumstruktur die Option Profibus Master >
Profibus — erweitert, um weiterfiihrende Diagnoseinformationen iber den Profibus
Master anzuzeigen.

In dieser Tabelle werden interne Zahler zur Nachverfolgung der PRM-Aktivitat
prasentiert.
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Profibus-Geréate-Diagnose 1. Klicken Sie auf Profibus-Gerate, um das Unterverzeichnis mit allen Geraten
anzuzeigen.

2. Wahlen Sie Geratename, um die entsprechenden Diagnoseinformationen
anzuzeigen.

& Gerite - Diagnoseinformationen

Identifik atiohshummer 0=0640 Master-ddresse 1

Master-Spere @ Slave deakiviert @ Oberlauf Enveiterte Diagnoss @
Parameterfehler @ Reserviert ] Reserviert @
Ungiitige Slave-Antwart ® SYMC-Madus @ Reserviert ®
Micht unterstiitzt @ FREEZE-Madus (] Reserviert @
Erweiterte Diagnose & ‘watchdog Ein ] Reserviert ]
K.onfigurationsfehler ® Slave-Gerat ) Reserviert ®
Station nicht bereit @ Statische Diagnose ® Reserviert @
Station nicht vorhanden [ ] Meuparametrienung erforderlich @ Reserviert @

€3 Enweiterte Parameter

<G3D_Diag Decode>
<Gpecifichiagnostics
<RawBuffer Value = "Ox09, O0x04, O0x04, 0Ox40, OxAi0, Ox10, O0x00, Ox0O0, O
</Specifichiagnostics
</GSD_Diag Decode>

Dieses Fenster enthalt Statusinformationen und Alarme, wie sie von den 6 ersten
Bytes des Slave-Diagnose-Requests gemeldet werden.

"LED"-Felder
Die Inhalte der ersten 3 Bytes werden als eine LED pro Bit angezeigt.

Die LED ist grau bei einem Bitwert von 0, rot bei einem Fehler und griin bei einer
Anzeige.

- Master-Sperre: vom Master gesetzt, wenn Slave von einem anderen Master
parametrisiert wurde

- Parameterfehler (rot): vom Slave gesetzt, wenn letzter Parameterblock
falsch war

- Ungultige Slave-Antwort (rot): vom Master bei einer ungtiltigen Antwort
gesetzt

- Nicht unterstutzt (rot): vom Slave gesetzt, wenn der Slave die erforderliche
Funktion nicht unterstutzt

- Erweiterte Diagnose: vom Slave gesetzt, um anzuzeigen, dass sich ein
Diagnoseeintrag im Slave-spezifischen Diagnosebereich befindet

- Konfigurationsfehler (rot): vom Slave gesetzt, wenn er eine mangelnde
Ubereinstimmung in den Konfigurationsdaten feststellt

- Station_Not_Ready (rot): vom Slave gesetzt, wenn dieser nicht fiir den
Datenaustausch bereit ist

- Station_Non_Existent (rot): vom Master gesetzt, wenn kein Slave
vorhanden ist

- Slave deaktiviert:  vom Master gesetzt, wenn Slave innerhalb der
Slaveparameter als inaktiv gekennzeichnet wurde und aus der zyklischen
Verarbeitung entfernt wird

- Sync-Modus: vom Slave gesetzt, nachdem er einen Sync-Befehl erhalten
hat

- Freeze-Modus: vom Slave gesetzt, nachdem er einen Freeze-Befehl
erhalten hat

- Watchdog Ein: vom Slave gesetzt, um anzuzeigen, dass Watchdog aktiv ist
- Slave-Gerét: Slave setzt dieses Bit bei 1
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Profibus-Geréte -
Erweiterte Diagnose

- Statische Diagnose: Dieses Bit wird vom Slave gesetzt. Daraufhin ruft der
Master so lange Diagnoseinformationen ab, bis es wieder geléscht wird (wird
vom Slave gesetzt, wenn er keine Benutzerdaten bereitstellen kann).

- Neuparametrierung erforderlich: wird von einem Slave gesetzt, wenn er
parametriert werden muss, und wird nach der Parametrierung wieder
geléscht

- Uberlauf Erweiterte Diagnose: Wird gesetzt, wenn mehr
Diagnoseinformationen vorhanden sind als in Ext_Diag_Data angegeben,
Wird zum Beispiel von einem Slave gesetzt, wenn er iber mehr
Diagnosedaten verfiigt, als er in seinen Sendepuffer aufnehmen kann.
VVom Master gesetzt, wenn der Slave mehr Diagnoseinformationen sendet,
als er in seinen Diagnosepuffer aufnehmen kann.

Erweiterte Parameter Erweiterte Diagnoseinformationen in der Slave-
Diagnose-Requests-Antwort, sofern verfiigbar. Als formatierte Textstrings
angezeigt, es sei denn die GSD-Informationen kénnen nicht vom Gerate-DTM (in
diesem Fall vom Ursprungsdatenpuffer) abgerufen werden.

Identifikationsnummer
Daten nicht abrufbar)

Master-Adresse Master, der den Slave parametriert hat (wenn, dann 255)

Gerate-ldentifikationsnummer (oder OxFFFF, wenn

Wahlen Sie in der Navigations-Baumstruktur die Option Profibus-Gerate >
Geratename > Erweitert, um weiterfihrende Diagnoseinformationen Uber das
Gerat anzuzeigen.

@ Erweiterte Diagnose

General Statistics

Fi¥ Length 10 Designation |N.r‘A HeeiEna
T Length FE Errar [CFG_FAILURE

Status '—Enur Event ‘U

Ext Enar ,1— Diag Event ‘U

Diagnostics From Slave FParameterz To Slave Data
S ,DxDD— CebeniE tahs 0x88 f+ Extended Diagnostic
WdogFact] ,3— " Set Parameter
Status2 0 EEE ,r " Check 10 Configuration
ogF ac
Statuzd 000 M
ReadyTime n
I
Master Address 'EI— Ident Number 0x1541
Group [0 1}
Ident Nurmber 0=0000 S
Param Len 10
DiagLen 5 Check Len 12
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E/A-Werte von Profibus- ) ) ) o

Geriten Klicken Sie auf Profibus-Geréate > Geratename > E/A-Werte, um die Ein- und
Ausgabewerte anzuzeigen. Kann eine Ein- oder Ausgabe nicht abgerufen
werden, wird anstelle des Werts das Zeichen "#" angezeigt.

€3 Eingangsdaten [Byte)

Offset [o [1 J2 03 Ja 5 [s [7
oo # % # £ # 8 # #
008 F 3T SN TR TN SRR N
o Ausgangsdaten (Byte]:

Offset o [1 T2 ]z [4 |5 [6 [7
o0 0B 8 B B & H
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32.

Vom CommDTM

Das CommDTM bietet global dieselben Diagnosefunktionen wie der Master-DTM.
Die Navigations-Baumstruktur enthalt folgende Knoten:

- PRM: Diagnose uber PRM, Hardware- und Firmware-Versionen, IP-Adressen usw.
- SPS-Verbindung: Status der Verbindung mit der SPS

- Profibus-Master: Status des Profibus-Masters

- Profibus-Geraéte:

- ein Knoten je Slave-Teil der PRM-Konfiguration und als untergeordneter
CommDTM im DTM-Browser eingefligt

- stellt den Inhalt des Slave-Diagnose-Requests bereit
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33. Von der SPS-Anwendung

Die SPS hat Zugriff auf die folgenden Informationen:

- Durch implizite Austauschvorgéange auf den PRM-Status, der in der Variable
<Name der PRM-Master-Instanz>_IN enthalten ist

S5 @ PRM_Master N T_FRM_IN
A% @ PRM_MASTER_STATUS EYTE
A% @ PROFIBUS_STATUS EYTE
A% @ DPMI1_STATUS EYTE
A5 @ DPM2_STATUS BYTE
¥ a0 B LIVE_LIST ARRAYD.7] OF WORD
¥ x5 B DIAG_LIST ARRAYID. 7] OF WORD
# a5 B MAILBOX_STATUS ARRAY[D..15] OF BYTE

- Durch explizite Austauschvorgange unter Verwendung des PRM_MGT DFBs
auf den PRM-voll-Status

—-@ My _PRM_Full_Status T_PRM_FSTS
& MName string[32]
+ 0 IF ARRAY[D.3 OF BYTE
+- @ Ratary ARRAY[D.1] OF BYTE
& CRC DINT
& FRM_MASTER_STATUS BYTE
& FROFIBUS_STATUS BYTE
& DPMI_STATUS BYTE
& DPMZ STATUS BYTE
& |0zcannerFRequests BYTE
& FROFIEUS_I0_Bandwith BYTE

- Diagnoseinformationen lber die Gerate mithilfe des RDDIAG-Blocks

Weitere Details zu den Inhalten des PRM-Status und PRM-voll-Status finden Sie
im Kapitel Austauschvorgange von der SPS und Variablen

Weitere Informationen zu den DFBs finden Sie in der Dokumentation der PRM-DFB-

Bibliothek.
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34.

SNMP

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

Dieses Kapitel beschreibt das Simple Network Management Protocol (SNMP) und

die private Schneider-MIB fiir das PRM-Modul.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
SNMP-Kommunikation in UDP/IP 136
Unterstltzte MIB 137
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SNMP-Kommunikation in UDP/IP

Einfuhrung

SNMP-Protokoll

Der SNMP-Standard (Simple Network Management Protocol) definiert Lésungen fiir
die Verwaltung von Netzwerken in Bezug auf das Protokoll und den Austausch
Uberwachter  Daten. Die = SNMP-Architektur ~ basiert auf folgenden
Schllsselelementen:

e Der Manager wird zur Uberwachung des Netzwerks oder eines Teils davon
eingesetzt.

e Einer oder mehrere Agenten. « Jedes Uberwachte Gerat ist mit einem
Softwaremodul, genannt Agent, ausgestattet, der vom SNMP-Protokoll
verwendet wird.

e Eine MIB (Management Information Base) ist eine Datenbank oder Sammlung
von Objekten, die von den Agenten aktualisiert wird.

Der SNMP-Agentendienst wird im PRM-Modul implementiert. Mithilfe des SNMP-
Protokolls kann ein Manager auf MIB-Objekte im PRM-Modul zugreifen.

Die MIB-II wird zur Verwaltung von TCP/IP-Kommunikationsebenen verwendet.

Mithilfe der MIB Ethernet Transparent Factory kann ein Manager auf Daten im
Nachrichtenaustausch an Port 502 zugreifen.

Das SNMP-Protokoll legt 5 Nachrichtentypen zwischen dem Agenten und dem
Manager fest. Diese Nachrichten werden in UDP-Datendiagrammen gespeichert.

Nachrichten vom Manager an einen Agenten:

o Get_Request: Fir den Erhalt des Werts einer oder mehrerer Variablen
verwendete Nachricht

e Get_Next_Request: Flr den Erhalt des Werts nachfolgender Variablen
verwendet

o Set_Request: Fir die Positionierung des Werts einer Variable verwendet

Nachrichten von einem Agenten an den Manager:

¢ Get_Response: Vom Agenten verwendet, um den angeforderten Variablenwert
zurlickzugeben

e Trap: vom Agenten verwendet, um ein Ereignis an den Manager zu signalisieren
(unberechtigter Zugriffsversuch oder Neustart des Gerats)

Das PRM-Modul unterstiitzt SNMP Version 1 und 2 mit den folgenden Community-
Namen:

o Community lesen: &ffentlich
e Community schreiben: 6ffentlich
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Unterstutzte MIB

Einfihrung Der Benutzer kann im schreibgeschiitzten Modus mithilfe einer SNMP Client-
Anwendung wie der ConneXview-Software von Schneider (SNMP V1) auf die
PRM-MIB-Objekte zugreifen.

Fe vew Tooh e

DL 4@ @A 8 (wmeen - G == 5
‘stort Poge | 10k o] Moo ==
— -
o=
Dot k] D¥ACe gty Vmer 1
——T
s 00

L e Mo cp e Metwarkc 101000
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Propesty Group |l Propates ?
s = e ras Relerorce I .
ol catoreny - —
FhCmadine 00 i
Freratiae 00 ey

101001
1001

et - T bl e [ P

Das PRM-Modul unterstitzt:

e Standard-MIB-2, definiert von RFC1213, verwendet zur Verwaltung der
TCP/IP-Kommunikationsebene,

e Private MIB von Schneider

Der Objektbezeichner fiir das Stammverzeichnis des Zweigs von Groupe
Schneider ist 1.3.6.1.4.1.3833 und stellt einen Pfad zum Zweig wie folgt dar:

iso(1)
org(3)
dod(6)
internet(1)
private(4)
enterprise(1)
groupeschneider(3833)

Die private MIB der Groupe Schneider befindet sich in Ubereinstimmung mit der
Structure of Management Information (SMI, Struktur der
Verwaltungsinformationen), die von SNMP verwendet und in RFC-1155 definiert
wird.
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Private MIB von Schneider Die private MIB von Schneider enthalt vorwiegend eine Transparent Factory
Ethernet MIB, Uber die ein Manager auf Objekte in den folgenden Abschnitten
zugreifen kann:

| 3833:groupeschneider |

—| 1:transparentFactoryEthernet

—| 2:port502Messaging |

—| 7:equipmentProfile |

—| 106:gatewayProfile |
—| 255:tfProduct |
—| 32:profibusRemoteMaster
—| 255:tfeMibVersion

—| 1:tfeMibVersionNumber |
—| 2:tfeMibVersionDate |

port502Messaging Unterstutzte Objekte des Abschnitts port502Messaging:

Abschnitt .

Port502Status(1): der Status des Dienstes (Ruhezustand, Betrieb)
Port502SupportedProtocols(2): die unterstiitzten Protokolle (nur Modbus)

Port502MaxConn(4): die maximale Anzahl von TCP-Verbindungen, die von der
Port502-Entitat unterstitzt werden

Port502LocalConn(5): die Anzahl der TCP-Verbindungen aktuell getffnet
durch die lokale Port502-Einheit. Dieser Wert muss immer 0 sein, da der PRM
kein Modbus-Client ist.

Port502RemoteConn(6): die Anzahl der TCP-Verbindungen, die aktuell von
der lokalen Einheit zur Port502-Einheit getffnet wurden. Dieser Wert gibt die
Anzahl offener TCP-Client-Verbindungen im PRM an.

Port502ConnTable(8): eine Tabelle mit TCP-spezifischen Daten fiir Port502
(Msgln, MsgOut, ...).

Port502MsgIn(9): die Gesamtzahl der vom Netzwerk empfangenen Port 502-
Meldungen

Port502MsgOut(10): die Gesamtzahl der vom Netzwerk gesendeten Port 502-
Meldungen

Port502MsgOutErrs(11): die Gesamtzahl der durch die Port502-Einheit
generierten Fehlermeldungen
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Abschnitt Unterstiitzte Objekte des Abschnitts equipementProfile:

"equipementProfile” « profileProductName(1): der Handelsname des Kommunikationsprodukts in
Form einer Zeichenkette. Er entspricht TCSEGP13F 14F.

e profileVersion(2): der Handelsname des Kommunikationsprodukts in Form
einer Vx.y-Zeichenkette. Er entspricht der Firmware-Versionsnummer.

o profileComServices(3): Liste der Kommunikationsdienste, die vom Profil
unterstltzt werden (Port502-Nachrichteniibertragung)

¢ profileGlobalStatus(4): Zeigt den globalen Status des
Kommunikationsprodukts an: Sollte folgende Werte haben:

nok (1), -- das Modul befindet sich in einem Nok-Status
ok (2), -- das Modul befindet sich in einem Ok-Status

¢ profilelpConfigMode(5): der IP-Konfigurationsmodus des
Kommunikationsprodukts (lokal, von Server bereitgestellt)

o profileRoleName(6): Name des Gerats fur die IP-Adress-Verwaltung (sofern
vorhanden). Name, der zum Abrufen der IP-Adresse von einem Remote-DHCP-
Server verwendet wird. TCSEGP13F14FXXX, wenn DHCP konfiguriert wird,
andernfalls leerer String.

¢ profileSlot(10): Position des Kommunikationsmoduls im Baugruppentrager,
falls vorhanden: immer O.

¢ profileCPUType(11): die Identifikation des Hosts, fir den das
Kommunikationsmodul ein Teil ist (wenn es existiert)

o profileTrapTableEntriesMax(12): Die maximale Anzahl von Eintragen in der
Trap-Tabelle. (immer 0, keine Trap-Tabelle bereitgestellt)

e profileSpecificld(14): Eine eindeutige profilspezifische Identifikation, (immer
enterprises.3833.1.7.106)

¢ profilelpAddress(15): Die IP-Adresse des SNMP-Agenten. (== aktuelle IP-
Adresse von PRM)

¢ profilelpNetMask(16): Teilnetzmaske, die der IP-Adresse des SNMP-Agenten
zugeordnet ist. Der Wert der Maske ist eine IP-Adresse, bei der alle
Netzwerkbits auf 1 und alle Hostbits auf O gesetzt sind.
(== aktuelle IP-Subnetzmasken-Adresse von PRM)

¢ profilelpGateway(17): Die Standard-Gateway-IP-Adresse des SNMP-Agenten,
(== aktuelle IP-Gateway-Adresse von PRM)

o profileMacAddress(18): Zeigt die medienabhangige Ethernet-Adresse des
SNMP-Agenten an. (== MAC-Adresse von PRM)

¢ profileimplementationClass(19): Eine textuelle Beschreibung der
Implementierungsklasse, die vom Produkt unterstiitzt wird.
Implementierungsklasse: Wert = "A15"
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Abschnitt
"profibusRemoteMaster"

Abschnitt "tfeMibVersion"

Unterstiitzte Objekte des Abschnitts profibusRemoteMaster:

SysDescr: Schneider Electric TCSEGPA 23F14F PROFIBUS Remote Master
SysObjectID: 1.3.6.1.4.1.3833.1.7.255.32
SysUpTime: Zeit seit der letzten Reinitialisierung des Systems

SysContact Ex: admin (standardmaRig leer) textuelle Identifikation der
Kontaktperson. Administrativ zugewiesener Name, der nur vom SNMP-Manager
zugewiesen werden kann. Muss dauerhaft im PRM gespeichert werden

SysName: Standwert sollte der Name sein, der zum Abrufen der IP-Adresse
von einem Remote-DHCP-Server verwendet wird. TCSEGP13F14F_XX, wenn
DHCP konfiguriert wird, andernfalls TCSEGP13F14F. Administrativ
zugewiesener Name, der nur vom SNMP-Manager zugewiesen werden kann.
Muss dauerhaft im PRM gespeichert werden

SysLocation: (standardmagig leer) Administrativ zugewiesener Name, der
nur vom SNMP-Manager zugewiesen werden kann. Muss dauerhaft im PRM
gespeichert werden

SysService: Wert, der die bereitgestellten Leistungen anzeigt. Die Bits 0 bis 6
dieses Werts entsprechen den ISO-Schichten 1 bis 7: 1: physisch; 2:
Datenverbindung; 3: Internet (IP); 4: End-to-End (TCP); 5: Sltzung 6:
Prasentation; 7: Anwendung. Der Wert wird durch Addition von 2 ) mit
L=Schichtnummer berechnet. Beispiel: Fir eine Unterstutzung von physischen
und Datenverbindungsschichten ist SysService = 2°+2'=3

Unterstutzte Objekte des Abschnitts tfeMibVersion:

tfeMibVersionNumber: v1.04
tfeMibVersionDate: 22Sept08
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35.

Fehlersuche

PRM-Modul

Verbindung zum PRM

nicht moglich.

Problem Moégliche Ursache Loésung

Keine LED Schlechte oder keine Prifen Sie die

des PRM Spannungsversorgung | Spannungsversorgung.

leuchtet

Problem Mogliche Ursache Lésung

Verbindung Unglltige IP-Adresse | - Priifen Sie das Verbindungskabel.
zum PRM

- Priifen Sie die IP-Adresse in der
PRM-Konfiguration.

- Priifen Sie die PRM-MAC-Adresse.

- Priifen Sie die IP-Adresse mithilfe
des "Ping"-Befehls.

Fehlerhafte
Subnetzmaske

Prifen Sie die Subnetzmaske in
PRM-Konfiguration, Netzwerk-
Konfiguration unter Windows und
PLC-Konfiguration.

Fehlerhafte Gateway-
Adresse (bei
Verwendung eines
Routers zwischen
PRM und Unity Pro-
Station).

Priifen Sie die Gateway-Adresse in
der PRM-Konfiguration und die
Netzwerk-Verbindung unter
Windows.

DHCP-Modus

- Priifen Sie die PRM-Konfiguration,
siehe Kapitel "Allgemeine PRM-
Einstellungen". Priifen Sie, ob der
DHCP-Server lauft.

- Priifen Sie, ob der Funktionsname
richtig konfiguriert ist (Drehschalter).

Kommunikationsfehler

- Erzwingen Sie in den TCP/IP-
Eigenschaften fur alle mit dem
Ethernet verbundenen Gerate die
automatische Verhandlung.

- Priifen Sie anhand der LED "STS",
ob ein IP-Adressen-Konflikt vorliegt.

Keine Ethernet-
Verbindung an der
PC-
Netzwerkschnittstelle

Schliel3en Sie das Ethernet-Kabel
an der PC-Netzwerkschnittstelle an.
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Kommunikation
mit der SPS

Problem

Mogliche Ursache

Lésung

Fehler in allen
PRM-Zeilen des
E/A-Scanners

Siehe
Verbindungsprobleme
oben.

erkannt. Modbus- Erhdhen Sie den Wert fiir die
Funktionsfahigkeit im | Modbus-Funktionsfahigkeit.
Vergleich mit der
Modbus-Rate zu
gering

In einigen PRM- | Maximale Anzahl der

Zeilen des E/A- Modbus-TCP-

Scannerswurden | Verbindungen

Fehler Uberschritten (64)

festgestellt

Alle impliziten
Variablen bei 0

Eine andere SPS
tauscht bereits
Profibus-Daten mit
dem PRM aus.

Lassen Sie nur 1 SPS den PRM
abtasten.

Falsche
Eingabedaten in
der SPS fiir ein
Geréat, zum
Beispiel Byte-
Umkehrung
innerhalb eines
REAL-Wertes

Fehlerhafte E/A-
Beschreibung im
Master-DTM, z. B.
falsche Typen
verwendet

Priifen Sie die E/A-Variablen-
Beschreibung des Gerats
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Profibus-Netzwerk

Problem Mégliche Ursache Loésung

Der zyklische Falsche Konfiguration | Priifen Sie die Geratekonfiguration
Kommunika- (besonders den Watchdog, die
tionsaustausch DPV1_-Aktivierung und den

mit den Failsafe-Wert).

Profibus- Fehlerhafte Prifen Sie die Profibus-Kabel und
Geraten Verkabelung Steckverbinder, siehe Kapitel tiber

funktioniert nicht

die Hardware-Installation.

Interferenzen durch
mehrere Master-

Prifen Sie, ob die Parameter
zwischen Mastern konsistent sind

Netzwerke (Baudrate, HAS, TTR).
Bei den DFB- Der azyklische - Siehe zyklische Kommunikation
Parametern Kommunika- funktioniert nicht bei Verwendung
zum Lesen und | tionsaustausch mit von DPV1 Klasse 1.
Schreiben in den Profibus-Geraten - Priifen Sie den von den DFB
Geraten wurde funktioniert nicht. ZurUckgegebenen Fehlercode.
ein Fehler

festgestellt.

Anschluss von
Gerate-DTM
nicht méglich

Falsche Konfiguration

Priifen Sie die Geratekonfiguration
mithilfe der DTM-
Diagnosebildschirme

Fehlerhafte
Verkabelung

Prifen Sie die Profibus-Kabel und
Steckverbinder, siehe Kapitel uber
die Hardware-Installation.

Gerate-PA nicht
bereit

Setzen Sie den
Standardwert des
Watchdogs auf kurz
(nicht an die PA-
Baudrate angepasst)

- Setzen Sie die Baudrate auf
45,45 k.

- Wahlen Sie den manuellen
Modus fir den Watchdog dieses
Geréats aus, sodass dieser Wert
nicht mehr automatisch aktualisiert
wird.

- Setzen Sie die reale Baudrate
zurick.

Der Watchdog ist jetzt auf einen
Wert eingestellt, der mit der PA
kompatibel ist.

Empfohlener
Profibus-Zyklus
>>15*TTR

Ein PA-Gerat wurde
mit einem grofRen Wert
fur das minimale
Slave-Intervall
definiert.

Ist das Gerat unter einem SK3,
kann dieser Parameter auf 6
reduziert werden.
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XIV.

Master- und CommDTM — Online-
Vorgange

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem

Teil

In diesem Teil werden die Vorgange beschrieben, die online vom Master-DTM oder
vom CommDTM ausgefihrt werden kdnnen.

Die nachstehenden Vorgange werden in anderen Kapiteln oder Abschnitten naher
erlautert:

- Daten auf Gerat speichern und Konfiguration I8schen im Teil
Herunterladen und Start der PRM-Konfiguration

- Diagnosen im Kapitel Diagnose und Fehlersuche > Von Master-DTM und
CommDTM

- Firmware herunterladen im Kapitel PRM-Betriebsmodi > Firmware-
Aktualisierung

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
36 Profibus-Netzwerk-Erkennung 145
37 Physikalische Slave-Adresse festlegen 146
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30. Profibus-Netzwerk-Erkennung

EinfUhrung Master- und CommDTM verfligen Uber die Fahigkeit, die Profibus-Gerate
abzutasten. Sie liefern die Liste der gefundenen Gerate an den FDT-Rahmen.

Auswahl dieses Befehls 1. Wahlen Sie im DTM-Browser die PRM-Master-Instanz (oder die PRM-
Kommunikationsinstanz) aus.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste darauf, und wahlen Sie die Option
Verbinden.

3. Wenn der Verbindungsmodus aktiv ist, wahlen Sie nach einem Rechtsklick die
Option Feldbuserkennung aus.

Master-DTM In der Online-Hilfe von Unity Pro finden Sie eine Beschreibung der Ergebnisanzeige.

Kommunikations-DTM Die Art der Ergebnisanzeige hangt vom FDT-Rahmen ab. Weitere Informationen
finden Sie in der entsprechenden Dokumentation.

Hinweis: Die CommDTM-Schnittstelle ist FDT1.2.1-kompatibel.
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37.

Physikalische Slave-Adresse festlegen

Einfuhrung

Auswahl des Befehls

Der Befehl kann im Online-Modus Uber das Kontextmeni des Master-DTMs und des
CommDTM aufgerufen werden. Auf diese Weise konnen Sie einen Befehl an einen
Slave senden, um seine Adresse physikalisch festzulegen.

Viele Gerate haben keinen Schalter zur Konfiguration ihrer Adresse und kénnen nur
mit der Adresse 126 aufgerufen werden, bis sie den Befehl "Festlegung der Slave-
Adresse" mit der gewahlten Adresse empfangen.

Dies sollte vor der Integration des Gerats in die Konfiguration erfolgen. Die Slave-
Adresse in der Konfiguration muss anschliefiend der im Gerat festgelegten Adresse
zugewiesen werden.

Diese Funktion lauft nur im Online-Modus und kann wahrend des Datenaustauschs
mit dem Gerat nicht durchgefiihrt werden.

1. Wahlen Sie im DTM-Browser die PRM-Master-Instanz (oder die PRM-
Kommunikationsinstanz) aus.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste (DTM-Kontextmenu), und wéahlen Sie die
Option Verbinden.

3- Driicken Sie im Verbindungsmodus die rechte Maustaste, und wahlen Sie im
Kontextmen( die Option Gerate-Meni > Physikalische Slave-Adresse festlegen.
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Einstellungen

In einem Popup-Fenster werden verschiedene einstellbare Parameter angezeigt:

Aktuelle Stationsadresse [0-1 28] ,U—
1D-Mummer lesen 0FFFF
‘or nachstem Reset weitere Anderungen verhindern |
Meue Stationsadresse (0-125) u Slave-Adresse festlegen

Aktuelle Stationsadresse (0-126) (Lesen/Schreiben): Der Benutzer muss die
aktuelle Stationsadresse eingeben.

Min.: 0
Max.: 126

Schaltflache ID-Nummer lesen: Damit kénnen Sie die ID-Nummer des Geréts lesen,
das Uber die Adresse verfligt, die unter Aktuelle Stationsadresse angegeben ist.
Kann die ID-Nummer nicht gelesen werden, wird im Ergebnisbereich eine
Fehlermeldung angezeigt, und das Feld "ID-Nummer" enthalt den Wert OxFFFF.

Vor nachstem Reset weitere Anderungen verhindern (Lesen/Schreiben): Wenn
dieses Kontrollkastchen aktiviert ist und der Befehl "Festlegung der Slave-Adresse"”
ausgefiihrt wird (und die Adressenparameter giiltig sind), werden weitere Anderungen
der physischen Gerateadresse bis zum nachsten Zurlcksetzen des Gerats
unterbunden.

Neue Stationsadresse (Lesen/Schreiben): enthalt die neue Adresse fur das Gerat,
das der Benutzer andern mochte.

Der Wert fiir diesen Parameter muss in folgendem Bereich liegen:

Min.: 0
Max.: 126

Diese Anzeige enthdlt auch einen Bereich, in dem das Ergebnis der am Gerat
durchgefiihrten Maflnahme angezeigt wird.

Geben Sie die neue Adresse in das Feld Neue Stationsadresse (1-126) ein, und
klicken Sie auf die Schaltflache Festlegung der Slave-Adresse, um sie in das Gerat
zu schreiben.

Dadurch wird im Gerat die neue Profibus-Slave-Adresse festgelegt.
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XV.

PRM-Betriebsmodi

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

In diesem Teil werden folgende PRM-Betriebsmodi beschrieben: Aktualisierung der

Firmware und Ersetzen von Feldern.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
38 Firmware-Aktualisierung 149
39 PRM-Austausch 150
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38.

Firmware-Aktualisierung

Uberblick

Allgemeine
Beschreibung

Gewusst wie

Dieser Abschnitt enthalt alle Informationen zur Aktualisierung der Firmware des
PRM-Moduls.

Die Firmware und die Konfiguration des PRM-Moduls werden in einem nicht-
flichtigen Flash-Speicher gespeichert.

Die Firmware kann aktualisiert werden. Wahrend der Aktualisierung wird der
betroffene Flash-Bereich durch neuen Binarcode ersetzt.

Der Befehl kann im Online-Modus lber das Kontextmeni des Master-DTMs
aufgerufen werden.

1. Kopieren Sie mit Windows Explorer die neue Firmware-Datei in das folgende
Verzeichnis:

- StandardmafRig

c:\Program Files\Schneider Electric\ PRM master DTM\ Firmware\

- Oder <lhr_installationsverzeichnis>\Firmware\
2. Benennen Sie die Datei in PRMOS.bin um.
3. Wahlen Sie in der Mendleiste von Unity Pro die Option Tools > DTM-Browser.
4. Klicken Sie im DTM-Browser auf < - >PRM_Master.

5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste (Kontextmeni des Master-DTMs), und
wahlen Sie die Option Verbinden.

6. Klicken Sie mit der rechten Maustaste, und wahlen Sie Gerate-MenU > Firmware
herunterladen.

ACHTUNG

UNWIDERRUFLICHER GERATESCHADEN

Wahrend des Firmware-Aktualisierungsprozesses:
e Schalten Sie das PRM-Modul nicht aus.
e Unterbrechen Sie nicht die Kommunikation zwischen PC und PRM.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fuhren.

Die neue Firmware wurde in den PRM heruntergeladen, der daraufhin neu gestartet
wird.

Die Firmware-Version kann mithilfe des Bildschirms "PRM — Basisdiagnose" geprift
werden.
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39.

PRM-Austausch

Inhalt dieses Kapitels

Abschnitte in diesem

Kapitel

In diesem Kapitel wird die Verfahrensweise beim Austausch des PRM-Moduls

beschrieben.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Seite
FDR-Service-Aktivierung 151
PRM-Austausch 152
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FDR-Service-Aktivierung

Uberblick

DHCP/FDR-
Einstellung im PRM-
Master-DTM

Das PRM-Modul ist ein FDR-kompatibles Gerat.

Der Dienst "Austausch defekter Gerate" (Faulty Device Replacement, FDR) bietet eine
Maoglichkeit zur Abwicklung des Gerateaustauschs ohne Unterbrechung des Systems
oder Dienstes. Falls ein Gerat ausfallt, ist der Austausch dieses Geréats sehr einfach:

e Die Drehschalter des neuen Gerats missen sich an denselben Positionen befinden
wie beim defekten Gerat.

e Wenn das neue Gerat physikalisch an das Netzwerk angeschlossen wird, ist das
System (einschlieBlich des neuen Gerats) in der Lage:

o dem Austauschgerat die IP-Adresse des vorherigen Gerats zuzuweisen,

o die Applikationsparameter des Gerats wiederherzustellen, um das Gerat mit
derselben Konfiguration wie vorher wieder in Betrieb zu nehmen.

Fur diesen Service sind einige spezifische Einstellungen erforderlich:

e Der DHCP/FDR-Server muss im SPS-Ethernetmodul aktiviert werden, mit dem der
PRM abgetastet wird.

¢ Die Konfigurationsdatei des PRM-Moduls muss beim Herunterladen automatisch auf
dem FDR-Server gespeichert werden.

¢ Die IP-Adressen-Einstellung des PRM-Moduls muss im DHCP-Modus und nicht im
Modus Stored vorgenommen werden. Dem PRM-Modul wird basierend auf der
Einstellung der Drehschalter (vgl. Einstellung Drehschalter) ein Funktionsname
zugewiesen.

e Fur den PRM muss auf dem DHCP-Server ein Eintrag erstellt werden.

Diese Einstellungen werden im Konfigurationsfeld "Allgemeine Einstellungen" des
PRM-Master-DTMs vorgenommen.

1. Doppelklicken Sie im DTM-Browser-Fenster auf den PRM-MASTER, um das PRM-
Konfigurationstool aufzurufen.

2. Klicken Sie in der Navigationsstruktur auf Allgemeine Einstellungen.

3. Aktivieren Sie die beiden Optionen Erstellen Sie einen Eintrag fur diesen
Geratenamen auf dem DHCP-Server und Erstellen Sie beim Download einen
Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FDR-Server.

Die Erweiterung des Geratenamens muss so Ubermittelt werden, wie sie bei den
Drehschaltern festgelegt ist. Beispiel fur die Einstellung der Drehschalter:

Oberer Schalter: "A"

Unterer Schalter: "0"

Der Erweiterung des Geratenamens wird der Wert 100, dem Funktionsnamen des
PRM-Moduls der Wert "TCSEGPA23F14F100" zugewiesen.

DHCPFDR-Server
Die Parameter dieser Section missen definiert werden, wenn Sie einen DHCPFDR-Server
werwenden machten.

Iv Erstellen Sie einen Eintrag fur diesen Gerdtenamen auf dem DHCP-Server.

Gerdtename

TCSEGPAZEFT 4F oz Erweiterung[000. 1:39](Drehschalterwert)

I Erstellen Sie beim Download einen Backup von der PRM-Konfiguration auf dem FOR-Server,

Informationen hierzu finden Sie im Kapitel Konfiguration des PRMs mit dem Master-
DTM > Einstellungen im Master-DTM.
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PRM-Austausch

Vorgehensweise e Entfernen Sie das fehlerhafte PRM-Modul.

Trennen Sie den Profibus-Steckverbinder vom PRM-Modul.
Trennen Sie den Ethernet-RJ45-Steckverbinder vom PRM-Modul.
Trennen Sie die Spannungsversorgung vom PRM-Modul.

e Neues PRM

o Bringen Sie den unteren Drehschalter in "E"-Stellung (Léschen der
Konfigurationsdatei), um alle vorhandenen Konfigurationsdateien zu
I6schen.

=  Verbinden Sie die Stromkabel mit dem neuen PRM-Modul.

= Das PRM-Modul wird gestartet > Ldschen der
Konfigurationsdatei

= Trennen Sie die Spannungsversorgung vom PRM-Modul.

o Prifen Sie die Positionen der Drehschalter des fehlerhaften PRM-
Moduls.

o Bringen Sie die Drehschalter des neuen PRM-Moduls in dieselben
Positionen wie beim fehlerhaften Modul.

Fehlerhaftes PRM Meues PRM
Stellung der Drehschalter Einzustellende Drehschalter-FPosition

Oherer Schalter "A"

Urterer Schalter "0

o Platzieren Sie das neue PRM-Modul an derselben Stelle wie das
defekte Modul.

Verbinden Sie den Profibus-Steckverbinder mit dem PRM-Modul.
Schlieen Sie den Ethernet-RJ45-Steckverbinder an.

Stellen Sie die Verbindung zur Spannungsversorgung her.

Das PRM-Modul wird gestartet und beginnt einen Austausch mit dem
FDR-Server, um seine Konfiguration abzurufen.

o Nach dem Neustart ist der PRM bereit fiir den Datenaustausch mit
der SPS.

O O O O

Hinweis: Der neue PRM arbeitet als Ersatz fiir den alten, obwohl er eine andere MAC-
Adresse besitzt. Eine Aktualisierung der MAC-Adresse in den
Konfigurationsbildschirmen des Master-DTMs (Allgemeine Einstellungen) wird nur im
Fall eines Kommunikationsproblems mit DHCP bendtigt, um die Standard-IP auf Basis
der MAC-Adresse zu werden.
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XVI.

XVI.

Einfuhrung in Profibus DP

Inhalt dieses Teils

Kapitel in diesem
Teil

Dieser Teil besteht aus einer Ubersicht iber den Feldbus Profibus DP einschlieRlich
technischer Merkmale.

Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Thema Seite
40 Prasentation von Profibus DP 154
41 Profibus DP-Kabel und -Steckerverbinder 157
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40.

Prasentation von Profibus DP

Einflhrung

Profibus ist ein anbieterunabhangiger, offener Feldbusstandard fiir eine Vielzahl von
Anwendungen in den Bereichen Produktions-, Verarbeitungs- und
Gebaudeautomatisierung. Anbieterunabhangigkeit und Offenheit sind durch den
Profibus-Standard EN 50 170 garantiert. Mit Profibus kdnnen Gerate
unterschiedlicher Hersteller ohne spezielle Schnittstellenanpassungen
kommunizieren. Profibus kann fur zeitkritische Datentbertragungen in
Hochgeschwindigkeit sowie fiir umfangreiche, komplexe Kommunikationsaufgaben
verwendet werden. Die Profibus-Familie besteht aus drei kompatiblen Versionen.

Profibus DP

Diese Profibus-Version ist fiir schnelle und kostenglinstige Verbindungen optimiert
und besonders auf die Kommunikation zwischen Automatisierungssystemen und
verteilten E/A auf Gerateebene ausgelegt. Mit Profibus DP kénnen parallele
Signaliibertragungen mit 24 V oder 4-20 mA ersetzt werden.

PROFIBUS-Protokoll (OSI-Modell)

OSI-Schicht PROFIBUS

7 Anwendung DPVO | DPV1 | DPV2

6 Einfiihrung

5 Sitzung

4 Transport

3 Netzwerk

2 | Datenverbindung FDL

1 | Physische Daten | EIA-485| Optische MBP
Daten

Zur Nutzung dieser Funktionen sind verschiedene Service-Niveaus des DP-
Protokolls erforderlich.

e DP-VO bietet neben der grundlegenden Funktionalitat von DP folgende
Merkmale:
o  Zyklischer Datenaustausch
o Station, Modul und kanalspezifische Diagnose

e DP-V1 beinhaltet Verbesserungen im Bereich Prozessautomatisierung:
o Azyklische Datenkommunikation flr Parametrierung
o Alarmbehandlung

e DP-V2 fiur isochronen Modus und Datenaustausch (Slave-to-Slave-
Kommunikation)

Profibus PA

Profibus PA ist besonders auf Prozessautomatisierung ausgelegt. Mit ihm kdnnen
Sensoren und Stellglieder auf einer gemeinsamen Busleitung Uber einen dedizierten
DP-/PA-Gateway oder eine Verbindung zwischen den Netzwerken Profibus DP und
Profibus PA verbunden werden — auch in eigensicheren Bereichen. Profibus PA
ermdglicht Datenkommunikation und Spannungsversorgung tber den Bus mithilfe
einer 2-Draht-Technik nach dem internationalen Standard IEC 1158-2.

Profibus FMS

Profibus FMS ist eine Ubergreifende Losung fir Kommunikationsaufgaben auf der
Zellenebene. Leistungsstarke FMS-Dienste eréffnen ein grolRes
Anwendungsspektrum und bieten ein hohes Maf an Flexibilitat. Profibus FMS kann
auch flr umfangreiche, komplexe Kommunikationsaufgaben verwendet werden.
Dieses Protokoll ist das erste, das flir Profibus entwickelt wurde, wird jedoch nur
noch selten verwendet.
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Azyklische
Kommunikation

Profibus spezifiziert die technischen und funktionalen Merkmale eines seriellen
Feldbussystems, mit dem dezentrale Digitalsteuerungen von der Feld- bis zur
Zellenebene vernetzt werden kdnnen.

Neben dem zyklischen Datenaustausch gibt es fiir das Profibus-Protokoll die Option
der azyklischen Kommunikation. Der Dienst wird nicht konfiguriert.

Zwischen dem Master, der den Request erhalten hat, und dem Slave gibt es zwei
mdgliche Kommunikationskanéle.

- MSl1-Kanal (MS1-Verbindung): kann nur eingerichtet werden, wenn der
zyklische Datenaustausch zwischen diesem Master (DPM1) und dem Slave
stattfindet.

- MS2-Kanal (MS2-Verbindung): ist mit mehreren Mastern gleichzeitig moglich,
jedoch muss die Verbindung ausdriicklich vom Master hergestellt werden.

Fir das azyklische Lesen und Schreiben von Daten muss eine MS1- oder MS2-
Verbindung hergestellt worden sein.

Fir den MS1-Kanal miissen drei Bedingungen erfiillt sein:

- Das Slave-Gerat muss den MS1-Kanal unterstiitzen (Schlissel
C1_Read_Write_supp bei 1 in der GSD-Datei).

- Das Bit DPV1_enable muss wahrend der Parametrierung gesetzt sein.
- Esfindet ein Datenaustausch statt.

Fir den MS2-Kanal muss die Verbindung explizit vom Master hergestellt worden
sein. Die maximale Anzahl méglicher MS2-Verbindungen mit dem Slave darf nicht
ausgeschopft werden. Die Verbindung kann wahlweise vom Master- oder vom
Slave-Gerat geschlossen werden.
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Profibus — Master und
Slave

Profibus-Master Klasse
1 (DPM1) oder Klasse 2
(DPM2)

Zyklische
Kommunikation

Profibus unterscheidet zwischen Master- und Slave-Geraten.

Master-Gerate bestimmen die Datenkommunikation Gber den Bus. Ein Master kann
Nachrichten ohne externe Requests senden, wenn er (ber entsprechende Bus-
Zugriffsrechte (Token) verfligt. Master werden im Profibus-Protokoll auch als "aktive
Stationen" bezeichnet.

Slave-Gerate sind Peripheriegerate. Zu den typischen Slave-Geraten gehdren Ein-
/Ausgangsgerate, Ventile, Laufwerke und Messverstarker. Sie verfligen Uber keine
Buszugriffsrechte und kénnen nur empfangene oder an den Master gesendete
Nachrichten bestatigen, wenn eine entsprechende Anforderung vorliegt. Slaves
werden auch als "passive Stationen" bezeichnet.

Profibus DP Master Klasse 1 (DPM1)

Ein Klasse-1-Master verwaltet die normale Kommunikation bzw. den
Datenaustausch mit den zugeordneten Slaves.

Ublicherweise handelt es sich um eine SPS.

Bei ihr erfolgt der Austausch von Prozessdaten mit zugeordneten Slaves Uber
zyklische Kommunikation.

Der Klasse-1-Master legt die Baudrate fest, die von den Slaves automatisch erkannt
wird.

Jedes Slave-Gerat wird einem Master zugeordnet, der dann exklusiven
Schreibzugriff auf diesen Slave hat. Andere Master kdnnen zwar Daten von allen
Slaves lesen, Ausgangsdaten schreiben kénnen sie jedoch nur bei den ihnen
zugeordneten Slaves.

Profibus DP Master Klasse 2 (DPM2)

Ein Klasse-2-Master ist ein spezielles Gerédt, das vornehmlich fir die
Inbetriebnahme von Slaves und fir Diagnosezwecke verwendet wird. Ublicherweise
handelt es sich um einen Supervisor.

Dabei kommt die azyklische Kommunikation ber den so genannten MS2-Kanal
zum Einsatz.

Ein DPM2 muss nicht permanent mit dem Bussystem verbunden sein.

Der DP Master Klasse 1 tauscht zyklisch Daten mit allen ihm zugeordneten Slaves
aus.

Der Dienst wird konfiguriert. Wahrend des Konfigurationsprozesses werden Master-
und Slave-Adressen zugeordnet, die Busparameter werden definiert, die
Modultypen und -anzahlen (im Falle modularer Slaves) werden spezifiziert, vom
Benutzer wahlbare Parameterentscheidungen werden getroffen usw.

Ehe ein Datenaustausch stattfinden kann, sendet der Master Parametrierungs- und
Konfigurationstelegramme an alle zugeordneten Slaves. Diese Parameter und
Konfigurationsdaten werden von den Slaves gepriift. Sind beide gultig, initiiert der
Master eine zyklische E/A-Daten-Kommunikation mit den Slave-Geraten.
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41.

Profibus DP-Kabel und -Steckerverbinder

Topologie von
Profibus DP

Beschreibung des
Profibus DP-Kabels

Beschreibung
des Profibus DP-
Steckverbinders

Profibus-Gerate kénnen in einer Busstruktur miteinander verbunden werden.
Bis zu 32 Stationen (Master oder Slaves) kénnen in einem Segment miteinander
verbunden werden. Der Bus wird an Anfang und Ende jedes Segments durch einen
aktiven Busabschluss beendet. Beide Abschliisse miissen immer mit Strom versorgt
werden. Bei mehr als 32 Stationen missen zur Verbindung der einzelnen
Bussegmente Repeater (Leitungsverstarker) verwendet werden.

Fir das Profibus-Netzwerk kann nur ein Typ Kabel verwendet werden:

Parameter Typ A
. 135...165Q
Kennwiderstand .
(3 bis 20 MHz)
Kapazitat <30 pF/m

Reglerwiderstand <110 Q/km

Drahtquerschnitt > 0,64 mm
Leiterquerschnitt > 0,34 mm?

Die maximale Kabellinge héngt von der Ubertragungsgeschwindigkeit und vom
Kabeltyp ab. Die spezifizierte Kabellange kann durch den Einsatz von Repeatern
erhoht werden. Es wird empfohlen, nicht mehr als 3 Repeater in Reihe zu
verwenden.

Baudrate 3000-
(Kbit/s) 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500 12000
Lange 1200 1200 1200 1000 400 200 100
A (m)
Pin-Beschreibung DB9 DB9-Pin-Nr. | DB9-Abschluss mit PRM
Gehauseerde 1
Reserviert 2
Data+/B 3 Verbinden Sie bei einem Abschluss
diesen Pin mit Pin 8 (Data-/A) mit
220-Ohm-Widerstand.
Tx aktivieren 4
Isolierte Erde 5 Verbinden Sie diesen Pin mit Pin 8
(Data-/A) mit 390-Ohm-Widerstand.
Spannung plus 6 Verbinden Sie diesen Pin mit Pin 3
(Data+/B) mit 390-Ohm-Widerstand.
Reserviert 7
Data-/A 8
Reserviert 9
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XVII. Glossar

A

ASCII American Standard Code for Information Interchange (amerikanischer
Standardcode zum Informationsaustausch).
Wird "Aski" ausgesprochen. Dies ist ein amerikanischer (aber zum internationalen
Standard gewordener) Code, der es ermdglicht, mittels 7 Bits alle im Englischen
verwendeten alphanumerischen Zeichen, Satzzeichen, bestimmte grafische Zeichen
sowie einige Befehle darzustellen.

B

Bit Abklrzung der englischen Wérter Binary Digit (binare Ziffer).
Dies ist die binare Informationseinheit, die einen der beiden folgenden Werte (bzw.
Zustande) aufweisen kann: 0 oder 1. Ein aus 8 Bits bestehendes Feld bildet 1 Byte.

C

CRC Cyclic Redundancy Check (Zyklische Redundanzpriifung): Hierbei handelt es sich
um eine Art von Hash-Funktion, die anhand eines Datenblocks, z. B. eines Pakets des
Netzwerkverkehrs oder eines Blocks einer Computerdatei, eine Prifsumme (eine
kleine, feste Anzahl von Bits) erzeugt.

D

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol: Protokoll, das einer mit dem Netzwerk
verbundenen Station den dynamischen Abruf ihrer Konfiguration ermdéglicht.

DIN Deutsches Institut fir Normung: die bedeutendste nationale Normungsorganisation
in der Bundesrepublik Deutschland.

DPMA1 DP Master Klasse 1 (IEC 61158-5): ein Steuergerat, das mehrere DP-Slaves

(Feldgerate) steuert. Als Hosts fiir Master Klasse 1 fungieren ublicherweise
speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) oder Regelsysteme.

DPM2 DP Master Klasse 2 (IEC 61158-5): Ein Steuergerat zur Verwaltung von
Konfigurationsdaten (Parameter) und Diagnosedaten eines DP-Masters (Klasse 1).
Dartiber hinaus kann der DP-Master (Klasse 2) alle Kommunikationsfunktionen eines
DP-Masters (Klasse 1) iibernehmen. Ublicherweise dienen PCs als Hosts fiir DP
Master Class 2 zu Programmierungs-, Parametrierungs-, Diagnose- und
Uberwachungszwecken.

DP-VO DP-VO (IEC 61784-1) ist die Basisstufe des PROFIBUS DP-Kommunikationsprotokolls.
DP-V0-Gerate (Master und Slaves) erfiillen die folgenden grundlegenden Funktionen: -
Zyklischer Austausch von E/A-Daten zwischen Steuer- und Slave-Geraten — Gerate-,
Kennungs- (Modul-) und kanalbezogene Diagnose — Parametrierung von DP-Slaves -
Konfiguration von DP-Slaves

DP-V1 DP-V1 ist die erste Erweiterungsstufe von PROFIBUS DP nach DP-V0. DP-V1-Gerate
zeichnen sich durch folgende Funktionen aus: - Die gerdtebezogene Diagnose wird
durch Statusmeldungen und Alarme ersetzt. - Die ersten drei Bytes der Benutzer-
Parametrierungsdaten sind nun standardisiert. Optional kénnen diese Gerate
Folgendes unterstutzen: - Azyklische Kommunikation (MS1, MS2) — Werden Alarme
verwendet, wird MS1 unterstitzt

DP-V2 DP-V2 ist die zweite Erweiterungsstufe von PROFIBUS DP nach DP-V1. DP-V2-Gerate
zeichnen sich durch folgende Funktionen aus: - Datenaustausch (Data Exchange
Broadcast, DxB) fir Slave-to-Slave-Kommunikation (Herausgeber/Abonnenten-Prinzip).
- Isochroner Modus (synchronisiert arbeitende Slaves (z. B. Laufwerke) mit Ticks
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DTM

F
E/A-Scanner
E/A-Scanning

ERDE

FDL

FDR

FDT-
Rahmenanwendung

FDT-Technologie

Flash-Speicher

FTP/TFTP

G
Gerate-DTM

GSD-Datei

abstimmen) — Hoch- und/oder Herunterladen von Laderegiondaten (Doméanen) -
Funktionsaufruf - Taktsteuerung (Synchronisierung innerhalb der Slaves) und
Zeitmarker - Redundanz

Der Device Type Manager (DTM) stellt eine vereinheitlichte Struktur fur den Zugriff auf
Gerateparameter, fiir die Konfigurierung und den Betrieb der Gerate sowie flr die
Diagnose von Problemen bereit.

Man kann zwischen drei Arten von DTMs unterscheiden.

e Device Type Manager fur eine Gerateklasse mit direktem Zugriff auf eine
Kommunikationskomponente werden als Kommunikations-DTMs bezeichnet.

e DTMs, die fiir das Routing zwischen verschiedenen Protokollen verwendet
werden (d. h. von PROFIBUS zu HART) werden als Gateway-DTMs bezeichnet.

e Ein DTM, der ein Feldgerat darstellt, wird als Device DTM bezeichnet. Ein
Gerate-DTM interagiert mit einem Kommunikations-DTM oder Gateway-DTM, um
auf dessen Feldgerat zuzugreifen.

Dienst, der von den Ethernet-Modulen geleistet und von Unity Pro konfiguriert wird. Die
E/A-Abfrage ermdglicht das periodische Lesen oder Schreiben von dezentralen
Eingangen/Ausgéangen im Ethernet-Netzwerk, ohne dass dazu eine spezielle
Programmierung erforderlich ist.

Erdungssignal: Ubliche Riickleitung fiir die anderen Verbindungen.

Fieldbus Data Link Layer (Feldbus-Sicherungsschicht, IEC 61158-4): Die Feldbus-
Sicherungsschicht ermdglicht grundlegende zeitkritische Nachrichtenkommunikation
zwischen den Geréaten in einer Automatisierungsumgebung. Typ 3 der IEC-Norm
definiert ein Protokoll und die Dienste fiir PROFIBUS DP. Die maximale Systemgrofie
entspricht einer unbegrenzten Anzahl von Verbindungen zwischen 127 Knoten mit
jeweils 66 SAP-Adressen.

Austausch defekter Gerate (Faulty Device Replacement): Ein vom Modul
angebotener Dienst zur automatischen Wiederherstellung der Konfiguration.

FDT-fahige Anwendung, z. B. Engineering-System oder Ressourcenverwaltungstool.

Die Rahmenanwendung ist ein Softwareprogramm zur Implementierung von Gerate-
DTMs und CommDTMs.

Mit der Field-Device-Tool-Technologie werden die Kommunikation und die
Konfigurationsschnittstelle zwischen allen Feldgeraten und Hostsystemen
standardisiert. FDT bietet eine gemeinsame Umgebung fir den Zugriff auf die
komplexesten Geratefunktionen. Jedes Gerat kann unabhangig vom Lieferanten, Typ
oder Kommunikationsprotokoll Gber die standardisierte Benutzeroberflache konfiguriert,
betrieben und gewartet werden.

Ein nicht-flichtiger Computerspeicher, der elektrisch geldscht und neu programmiert
werden kann.

File Transfer Protocol/Trivial File Transfer Protocol: Protokoll fiir die Ubertragung
von Dateien innerhalb des Netzwerks.

Der Gerate-DTM ist ein Softwaretreiber, der vom Geratehersteller fir jedes seiner
Gerate oder Gerategruppen entwickelt wurde. Er stellt Funktionen fir den Zugriff auf
Gerateparameter, fiir die Konfigurierung und den Betrieb der Gerate, zur Kalibrierung
und fir die Diagnose von Problemen bereit.

Eine GSD-Datei enthalt Informationen Uber die grundlegenden Funktionen eines
Profibus DP-Gerats. Sie wird mit dem Gerat ausgeliefert oder kann von der Website
des Anbieters heruntergeladen werden. Mit einer GSD-Datei kénnen
Systemintegratoren grundlegende Daten ermitteln, z. B. Kommunikationsoptionen und
verfugbare Diagnosen.
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HyperText Transfer Protocol: Protokoll zur Ubertragung von in Hypertext
geschriebenen Dokumenten (Links) innerhalb des Netzwerks.

Internet Protocol: Datenbezogenes Protokoll fiir den Austausch von Daten in einem
paketgesteuerten Netzwerk (z. B. im Internet).

International Standards Organization (Internationale Organisation fur Normung).
Der ISO-Code ist der am haufigsten verwendete Code. Formate, Symbole und
Ubertragungsregeln sind Gegenstand von ISO-Normen. AFNOR ist ein Mitglied der
ISO.

Software-Schnittstelle zur Erleichterung der Kommunikation zwischen FDT-
Rahmenanwendung und Feldgeraten mithilfe von Gerate-DTMs

In der Konfiguration sind alle Daten enthalten, die das entsprechende Gerat
charakterisieren (invariant) und die fir den Betrieb des Moduls erforderlich sind.

Schneider Electric SPS-Angebot

Media Access Control-Adresse. Die Hardwareadresse eines Gerats. Eine MAC-
Adresse wird einem Ethernet-TCP/IP-Modul werkseitig zugewiesen.

Management Information Base: Eine vom SNMP-Protokoll fiir die
Netzwerkverwaltung verwendete Datenbank, die Informationen tber die
Datenubertragungen, die Stations- und Router-Komponenten usw. enthalten.

e MiIB Il: Standard-MIB
e MIB Schneider Automation: Private MIB

IEC 61158-5: Anwendungsbeziehung fir folgende Zwecke: - zyklischer Austausch der
E/A-Daten mit dem DPM1 — zyklischer Austausch der Eingangsdaten zwischen DP-
Slaves (DXB) — azyklische Datenlbertragung zur Parametrierung, Konfiguration und
Diagnose (DPM1) — azyklische Ubertragung von Befehlen an eine Reihe von
Feldgeraten (DPM1) — zyklische Ubertragung von Synchronisationsnachrichten an eine
Reihe von Feldgeraten (DPM1) — azyklisches Lesen der E/A-Daten (DPM2) —
azyklisches Lesen von Konfigurationsinformationen (DPM2) — azyklisches Lesen von
Diagnoseinformationen (DPM2) — azyklisches Schreiben remanenter Parameter
(DPM2).

IEC 61158-5: Verbindungsorientierte Anwendungsbeziehung fir folgende Zwecke: -
azyklisches Lesen und Schreiben von Variablen — azyklische Ubertragung von Alarmen
- Hoch- und/oder Herunterladen von Laderegiondaten — Aufruf von statuslosen
und/oder statusorientierten Funktionen.

IEC 61158-5: Verbindungsorientierte Anwendungsbeziehung fiir folgende Zwecke: -
azyklisches Lesen und Schreiben von Variablen — Hoch- und/oder Herunterladen von
Laderegiondaten — Aufruf von statuslosen und/oder statusorientierten Funktionen.

Schneider Electric SPS-Angebot

Schneider Electric SPS-Angebot
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Norm fiir serielle Verbindungen, die im Differenzial von +/-5 V kommunizieren. Die
Verbindung verwendet einen Draht fiir das Senden und Empfangen. Die Ausgange fiir
drei Zustande ermdglichen die Aktivierung des Abhérmodus, wenn der Sendevorgang
beendet ist.

Simple Network Management Protocol: Protokoll zur Netzwerkverwaltung, das die
dezentrale Verwaltung eines Netzwerks durch die Abfrage des Zustands der Stationen,
die Anderung ihrer Konfiguration, die Durchfiihrung von Sicherheitstests und die
Uberwachung verschiedener, mit der Dateniibertragung verbundener Informationen
ermdglicht. Es kann auferdem flr die Fernverwaltung von Softwareprogrammen und
Datenbanken verwendet werden.

Speicherprogrammierbare Steuerung: Dies ist ein kleiner Computer fir die
Automatisierung von Industrieprozessen, z. B. fiir die Steuerung von Maschinen in
Fertigungsstralen.

Transmission Control Protocol: Protokoll fiir einen virtuellen Schaltkreis, bei dem es
sich um eines der Kernprotokolle der Familie der Internetprotokolle handelt. Haufig wird
es einfach TCP/IP genannt.

Transmission Control Protocol/Internet Protocol: Das Paket der
Kommunikationsprotokolle, die den Protokoll-Stack implementieren, auf dem das
Internet und die meisten gewerblichen Netzwerke laufen.

Schneider Electric PLC-Programmier-Software.

Uniform Resource Locator: Die globale Adresse von Dokumenten und anderen
Ressourcen im World Wide Web.

Universal Serial Bus: ein serieller Busstandard zur Verbindung von Geraten mit einem
Host-Rechner

Ablauf einer Wartezeit. Unterbrechung der Anwendung oder Trennung einer
Verbindung infolge eines zu langen Zeitraums der Nichtbenutzung.
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